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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST 00.00.00gswymagania
dotyczce wykonania i

odbioru podziemnych sieci wodagowych w ramach inwestycji: ,Przebudowy i
rozbudowy wodogigu w Trzebniowie wraz z przegiami istniegcych przyhczy, gmina
Niegowa.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdwontraktowy przy zlecaniu i
realizaciji

robot przy przebudowie i budowie sieci wodmmiwej w ramach inwestycji jak w pkt.
1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy przebugdobudowy sieci wodoggowe;j .
Zakres stosowania dotyczy przebudowy i budowy siexlocsgowych.

Ogolne zestawienie zakresu rzeczowego robaot:

- wodocig z rur cénieniowych do wody pitnej fi 110 mm z rur PE HD10OR®) SDR17
- monta hydrantéw nadziemnych fi 80 mm

- przehczenie odgakzien wodociggowych z rur cinieniowych do wody pitnej f 40, 50,
90 PE HD100PN10 SDR 17

Zakres robot przy wykonywaniu sieci wodggowej obejmuje:
- oznakowanie robot,
- dostaw materiatow,



- wykonanie prac przygotowawczych, w tym rozbidstniegcych nawierzchni,
przekopy

prébne oraz podwieszenie instalacji obcych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. IlI-1V wraz z ugr@eniemscian wykopu i jego
odwodnieniem,

- przygotowanie podia i fundamentu pod przewody i obiekty na sieci,

- utozenie przewodow wodaoggowych, odgaizien, monta rur ochronnych i armatury
- wykonanie izolacji studzienek wodomierzowych,

- zasypanie i zagzczenie wykopu z demoutan umocnié scian wykopu,

- odtworzenie nawierzchni po robotach,

- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte ST wymienione poniej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:

- przewod wodocagowy - rurochag wraz z urgdzeniami przeznaczony do dostarczenia
wody odbiorcom.

- wodochg- zespoét wspotpracagych ze sobp obiektdw i uradzen inzynierskich,
przeznaczony do zaopatrywania lugcio przemystu w wog,

- sie¢ wodociggowa zewrtrzna - uktad przewodow wodoggowych znajdujcy Sk
poza budynkiem odbiorcow, zaopatwy w wodt ludnas¢ lub zaktady produkcyjne,
rurociag z rur, czacy dwa odcinki sieci ze sqpwraz z urzdzeniami odcinacymi i
zabezpieczarymi .

- przewod wodocagowy magistralny, magistrala wodoggowa - przewaod
wodochgowy, doprowadzagy wodt od stacji wodoeigowej do przewodow
rozdzielczych,

- przewdd wodocagowy rozdzielczy- przewod wodoagigowy doprowadzagry wock od
przewodu magistralnego do odgaea domowych i innych punktéw czerpalnych,

- przytacze wodocagowe(przewod wodoeigowy z wodomierzemgatzacy sie
wodochgowg z wewrgtrzrg instalacy obiektu zasilanego w wed

(odgatzienie domowe; pgtzenie domowe - przewod wodggowy z wodomierzem
taczacy si€ wodochgowa z wewretrzng instalacy obiektu zasilanego w weil

- rura ochronna - rura osrednicy wekszej od przewodu wodegjowego stigca do
przenoszenia obgien zewretrznych i do odprowadzenia na bezpiecpdlegta¢ poza
przeszkod terenowy(korpus drogowy) ewentualnych przeciekow wody,

- studzienka wodocagowa- komora wodoeigowa - obiekt na przewodzie
wodocigowym przeznaczony do zainstalowania armatury,

- zasuwy odcinafce - urzadzenia mechaniczne shce do odaicia doptywu wody,
Rurka sygnalizacyjna- przewdd podiczony do jednego Kma rury ochronnej, shacy
do zasygnalizowania nieszczednpbprzewodu wodoggowego.

Przetargowa dokumentacja projektowa- cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.



Rekultywacja - roboty mace na celu uposdkowanie i przywrdcenie
pierwotnych  funkcji terenom naruszonym w czasie lizegji zadania
budowlanego.

Przedmiar robot - wykaz robot z podaniem ich o (przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udospniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim

roboét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcieojalkkorzyce cz$¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane- cz$¢ przeds¢wziecia budowlanego, stanoysa odebng
catas¢ konstrukcyjma lub technologiczsg, zdolmg do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-uaytkowych.

1.5.0g06lne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jekaykonanych robat,
bezpieczastwo wszelkich czynrigi na terenie budowy, metodyyie przy budowie
oraz za ich zgodr¢ z Dokumentag Projektovs, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

11.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach umownych przeka
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizagj wspotrzdne punktow gtéwnych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz jeden egiarz dokumentaciji
projektowej i ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaédoza ochron przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegbdt. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywait na wiasny koszt.

12. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd opis, czs¢ graficzry, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegotowych warunkembwy, uwzgédniagcym
podziat na dokumentagjprojektowy: Zamawiagcego; wykaz pozycji, ktore stanawi
przetargow dokumentag projektows oraz projektow dokumentag wykonawcza
(techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy, - Wykonawcy; wykaz zawggmajspis
dokumentaciji projektowej, kt@\Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.2.1 Wykaz dokumentacji projektowe] zamieszczogy w dokumentach
przetargowych:
W materiatach przetargowych, dla wszystkich zaolajetych umows, zamieszcza i
- przedmiary robét
- specyfikacje techniczne



- opisy techniczne,dokumentacja mézina.

1.5.2.2. Wykaz dokumentacji Projektowej, ktéra zosinie przekazana Wykonawcy
po
podpisaniu umowy
Wykonawca po podpisaniu umowy otrzyma od Zamaeego jeden
egzemplarz kompletnej Dokumentacji Projektowe;.
1.5.3. Wykaz dokumentaciji Projektowej, ktog Wykonawca opracuje we wkasnym
zakresie w ramach ceny umownej
Wykonawca zobowzany jest w cenie umowy opracoiva
1) Projekt organizacji i harmonogram robot, uverigliajpcy realizacg w
SposOb zapewnigy bezpieczestwo istniejcej zabudowy.
2) Projekt organizacji ruchutaeenie budowy na czas prowadzenia robat,
zatwierdzony zgodnie z przepisami
3) Projekt objazdow tymczasowych na czas buddaydszczegoélnych
odcinkéw drogi,
4) Projekt zaplecza technicznego
budowy
5) Plan bezpieéatwa i ochrony zdrowia
6) Szczegobtowy program i dokumentatgchnologicza dla Robot
obejmupca:
- wybOr materiatow sieci wodggowej z przyjczami,
- kolejadwykonywania Rob6t w uzgodnieniu z Inspektorem
Nadzoru
- zakres i metogyrzeprowadzenia préb i bada wykazem
- aparatury ntow pomiarowych
- zestawienie koniecznych bada trakcie wykonywania Robot,
- zestawienie koniecznych badpowykonawczych
7) Dokumentacja powykonawgz inwentaryzacja geodezyjna
powykonawcza Robot opracowana na aktualnym plaiiesyjno-
wysokaciowym,

8) Instrukcje rozruchoineksploatacyjne.

1.5.3. Zgodnd&¢ Robot z Dokumentacy Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczrea dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru stianzes¢ umowy, a wymagania
okreslone w chaéby jednym z nichgobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacii.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentow obowe
kolejncs¢ ich wanosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych”
(,Ogolnych warunkach umowy")

Wykonawca nie mie wykorzystywa btedow lub opuszczew Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inspektora Nadzoru,



ktory podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fiie § wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wikzgsvykonane Roboty i
dostarczone materiatyetls zgodne z DokumentacpProjektows i ST. Dane okrdone w
Dokumentacji Projektowej i w STeda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli mushy¢ jednorodne i wykazywabliska zgodna¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogzekracza dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z Dokumentacj
Projektovg lub ST, i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty lgda niezwitocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4.0rganizacja i zabezpieczenie terenu budowy

Wybor lokalizacji zaplecza budowy najedo obowszkéw Zamawiajcego. Wykonawca
jest zobowizany do zorganizowania placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoBiydl
zabezpieczenia dd do budynkéw w okresie trwania realizacji Umowyz do
zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Przed przysipieniem do Robo6t Wykonawca przedstawi Inspektordvédzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zaem drogi i organem zaydzapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenabd® w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i pogpu Robot projekt organizacji ruchu powinien ¢by
aktualizowany przez Wykonawma biezaco.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca wykona drogjjandowe, dostarczy,
zainstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgje
takie jak: zapory,$wiatta ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewgdajw ten sposob
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Koszt wykonania i utrzymania d@j do budynkéw i drég objazdowych nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje @i ze jest whczony w Cen Kontraktowy. Wykonawca
zapewni state warunki widoczém w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczgie Ipds akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Fakt
przysgpienia do Robdét Wykonawca obwee publicznie przed ich rozpoeziem w
spos6b uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz praeieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggjm ktérych tréc¢
bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Talhifmacyjne bda utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robdablice
informacyjne Wykonawca jest zobawany wykoné zgodnie z Rozposzlzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 rsprawie dziennika budowy, monta

i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszeniaawierajcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia. Koszt zabezpieczehgaenu Budowy nie



podlega odibnej zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w Cen Umowrg.
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniava
realizacji Umowy, a do zakdczenia i odbioru ostatecznego Robdét. Wykonawca
dostarczy, zainstaluje ictzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczge w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcaszelkie
innesrodki niezledne do ochrony Robd6t, wygody spotecaia innych.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykezania Robdét Wykonawcadrie:

1) utrzymywa& Teren Budowy i wykopy w stanie bez watbpcej,

2) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag¢ na celu stosowaniezsio
przepisow i norm dotyezych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
wiasnagci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:

a)Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog ztigavych
b)Srodki ostranaoici i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekédw wodnych pyitdub
substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
nriwos$cig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisow ochrony przeciwparowej.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produokcki, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w masadyng@ojazdach.
Materiaty tatwopalne ¢dg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgmm 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaai@rem
wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo prpegzsonel Wykonawcy.
1.5. 7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Nie wystpuja.

1.5.8. Ochrona wtasnaci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wiascicielami tych uradzea potwierdzenie informacji dostarczonych mu w ramplamu
ich lokalizacji. Wykonawca zapewni véleiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji | wdzeh w czasie trwania budowy.



Wykonawca zobowzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasowy dla
wszelkiego rodzaju Robdt, ktore mdjy¢ wykonane w zakresie przeknia

instalacji i uradzea podziemnych na Terenie Budowy i powiadérmspektora Nadzoru
i wladze lokalne o zamiarze rozpeca Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalgjkonawca bezzwitocznie
powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane védamaz bdzie z nimi
wspotpracowat dostarczg wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iggikzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaweegjo .

1.5.9. Ograniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaanaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow | wypzesaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezllne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatyckn)

i 0 kazdym takim przewozie dnlzie powiadamiat Inspektora Nadzoru . Inspektor 2¢ad
moze polect, aby pojazdy nie spenigje tych warunkéw zostaly usgte z terenu
budowy. Wykonawcadualzie odpowiedzialny za naprawszelkich Robo6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniem Inspektora Nadzo

1.5.10. Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycgrych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowriaz nie spetniagych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca przeszkoli pracownikdw o sposobachgpastania i niezbdnychsrodkach
ochronnych przy usuwaniu wyrobow zawiajch azbest. Wykonawca zapewni i
bedzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitz
odpowiedni odziez /w czasie robot przy drogach - kamizelki w widogankolorze/ dla
ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Wykonawca zapewni pracownikom w okresie letnim papbtodzce a w okresie
zimowym napoje gakce.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot | za wszelkie materiaty | wdzenia
uzywane do Robot od daty rozpeciia do daty wydania potwierdzenia zakmenia
robét przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie



powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elety byty w
zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpgéARoboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizaajtrzymywanie ruchu publicznego
poprzez wybudowanie objazdéw i dddo istniejcej zabudowy w trakcie prowadzenia
robot i do ich rozbiorki po zakazeniu robdt, w przypadku kiedy zachadk¢dzie taka
potrzeba.

Przed przysfpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorailzoru do
zatwierdzenia uzgodniony projekt organizacji rughakresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacii ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonawma bieaco.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty ewentualnegecipasa drogowego.

1.5.13.Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmimytyczne, ktore sw jakikolwiek
sposoOb zwjzane z wykonywanymi robotami éthzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot. Wykonawedzie
przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatow lub urgdzen uzytych lub
zZwigzanych z wykonywaniem robét i w sposobgty bedzie informowa Inspektora
Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawgdjopie zezwole i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsiwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub
Zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryge Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

1.5.14.R6wnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach umownych powotag&aenkretne normy i przepisy, ktore
spetnid map materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotyglab
obowizywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawiowvegtania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach umaws postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepigypastwowe lub odnosgzsic do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevics]
rowny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przgzekiora Nadzoru. Riice pome¢dzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawg i przediazone Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.



1.5.15.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&do
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkna terenie budowyetly
uwazane za wiasng Skarbu Pastwa . Naley natychmiast przerwaroboty i
powiadomé Konserwatora Zabytkéw oraz Zamavigigggo i posipowa zgodnie z ich
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta
op&nienia w robotach, Inpektora Nadzoru po uzgodnigrndiamawiagcym i
Wykonawe ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/lub wysékdkwoty, o ktog
nalezy zwiekszy¢ cerg umowry.

2. MATERIALY
2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgyistaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do Robdt Wykonawca ptaadszczegotowe informacje
dotyczice proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiednigéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Zatwiergzpartii (czsci) materiatow z
danegazrodia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegobdta
uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobazany jest do prowadzenia ba&da celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob ggty
spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsRobot.

2.2.Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvald wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwigkddet miejscowych wiczapc w tozrédta
wskazane przez Stre@Zamawiajca i jest zobowdzany dostarczyinspektorowi
Nadzoru wymagane dokumenty przed rozgowm eksploatacjirodta. Wykonawca
przedstawi dokumentacgawieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi
Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzidlhaa spetnienie wymagalosciowych i
jakaosciowych materiatéw z jakiegokolwiek6dta. Wykonawca poniesie wszystkie
koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiane koszty zwjzane z
dostarczeniem materiatéw do Rob6t. Humus i nad&kadowo zdjte z terenu ukopow i
miejsc pozyskania piaskuwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukazeniu Robo6t. Wszystkie odpowiednie materiaty pkaye z
wykopdw na terenie Budowy lub z innych miejsc wskazh w Kontrakcie dala
wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad edednio do wymaga Kontraktu
lub wskaza Inspektora Nadzoru. Z wytkiem uzyskania na to pisemnej zgody
Inspektora Nadzoru, Wykonawca nigdaie prowadz zadnych wykopow w olgbie



Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegiieiw umowie, chybae uzyska
na to pisemag zgod: Inspektora Nadzoru . Eksploatagi@det materiatow &dzie zgodna
z wszelkimi regulacjami prawnymi oboaziujagcymi na danym obszarze.

2.3.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy i ztone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzesii. J
Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych materiatow do innych robotzni
te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tycheriatow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoruwzd¢arodzaj robot, w
ktorym znajduj sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje
na wtasne ryzyko, liG Sk z jego nie przyciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdygolg one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swoj
jakos¢ i wkasciwosé do Robot i byty dogpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lutapierenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

2.5.Wariantowe stosowanie materiatéw

J&li Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglmazliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych Ratigt\Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru Inwestycyjnego o swoim zamiarzeajmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dirym, jeeli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez Inspektora Nadzoru.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ p&zniej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spez uzywany do robo6t
powinien by zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie niz@cji Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przywpduéku ustale w
wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajsprztu powinny gwarantow@a
przeprowadzenie robo6t, zgodnie z zasadamistkngmi w dokumentaciji projektowej,
ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru. $plkedacy wiasndciag Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robot ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowe do



pracy. Powinien by zgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygazymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie ao&otow potwierdzagych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawig lub wymienia sprzt
niesprawny.

Dopuszcza gimazliwos¢ wariantowego gycia sprztu w stosunku do przgfego w
dokumentaciji projektowej, o ile jegaycie zapewni zatmny zakres i jaka
wykonywanych robot.

Wybrany sprzt nie mae by pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkéw umowy, zostarprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do Rob6t.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore
nie wptyrg niekorzystnie na jakéé wykonywanych Robot i wkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkoéw transportu powinna zapewéiarowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidobpektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym umayv

Dopuszcza simazliwos¢ wariantowego gycia srodkow transportu w stosunku do
przyjetych w dokumentaciji projektowej, o ile icliycie zapewni zalmny zakres i
jakos¢ wykonywanych robo6t

Wybranesrodki transportu nie magby¢ p&zniej zmieniane bez zgody Inspektora
Nadzoru. Przy ruchu na drogach publicznych pojdrdy spetnig wymagania
dotyczce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopagnych naciskow nao
i innych parametréw technicznychrodki transportu nie spetnige tych warunkow
mog by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod waromgizywrocenia stanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkoéw drég na koszt Wykonawcy. Wykena kedzie
usuwa na biegaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkadzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralgétnie z Umow, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych Roboichazgodnéé z
Dokumentagj Projektovg wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robétzor
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkonwywania rob6t. Wykonawca
ponosi odpowiedzialrié za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie WwgsSoi



wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiaramidrg/mi okrélonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nénpie przez Inspektora Nadzoru .
Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczeniu Rob6t zostagnjesli wymaga tego krdzie Inspektor Nadzoru, poprawione
przez Wykonawe na wtasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robotybnaczenia
wysokasci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawdydpowiedzialngci za
ich doktadn&c.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw Robotdala oparte na wymaganiach okienych w dokumentach Umowy,
Dokumentacji Projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgini wyniki bada materiatéw i Robot, rozrzuty
normalnie wysfpujace przy produkcji i przy badaniach materialéwswliadczenia z
przesztdci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywsge na rozwzarng
kwestk. Polecenia Inspektora Nadzoru powinny lmykonywane przez Wykonawav
czasie okrdonym przez Inspektora Nadzoru, pod drpzatrzymania Robot.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.Program zapewnienia jakaci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji Inspektora
Nadzoru program zapewnienia jdko W programie zapewnienia jad@ Wykonawca
powinien okréli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,afiweosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne rob6t gwarantig wykonanie rob6t zgodnie z dokumenjac]
projektowg, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepinspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&

a) czes¢ 0g0lm opisujaca:
- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposodb zapewnienia BHP,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwédkiftje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakicterminowa¢ wykonania

poszczegolnych elementow robot,
- system (sposob i proceglysroponowanej kontroli i sterowania

jakacig wykonywanych robot,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,
— sposoéb oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych,

— zapis pomiarow, nastaw mechanizméw stgygh, a take wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie techgiolmym,
proponowany sposob i forprzekazywania tych informacji Inspektora
Nadzoru.



b) czes¢ szczegoOtow opisujaca:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania iggzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i
zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp
sposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przedhutia wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposoéb i procedgmpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie goizen, prob szczelnai, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzanészanek,
wbudowywania i wykonywania poszczegolnych elementibot,

- sSposOb pagiowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmni

wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robét dxlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok
Robdt i jakdci materiatdow. Wykonawca zapewni odpowiedni syskemtroli wigczapc
personel, laboratorium, stz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do
pobierania probek, baflanateriatow i przeprowadzania prob szczétmmwych oraz
Robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Ingpedadzoru Inwestycyjnego me
zazagdat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom
ich wykonania jest zadowalgy. Wykonawca &dzie przeprowadzapomiary i badania
materiatdw oraz Robot z eztotliwoscig zapewniajca stwierdzenieze Roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w DokuraemtProjektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ s3 okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostadg tam okrdone, Inspektor
Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczaly zapewrd wykonanie Robot
zgodnie z Umow. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéniadectwaze
wszystkie stosowane wdzenia i sprgt badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadgyvymaganiom norm okgéjacych procedury
bada. Inspektor Nadzorudalzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektorddaru Inwestycyjnegodalzie
przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocigniecia te ledg tak powane,ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynigaie do
Robdét badanych materiatéw i dojgiije do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w



pracy laboratorium Wykonawcy zostansungte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwvgzane z organizowaniem i prowadzeniem baciaterialtdbw ponosi
Wykonawca.

6.3.Pobieranie probek

Prébki kedg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzte,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgg z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do baflainspektor Nadzoruddzie
mie¢ zapewniog mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektor
Nadzoru Wykonawcaghlzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zosiqmzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badgokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Aamajacy. Pojemniki do
pobierania probekdala dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawda bada wykonywanych przez
Inspektora Nadzorughla odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaabkwepy
przez Inspektora Nadzoru.

6.4.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarythy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosow& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeeate przez
Inspektora Nadzoru. Przed przyseniem do pomiaréw lub bati&Vykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejsarminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu przedstawi nagonie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

5. Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami
bada jak najszybciej, nie pidiej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakei. Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego whdrunnych przez niego
zaaprobowanych.

6.6.Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzania Inspektor Nadzoru uprawniony s
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badangteniatow wzrodta ich wytwarzania,
I zapewniona mudazie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakay i
producenta materiatow. Inspektor Nadzoru, po upriggaveryfikacji systemu kontroli
Robdt, prowadzonego przez Wykonawioedzie ocenid zgodnd¢ materiatow i Robot z



wymaganiami ST na postawie wynikéw baatostarczonych przez Wykonagvc
Inspektor Nadzoru ni@ pobiera probki materiatow i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. d&i wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykongwib zleci niezalenemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatiah bada, albo oprze si
wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i Robot z
Dokumentagj Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérhylab
dodatkowych badai pobierania prébek poniesie Wykonawca.

6.7.Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktGre posiadaj

« certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

* deklaragt zgodndci lub certyfikat zgodn€ti z Polsk Normg lub aprobag techniczag,
w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiondsRiej Normy, jeeli nie § objete
certyfikacp okreslong w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumergywymagane przez ST, kda
partia dostarczona do robaidzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami b&daykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada be¢da dostarczone przez Wykonagvinspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjgych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Dziennik budowy, dokumenty laboratoryjne oraz péaiesdokumenty wynikage z
Prawa Budowlanego i innych przepiséedi przechowywane na Terenie Budowy w
miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaggie ktoregokolwiek z dokumentow
budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenfermie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Inspektora i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Strony Zamawigge;.

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovmaazujgcym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoavy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtpa prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowdzujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.



Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu
robot, stanu bezpiecstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaiémazwiska oraz stanowiska
stwzbowego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdrida oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolneci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programuvzajedia jakdgci i
harmonogramoéw robat,
terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robot,
przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgzyprzerw w
robotach,
uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zargdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zani@jch i ulegajcych zakryciu,cgsciowych i
statecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatumpowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w agzkii z warunkami
klimatycznymi,

— dane dotycgce czynnéci pomiarowych dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materialtdbw, pobierania prébek oraz  wyniki
przeprowadzonych bafla podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z padm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgiab
przediaone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga Si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikaimyd/NVykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru Inwestycyjnego do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stepdmowy i nie ma uprawniedo
wydawania poleaeWykonawcy robot.



(2) Rejestr obmiarow (jesli bedzie prowadzony)

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robbdeprowadza giw sposéb
ciagly w jednostkach przgfych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3 )Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatdw,
orzeczenia o jakmi materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakéci. Dokumenty
te stanowd zahczniki do odbioru robét. Winny ldyudosepnione na kadezyczenie
Inspektora Nadzoru.

(4)Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:

- decyzja o pozwoleniu na realizagadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umyocywilno-prawne,
- protokoty odbioru Robot,

- protokoty z narad i ustate

- koresponderapa budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaneed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugpj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiafrego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentagj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Inspektora Nadzoru
0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaaupajmniej na 3 dni przed tym
terminem.



Wyniki obmiaru lgda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych WBlepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wylkovcy od obowgzku ukaiczenia
wszystkich robot. Ridne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢gtascia wymagag do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cgkoaym w
Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawdnspektora Nadzoru.

7.2.Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Diugasci i odlegtasci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagdpgo inaczej, objosci beda wyliczone
w m* jako dluga¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3.Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgiigb
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia
te lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne
swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzdg przeprowadzone przedg@ziowym lub ostatecznym odbiorem robot, a
takze w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar robét zanikapych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtiezéeda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub gbpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie daii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
mog by¢ dolagczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiarow, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT



8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:

- odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbiorowi czsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbior robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.

Odbior robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bandaania
0g0Ilnego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotédwdanej czsci robot do odbioru
zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy igedasnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbiéedizie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak ni
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeokydi powiadomienia o tym
fakcie Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w oparcia
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpcojektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3.0dbidr czesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robdét dokonujeesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qrdbi
robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. 1.0dbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatypgo wykonania robot w
odniesieniu do ich ilci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwitocznym powiagomem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicnd
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru #akenia roboét i przycia dokumentéw,



o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Robd6t dokona komisja wyznacporez Zamawiagego w
obecndci Inspektora Nadzoru, Wykonawcy oraz Inwestorami§ja odbierajca Roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowykonania rob6t z dokumentacj
projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapona sealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robét zanikggych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetnigych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t pekaavych lub robét
uzupetniagcych w warstwiecieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynneci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegoblnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentag)
projektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéaséwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w
Dokumentach Umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaégm robot jest protokot
odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowénastpujace
dokumenty:
1. Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowy, jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji Kontraktu.

2. Specyfikacje Techniczne (podstae z Kontraktu i ew. uzupeinigge lub
zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dokumenty zainstalowanego wypesa.

5. Dzienniki Budowy i Rejestry Olarow (oryginaty).

6. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych

, zgodnie z ST i ew. PZJ.

7. Deklaracje zgodnaoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow

zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opinie technologiczg sporadzorg na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw
zalkczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr#d 2 PZJ.
Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. Na przetaenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wieicielom urzdzen.

10. Geodezypinwentaryzagj powykonawcg Robot i sieci uzbrojenia terenu.

11. Kopt mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjneyeintaryzacji

powykonawczej.
12. Instrukcje eksploatacyjne.



W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz Wykonawg
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnag keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robo6t uzujpghcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawizanych z usugtiem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mastch w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 "Odbiodrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.Ustalenia ogoélne

Podstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvwer danej pozyciji
kosztorysu.

Kwota ryczattowa pozycji kosztorysowejdrie uwzgtdniat wszystkie czynnsei,

wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w ST i w
dokumentaciji projektowe].

Kwoty ryczattowe robét &dg obejmowé:
- robocizre bezpgredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
- warté¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynmoaja
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.
9.2.Warunki Umowy i Wymagania Ogolne ST -S. 00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych
w ST -S.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki dkmee w ww. dokumentach, a nie



wyszczegoélnione w kosztorysie.

9.3.0bjazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow / przejazdoéw i organizachu obejmuje;
uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru projektu orgamizachu na czas trwania budowy,
wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowdkiaru Inwestycyjnego i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z posgpu robét
ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu optaty / dzigawy terenu przygotowanie terenu
konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier,
oznakowa i drenau tymczasow przebudow urzadzer obcych Koszt utrzymania
objazdow / przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienieykmgzie i usungcie tymczasowych

oznakowigpionowych i poziomych, bariegwiatet

- utrzymanie ptynngci ruchu publicznego
Koszt likwidacji objazdow / przejazdow i organiziatjchu obejmuje:

- usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
10.PRZEPISY ZWI AZANE

Normy: Tolerancje w budownictwie. Przedstawianie danych
PN-ISO-7737;1994 dotyczcych doktadnéci wymiaréw
PN-1SO-3443-7:1994 Ogolne zasady ustalania kryteriow odbioru, kontrola

zgodndci wymiarow z wymaganymi tolerancjami i

Tolerancje w
kontrola statystyczna

budownictwie.

PN-ISO 3443-8:1994 budownictwie. Kontrola wymiarowa rob6t budowlanych.
Tolerancje w

PN-ISO 3443-5:1994 budowlane. Tolerancje w budownictwie Szeregi wanito

Konstrukcje stosowane do wyznaczania tolerancji

PN-ISO- 7976-2 budownictwie. Metody pomiaru budynkéw i elementéw

Tolerancje w budowlanych. Usytuowanie punktéw pomiarowych

PN-ISO 7976-1:1994 budownictwie. Metody pomiaru budynkow i elementow

Tolerancje w budowlanych. Metody i przygdy

Inne dokumenty:
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dokumentow dopuszczgjych do obrotu wyroby mage stwarzé zagraenie albo
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Polsce lub sprowadzone z krajow z ktérymi Polskaazéa porozumienie w
sprawie uznawania certyfikatu zgodoolub deklaracji zgodriei wystawianej
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST - S.01.00. 00 ROBOTY
PRZYGOTOWAWZE



SPECYFIKAR TECHNICZNA
ST -S.01L@O1.

WYTYCZENIERASY | PUNKTOW
WYSOKTIOWYCH



1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Ssfwymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z wytyczeniem trasy wodegu i jej punktow
wysokaciowych.
1.2.Zakres stosowania ST
Szczegdbtowa specyfikacja techniczna jest stosojyekmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt 1.1.

3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét azanych
z wszystkimi czynngciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wytyczenie w terenie
przebiegu trasy wodagju oraz poteenia obiektéw, ktére ma wykoégeodeta
uprawniony.

1.4.0dtworzenie trasy i punktow wysokaciowych
W zakresie rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych wchodaz:
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjneggsokaciowego punktéw gtéwnych
osi trasy
- punktow wysokéciowych
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymnktami (wyznaczenie 0si)
- wyznaczenie dodatkowych punktéwsakasciowych (reperéw roboczych)
- wyznaczenie przekrojow poprzecinyc
- zastabilizowanie punktéw w sposdiaty, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposob utatgiapdszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.5. Okreslenia podstawowe
1.5.1.Punkty gtdwne trasy- punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazor
pocatkowy i koncowy punkt trasy.

1.5.2.Pozostate okrélenia podstawowesy zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST- 8.00.00 "Wymagania ogolne" pkt.
1.4.

12. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST- S.00.00.00 "Wymagania ogghke"
1.5.

2. MATERIALY

2.1.0g06Ine wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST-
S.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 2.



2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem

lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtugasci 0,50 m. Pale
drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic od 0,15 do 0,20 m i dlugoi od 1,5 do 1,7 m. Do
stabilizacji pozostatych punktéw nalestosowa paliki drewniane @drednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w nawgemi bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 mSwiadki" powinny mig dtugcsé okoto

0,50 m i przekrgj prostajny.

3. SPRZET

3.1.0g0Ine wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST -S.00.00.00 Wymagania ogoélne" pkt
3.

3.2.Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naley stosowa

nastpujacy sprzt:

teodolity lub tachimetry,
niwelatory
- dalmierze
tyczki
- faty
- tasmy stalowe, szpilki
Sprzt stosowany jest do odtworzenia trasy i jej punktysokaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadied pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1.0g06lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST- S.00.00.00 "Wymaganineg
pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@a przewoz dowolnymisrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0godIne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST- S.00000/ymagania ogolne” pkt 5.

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &éyvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).



Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizact i wspoétrzdne punktow gtdownych trasy oraz reperow. W oparciu
0 materialy dostarczone przez Zamawgapgo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdtowego wytyczenia robét.Prace
pomiarowe powinny hywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poimfowa: Inspektora Nadzoru o
wszelkich bédach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych tragiub) reperow
roboczych. B¢dy te powinny by usuné¢te na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #ig siec od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadod tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru , wszystkie roboty dodatkowejikgjace z r@nic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej ednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru, zostawykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznaczasoboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez IngpekNadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtyrednie osi trasy mugayé
zaopatrzone w oznaczenia o{eggce w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktow.

Forma i wzor tych oznacagowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robo6t. dgi znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiagcego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dkzdgo prowadzenia roboét, to zostan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mdtaipgtowej realizacji robot naig
do obowjzkdéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trasyi punktow
wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne fpony by zastabilizowane w
sposob trwaly, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeak
dowigzane do punktow pomocniczych, padmych poza granicrob6t ziemnych.
Maksymalna odlegks pomigdzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezemo
przekracz& 500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy, a tate przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdtirasy kanalizacji w terenie
ptaskim powinna wynog&i500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna
by¢ odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy
kanalizaciji i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty



state na stabilnych, istniglych budowlach wzdtutrasy kanalizacji. O ile brak takich
punktow, repery robocze nalezatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssh wykluczajcy osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperow roboczych najeokresla¢ z taly doktadndcia, abysredni bhd

niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kmestigc podwojra w nawigzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4.0dtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayego, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowej.
Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniayyéescz nie rzadziej ni
co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji
projektowej nie mae by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécig do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowej. Do utrwalenia osi trasyerenie nalgy uzy¢ materiatow
wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot
zasgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, lsntzonych poza granicobot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakaci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST S-00.00.00. "Wymagania ogopid”
6.

6.2.Kontrola jako sci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podainynpkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST S.00.00\@@nagania ogolne” pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru rob6tOgdélne zasady odbioru rob6t podano w ST S-
00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie
szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub plaitow z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowe).
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gigetnosi wodocigu

i punktow wysolkaiowych

wyznaczenie dodatkowych punktow wysciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzeczny@wentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojéw,

zestabilizowanie punktow w sposobatsyochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwige odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
1.Instrukcja techniczna 0-1. @godtasady prac geodezyjnych wykonywania
2.Instrukcja techniczna G-3. Gengina obstuga inwestycji, Gtowny Uid
Geodezji i Kartografii, Warszaw979 r.
3.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmodj GUGIK 1978.
4.Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK
1983.
5.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sekaciowe, GUGIK
1979.
6.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.
7.Wytyczne techniczne G-3.1. @sy realizacyjne, GUGIK 1983.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST -S.01.02.02
USUNIECIE WARSTWY HUMUSU



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejSsfwymagania dotycce
wykonania i odbioru Robot zgzanych ze zdriem warstwy humusu przed
przysgpieniem do budowy sieci wodagjowej z przepiciem istniejcych przyhczy.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymieniowych w pkt 1.1.

1.3.Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia Robét
zZwigzanych ze zdgiem warstwy humusu, wykonywanych w ramach Robot
przygotowawczych.

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1.Humus - gorna warstwa gleby, warunkupca o jej urodzajnasci.
Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST S-00.00'@9magania ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST S-00.00.00. "Wymagania ogghke"
1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja
3.SPRZET

Do wykonania robot zwzanych ze zdgiem warstwy humusu nie nadegj st do
powtdrnego aycia naley stosowa:

- réwniarki

- spycharki,

- lopaty, szpadle i inny sp¢gzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w
miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie roboét sfgm zmechanizowanym
nie jest maliwe,

- koparki i samochody samowytadowagv- w przypadku transportu na
odlegkd wymagajca zastosowania takiego spta.

13. TRANSPORT

Ogolne zasady dotygee transportu podano w ST S-00.00.00. " Wymagagidne"



pkt.4

Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wyhisodka transportu zatg od odlegtdci i warunkow
lokalnych.

Transport humusu do i z miejsca sktadowania wibighwykonywany w sposob
zapobiegajcy zanieczyszczeniu go.

Humus naley sktadow& w pryzmach. Ksztatt pryzmy powinien utiiavi ¢ wykonanie
obmiaru. Miejsce sktadowania humusu aglazgodné z Inspektorem Nadzoru.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1.0g0lne zasady wykonania Robét

Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST S-000MIymagania ogolne” pkt.3
Teren pod budowsieci wodocigowej z przydczami w pasie Robot ziemnych, w
miejscach dokopdw i w innych miejscach wskazanydbokumentacji Projektowej
powinien by oczyszczony z humusu.

5.2.Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dozmiejszego aycia przy
rekultywacji, umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnw&adzeniu drzew i krzewow oraz
do innych czynngci okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Zagospodarowanie
nadmiaru humusu powinno byykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inspektora Nadzoru.

Humus naley zdejmowa& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spydhal
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nieygstarczajce dla
prawidtowego wykonania Robot, wzginie mae stanowd zagraenie dla
bezpieczéstwa Robdét (zmienna grukowarstwy wierzchniej, gsiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowareczne wykonanie Robot, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humus nalgy zdja¢ z powierzchni pasa Robot ziemnych, na ktérych gprge
lub w miejscach wskazanych przez Inspektora NadZerubG¢ zdejmowanej warstwy
humus (zalena od g¢bokasci jej zalegania, potrzeb jej wykorzystania na hwigoitp.)
powinna by zgodna z ustaleniami Dokumentacji Projektowejdikazana przez
Inspektora Nadzoru, wedtug faktycznego stanu gpgtania. Stan faktycznyetzie
stanowit podstagdo rozliczenia czynriei zwigzanych ze zggiem wierzchniej
warstwy ziemi. Zdjta wierzchng warstwe ziemi naley sktadowa w regularnych
pryzmach. Miejsca skladowania ziemi powinny lpyzez Wykonawgtak dobrane , aby
ziemia byta zabezpieczona przez zanieczyszczemieake najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmowa humusu w czasie intensywnych opaddw i bémminio



po nich, aby unikyé zanieczyszczenia ghriub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakd@ci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST S-00.00. "Wymagania
0golne” pkt.6

6.2.Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jak@i Rob6t polega na wizualnej ocenie komplétmaisungcia
humusu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST-00.00."Wyanie ogdlne " pkt.7
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w ST -00.00.mM&fania ogolne™ pkt 8

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w ST -00.00.mM&fania ogolne” pkt 9

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.



SPECYFIKACJA TEHNICZNA
ST - S.01.02.04 ' ' ,
ROZBIORKA ELEMBEITOW DROG, OGRODZEN



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejSsfwymagania dotycice
wykonania i odbioru Robot zgazanych z rozbiork elementow drog i ogrodae

1.2.Zakres stosowania ST

Szczegdbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i
umowny przy zlecaniu i realizacji Robot wymieniovayw pkt 1.1.

1.3. Zakres Rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia Robot
zZwigzanych z rozbidrk

- warstw nawierzchni asfaltowych ,

- warstw nawierzchni gruntowych,

- poboczy drogowych,

- ogrodze

2. MATERIALY

2.1.0g06Ine wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST
-S.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 2

3.SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonywania prac winien wykazaie mazliwoscia
korzystania z maszyn i sgite gwarantujcych wiaciwg to jest spetniajcg wymagania
Specyfikacji Technicznej jaké robot.
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych prac, zarbwno w miejscu tych prac,
jak tez przy wykonywaniu czynrizi pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wytadunku materiatow, spetu itp. Sprzt uzywany przez wykonawgcwinien uzyské
akceptagj Inspektora Nadzoru. Do wykonania robot gxeinych z rozbiérk elementéw
drég, ogrodzé maze by wykorzystany sprt podany poriej lub inny zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru:
- spycharki
- fadowarki,
- samochody ezarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatye
- pity mechaniezn



- koparki.
4. TRANSPORT

Ogolne zasady dotygee transportu podano w ST -S.00.00.00. " Wymagegddne”
pkt.4

Wykonawca mee wywat dowolnegasrodka transportu zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonania Robét
Ogolne zasady wykonania Robo6t podano w ST -S.0@000Wymagania ogoélne” pkt5
5.2.Wykonanie Rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drég obejmugsunécie z terenu budowy wszystkich
elementow wymieniowych w pkt 1.3, zgodnie z Dokutaep Projektova, ST lub
wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywg mechanicznie lubecznie w sposéb

okreslony w ST lub przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wiasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w ST lub wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktdre zgodnie z ST stsig wlasndcig Wykonawcy, powinny b§
usuntte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow dedgjdupce s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z DokumentacpProjektovy beda wykonywane wykopy wodoggowe, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@noalery zapobiec gromadzeniuesiv
nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow wodoggowych naley
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo terenu i zagcic¢
zgodnie z wymaganiami olkdlenymi w ST -S.02.01.01 "Roboty ziemne". Podczas
budowy wodocigébw odpadami ¢xlg pozostatéci po wycinanym asfalcie oraz nadmiar
ziemi z wykopu. Pozostadoi wycinanego asfaltu zostaauwzyte jako podbudowa pod
odtworzenie odcink6w drogi asfaltowej, natomiasimar gruzu i ziemi nalg wywiezé
samochodami skrzyniowymi na wysypisko wskazanezomaeestora.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT



6.1.0g0dlne zasady kontroli jakaci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST -S.00.00.00. "Wymagania odd6lne
pkt.6.

6.2.Kontrola jako $ci Robot rozbiorkowych

Kontrola jakdci Robot polega na wizualnej ocenie komplgtmavykonanych Robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzel@mentdéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetiych elementach
nawierzchni powinno spetriaodpowiednie wymagania okilene w ST
-S.02.01.01"Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST -S.00.009magania ogolne™ pkt.7
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w ST -S.00.00W9magania ogolne" pkt 8
9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w ST -S.00.00W9magania ogolne" pkt 9

10.PRZEPISY ZWI AZANE
Normy

[1] BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkia zagszczenia gruntu.

[1] Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonycpasie drogowym. Zagznik nr 1 do
Zarzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki MorskigqoSpraw
Wewretrznych nr 184 z dnia 06.06.1990 roku.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST -S.aeM
ROBOTY ZIEME W GRUNTACH KAT. lI-1V, VI, VII
WYKOPY/ZASRY



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejXSgfwymagania dotycce
wykonania i odbioru wykopdéw w gruntach 1I-1V, VI,IMkategorii i ich
zasypania.

1.2.Zakres stosowania ST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyekuadokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizd&pbét wymieniowych w pkt
1.1.

1.3.Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia Robét
ziemnych w czasie budowy sieci wodggowej z przyhczami i obejmuy:

- wykonanie wykopdw w gruntach kat. II-1V, VI, VlIz profilowaniem podtga,
- odwodnienie wykopow,

- wykonanie podsypki, obsypki

- wodogigu, zasypanie wykopow,

- zag:szczenie zasypu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Wykop plytki - wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.2.Wykop sredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.3.Wykop gteboki - wykop, ktorego gibokas¢ przekracza 3 m.

1.4.4.Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.5 jako grunt
skalisty.

1.4.5Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub sgkany o nieprzesusgiych blokach,
ktGrego

probki nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody
destylowanej; majwytrzymata¢ nasciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga/cia
srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do
odspojenia.

1.4.6.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasygmigzone w obg¢bie
pasa robot drogowych

1.4.7.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasygamigzone poza pasem



robét drogowych.

1.4.8.0dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegiantow
pozyskanych w czasie wykonywania wykopow.

1.4.9.Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu.

2. MATERIALY
2.1.0go6Ine wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow podano w ST - S.00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt 2.

Podziat gruntow na kategorie pod wadgm trudnéci ich odspajania okééaja

przecktne wartdci gestasci objetosciowej gruntdéw i materiatdw w stanie naturalnym
oraz spulchnienie po odspojeniu. WBlja grunty kategorii II-1V, VI, VII.

3.SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania prac winien wykazasie mazliwoscia
korzystania z maszyn i sgte gwarantujcych wiaciwa to jest spetniaca wymagania
Specyfikacji Technicznej jaké robot.

Wykonawca winien wykazasi¢c mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:

do odspajania i wydobywania gruntu - regzia kczne, mechaniczne, mioty
pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiektanechaniczne itp. do
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grugpycharki, zgarniarki,
rowniarki, urzdzenia do hydromechanizacji itp.),

do transportu mas ziemnych - samochody wywrotknazhody skrzyniowe itp. do
zag:szczania - spet zag:szczajey (ubijaki, ptyty wibracyjne, lekkie walce wibrgoge
itp.) Wykonawca jest zobowgzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych prac, zarGwno w miejscu
tych prac, jak te przy wykonywaniu czynni@i pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wytadunku materiatéw, spiz itp. Sprzt uzywany przez Wykonawc
winien uzyské akceptagj Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktére
nie wptyrg na jak@¢ wykonywanych robot.

Materiaty przewaone nasrodkach transportu powinny byabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i ukladane zgodnie z warunkamspartu wydanymi przez ich

wytworce.



5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycpce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za zgoééiwykonanych robot z warunkami
przyjetymi w dokumentaciji projektowej, Specyfikacjami Tieecznymi oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania dojgezrob6t podano w ST - S.00. 00.00.
"Wymagania ogolne" pkt 1.5.

5.2.Zasady prowadzenia Robot

5.2.10g0Ine zasady prowadzenia Robot podane ST -S.00.00.00. "Wymagania
0golne”

pkt 5

5.2.2. Wykopy nalgy wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania
Robét-wykopu (¢cznie lub mechanicznie) powinny bgostosowane do ghokasci
wykopu, danych geotechnicznych, ustalestytucji uzgadniajcych oraz posiadanego
sprztu mechanicznego.

5.2.3. W rejonie istnigtego uzbrojenia podziemnego Roboty ziemnezyale/konywa
sposobemgcznym.

5.2.4. Wykopy wgsko przestrzenne nale wykon& re¢cznie, ich umocnienia naie
wykona za pomog szalunkéw z pali szalunkowych stalowych / wyprdsékb
szalunkow skrzyniowych rozporowych.

5.2.5. Wykopy szeroko przestrzenne nglerykona mechanicznie przy nachyleniu
skarp 1:06.

5.2.6. Szerok& wykopu uwarunkowana jest zegirenymi wymiarami rury, do ktérych
dodaje s obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskeweian

i uszczelnienie stykow. Deskowarsi@an naley prowadz¢é w miar jego gkbienia. Dno
wykopu powinno b§ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokungginta
Projektowe;j.

5.2.7. Sposob wykonania skarp wykopu powinien gntanaa ich stateczn& w catym
okresie prowadzenia Robo6t. Zdie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné by
wykonane bezpwednio przed ulkeniem przewodow rurowych. Zgdjie

tej warstwy Wykonawca wykongaznie lub w sposéb uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

5.2.8. Ziemia z wykopow w ikei przewidzianej do ponownego wykorzystania
(zasyp wykopbéw) powinna byodwieziona czasowo poza gbrwykopow.

5.2.9. Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktorg tedzie wyty do zasypania,
powinien by wywieziony przez Wykonavegcna odkiad.

5.2.10. Wykop natey zasypé po utazeniu w nim sieci wodoggowej z przyaczami oraz
wykonaniu pozostatych obiektéw i wdzer towarzysacych, rozpoczynag od
rownomiernego obsypania rur z bokow, z doktadnymeian ziemi, warstwami gruloi
25 cm, drewnianymi ubijakami lub mechanicznie¢sagz&. Siec wodochgowg z
przylagczami z rur PE naly utozy¢ na podsypce piaskowej gr. 20 cm i obsypeskiem
do wysokdci 30 cm ponad wierzch rury. Pozostaty wykop doigow terenu nalbey
zasypa warstwami ziemi o grubdoi 25 cm sposobengeznym lub mechanicznym.
Warstwy naley zag:szczg mechanicznie. Wskaik zag:szczenia gruntu £0,96 w



poboczach i drogach gminnych gruntowych+0,98 w drogach gminnych asfaltowych a
w pasie drogi powiatowe] JE 1,00.

5.2.11. JednocZnie z zasypywaniem kanatu nayestopniowo prowadzi

rozbiérke umocnienia.

5.2.12. Zaleca siwykonywanie Robét przy sprzypgych warunkach pogodowych.
5.2.13. Po ukaczeniu zasypywania wykopu, teren rmgleprzywroct do stanu
pierwotnego, teren po wykopach nalezrekultywowd&. Nalery odbudowa rowy
przydrazne.

5.2.14. Odwodnienie wykopow nalewykona zgodnie z DokumentagcpProjektovy;

W przypadku dgych opadow przewidziano odwodnienie pompowania kopy.

llo$¢ godzin pompowania nalg ustalt w trakcie wykonywania robot przez
inspektora nadzoru.

5.3. Wymagania dotyczce zagszczenia

Zaggszczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno sgeivymagania, dotycgee
wartasci wskanika zagszczeniad=0,96 w poboczach i drogach gminnych gruntowych i
Is=0,98 w drogach gminnych asfaltowych)%11,00 w pasie drogi powiatowe;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@&ci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST -S.00.00.00. pkt.6

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania Robét ziemrgh

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentidejojektowej. W czasie
kontroli szczegolyp uwag: nalezy zwrocic na:
a zapewnienie stateczwscian wykopow,
b doktadrgé wykonania
C zagszczenie podima pod rury,
d zagszczenie zasypanego wykopu.

6.2.1.Sprawdzenie jakaci wykonania Robét
Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jakowykonania Roboét okétono w pkt
6.

6.3. Badania do odbioru Robét ziemnych

6.3.1. Minimalna czestotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow
1. Pomiar szerokmi dna:
Pomiar tdmg, szablonem w odgbach co 200 metréw na prostych, co 50
metréw w miejscach, ktore buglavatpliwosci.



2. Pomiar spadku podtnego dna:
Pomiar niwelatorem gzinych w punktach zatama
3. Badanie zagpzczenia gruntu:
Wskaznik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy.

6.3.2.Szeroka¢ dna
Szerokaé¢ dna nie mge r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cm.

6.3.3.Spadek podheny dna

Spadek podizny dna, sprawdzony przez pomiar niwelatoregaingch wysokéciowych,
nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm
lub +1 cm.

6.3.4. Zageszczenie podiga i zasypu
Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z PN—B-04481:1988 powiniencby
zgodny z zatleonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

7.OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST -S.00.00M@magania ogoélne " pkt.7
Jednostki obmiaréw natg przyjmowa zgodnie z kosztorysem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST -S.00.009magania ogolne™ pkt 8
Odbior robot obejmuje:

1. Odbidr robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu: podize gruntowe,
zag:szczenie poszczegolnych warstw, itp.)
Odbior naley wykona na podstawie wynikdw odpowiednich bad&ontroli.

2. Odbiér materiatow do wykonania danego rodzahot@iemnych powinien ldy
dokonany na podstawie wynikéw rozpoznania geotezimeigo lub
geologiczno - inynierskiego opartego na warunkach kontroli podarnych
punkcie 2 niniejszego dziatu Specyfikacji Technizn

3. Odbiér ostateczny ( catlego zakresu prac ) - wgkg po zaknczeniu catéci
robot ziemnych, dokonywany na podstawie dokumentachnicznej,
protokotéw z odbioréw cgciowych i oceny stanu aktualnego wykonywanych
robot oraz ewentualnych badkoncowych.

4. Odbiér pogwarancyjny ( po uptywie okresu gavecyjnego )

Odbior ostateczny dokonywany jest po catkowizakaczeniu robét na
podstawie wynikow pomiaréw i badgkaosciowych.

Odbior pogwarancyjny dokonywany jest na podsaweeny wizualnej obiektu
dokonanej przez Inspektora Nadzoru przy udxig&onawcy.

Jezeli wszystkie przewidziane badania i odbiorgs&czowe robot oraz odbior kzowy



wykazup, ze zostaly spetnione wymagania otome w projekcie, Specyfikacji
Technicznej, obowgzujacych normach to wykonanie rob6t ziemnychzme uzna za
zgodne z wymaganiami.

W przypadku gdy chiby jedno badanie, jedna kontrola lub jeden z obdmvadtat wynik
negatywny i nie zostaty dokonane poprawki doprowgde stan robot ziemnych do
ustalonych wymagaoraz gdy dokonany odbior koowy robot jest negatywny
wykonanie robét ziemnych naleuzna& za niezgodne z wymaganiami.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z prajekp@stanowieniami Specyfikaciji
Technicznej oraz innymi obogdujacymi normami nalgy poprawé w ustalonym
terminie.

Roboty ktére po wykonaniu poprawek nadal wykazbyak zgodnéci z wymogami,
nalezy ocenté pod wzgédem bezpieczestwa konstrukcji trwakéci oraz jakdci i
rozebra, a naspnie wykong ponownie, lub uznaza magce obniong jakosé¢

W powyzszym przypadku naky uwzgkdni¢ skutki obnienia jakdci wykonania roboét
ziemnych dla konstrukcji pod warunkiem ze nie abfakasci wykonania innych robot (
izolaciji, itp.).

Dla wykopéw oraz podtgy, ktérych ocena wykazatamdice rzeczywistych warunkéw
wodno - gruntowych w stosunku do prgyich w projekcie, odbior mi by dokonany

po analizie i uwzgldnieniu tej rénicy w projekcie robét ziemnych, jak i w projekcie
konstrukcji, ktéra ma kiyposadowiona na ocenianym padia po przedstawieniu oceny
skutkéw zmian dla rob6t lub konstrukcji, projek&i@nstrukcji, ktéra ma ky

posadowiona na ocenianym patlid po przedstawieniu oceny skutkéw zmian dla robo6t
lub konstrukcji.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST -S.00.00.00 "Wymagania ogolne".

Podstaw ptatngci za wykonane roboty w okresach mégeginych lgdzie kwota
wynikajagca z obmiaréw stanu zaawansowania robét w pozyejgtych w kosztorysie i
sporadzenie przez Wykonawdqrotokotu odbioru tych robot.

Protokot odbioru robotduizie podstaw do wystawienia faktury po zweryfikowaniu i
podpisaniu przez Inspektora Nadzoru.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. \Afyamia ogolne.
PN-B-02479:1999 Geotechnika. Dokumentowanidgegdmiczne. Zasady ogolne.

PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia pagsiva, symbole literowe,



jednostki miary.
PN-B-02480:1986  Grunty budowlane. Gleaia, symbole, podziat gruntow.

PN-B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bé&aumie budowli.
Obliczenia

statyczne i projektowanie.
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania pkapentu
BN-77/8931-12  Oznaczenie wghk&a zagszczenia gruntu

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd - montaowych. Tom .
Budownictwo ogolne. G&¢ 1 - cz$¢ 2. Arkady, Warszawa 1990.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty zastosowane do budowy sieci
wodociggowej powinny odpowiadanormom krajowym zagpionym, jeli to mozliwe,
przez normy europejskie lub technicznym aprobataropejskim. W przypadku braku
norm krajowych lub technicznych

aprobat europejskich elementy i materiaty powindgawiad& wymaganiom
odpowiednich specyfikaciji.

Materiaty magce kontakt z wogldo picia musz posiadé pozytywry opinie
Paxstwowego Zaktadu Higieny w Warszawie.

2.1.1. Rury wodocagowe

Rury wodocagowe z PEHD100PNSDR14dzone przez zgrzewanie z materiatu PEHD o
ér. 110X6,6 PEHD100PN10SDR 1710 90x5,4PEHD100PN10SDR 17,
2.1.2. Rury wodogigowe osr. 40x2,4 PEHD100PN10SDR 17§10
50X3,0PEHD100PN SDR 17,%0. 25PE

2.1.3. Rury ochronne PE - @ 110, & 160, 180 i nalyronne stalowe 219
2.1.4. Zasuwy kotnierzoweeliwne @ 32, @ 40, @ 50, @ 80, @ 100 z kluczem i
obudowg teleskopow, skrzynlg uliczrg zeliwng przeznaczomndo
wbudowania w jezdnie
2.1.5. Hydranty pgarowe nadziemne @ 80 wypasae w automatyczne
urzadzenia odwadniage i odpowietrzajce
Skrzynki hydrantowe
Trojniki hydrantowe : @ 110/80
Ksztattki z firmowo zamontowarksztaltly do zgrzewania + montdnydrantéw, zasuw
Nawiertka wodocgigowa @ 110/32, @110/40, @110/50, @110/63, 90/8Rimmasuwki
zeliwne montowane poprzez zgrzewanie
2.1.6. Trojniki 110/110, 110/90,110/50,50/40
2.3. Beton
Beton hydrotechniczny klasy B15, B20, B25 powintgt zgodny z wymaganiami
normy BN-
62/6738-07 i PN-88/B-06250.
2.4. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiadarunkom normy PN-90/B-14501.
2.5. Kruszywo na podsypk
Podsypka pod rurogii maze by wykonana z piasku lubwiru. Uzyty materiat na
podsypk
powinien odpowiadawymaganiom norm: PN-86/B-06712, PN-B-11111.
2.6. Armatura odcinajaca
Jako armatuyrodcinajca (przeptyw wody) naley stosowa:
- zasuwyzeliwne kotnierzowe z mgkkim doszczelnieniem z obudgwg PN-83/M-
74024.
2.7. Elementy montaowe
Jako elementy montawe naley stosowa:



- zlacza kotnierzoweeliwne dla rur PE oraz¢zniki rurowe systemu

producenta rur.

2.8. Hydranty

Nalezy stosowa hydranty nadziemne @ednicy nominalnej 80 mm odpowiadeg
wymaganiom normy PN-89/M-74091 i BN-77/5213-04.

2.9. Sktadowanie materiatéw

2.9.1Rury przewodowe

Rury naley przechowywé w potazeniu poziomym na ptaskim, rownym poétn w
Sposob

gwarantugcy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadamosferycznymi oraz
spetnienie warunkéw bhp.

Ponadto rury z tworzyw sztucznych (PE) nglektadowa w taki sposob, aby stykatyesi
one z

podiazem na catej swej diugoi. Mozna je skladowana gsto utazonych podktadach.
Wysokas¢ sterty rur PE nie powinna przekra¢Zg5 m. Skladowane rury nie powinny
by¢

naraone na bezpwednie dziatanie promieniowania stonecznego. Teatpea w
miejscu

przechowywania nie powinna przekrac89oC,

2.9.2.Armatura przemystowa (zasuwy, nasuwki, kompensatoygranty)

Armatura zgodnie z norrPN-92/M-74001 powinna ldyprzechowywana w
pomieszczeniach

zabezpieczonych przed wptywami atmosferycznyminaikami powodujcymi
korozg.

2.9.3.Kruszywo

Sktadowisko kruszywa powinno bylokalizowane jak najbiej wykonywanego odcinka
wodochgu. Podtae skladowiska powinno kbyéwne, utwardzone, z odpowiednim
odwodnieniem, zabezpiecaa¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie jego
sktadowania i

poboru.

2.9.4.Cement

Sktadowanie cementu w workach Wykonawca zapewniaganynach zamkgtiych.
Sktadowany cement musi bpezwzgtdnie odizolowany od wilgoci. Czas
przechowywania

cementu nie mae by diuzszy niz 3 miesice.

3. SPRZET

3.1. Sprat do rob6t ziemnych przygotowawczych i wykéczeniowych

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni reggtjgcy sprzt do wykonania rob6t
ziemnych

I wykonczeniowych:

- pite¢ motorow tancuchowg 4,2 KM,

- zuraw budowlany samochodowy osnosci do 10 ton,

- kopark podsebierrg 0,25 m3 do 0,40 m3,

- spychark kotows lub ggsienicowg do 100 KM,

- sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: zagczarlk wibracyjm, ubijak
spalinowy,



walec wibracyjny,

3.2. Sprat do rob6t montazowych

W zaleznasci od potrzeb i przyjtej technologii robot, Wykonawca zapewni rasijacy
sprzt

montaowy:

- samochdd dostawczy do 0,9 t,

- samochaod skrzyniowy do 5 t,

- samochdd samowytadowczy od 25 do 30 t,

- samochod beczkowoz 4 t,

- przyczep dtuzycows do 10 t,

- zurawie samochodowe od 5 do 6 t,

- wciggarke reczmg od 3do 51t

- zgrzewarlk do rur PE,

- zespot pgdotworczy tréjfazowy przewany 20 KVA,

- pojemnik do betonu do 0,75 dm3.

Sprzt montaowy i srodki transportu mugzby¢ w petni sprawne i dostosowane do
technologii i warunkow wykonywanych roboét oraz wygdav wynikapcych z
racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT

4.1. Transport rur przewodowych i ochronnych

Rury mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu wytznie w potaeniu
poziomym. Rury powinny hiytadowane obok siebie na catej powierzchni i
zabezpieczone przed przesuwaniegmszez podklinowanie lub inny sposéb. Rury w
czasie transportu nie powinny styksic z

ostrymi przedmiotami, magymi spowodowé uszkodzenia mechaniczne.

W przypadku przewgenia rur transportem kolejowym, nayeprzestrzegaprzepisy o
tadowaniu i wytadowywaniu wagonow towarowych w kamkacji wewretrznej
(zahcznik nr 10 DKP) oraz tadowado granic

wykorzystania wagonu. Podczas prac przetadunkowychie naley rzuc&, a
szczegOlp ostraznos¢ nalezy zachowa przy przetadunku rur z tworzyw sztucznych w
temperaturze blisko 00C izszej.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstwa miaze przewysza& sciansrodka
transportu o wicej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu. Pierwsgwarstwe rur
kielichowych i kotnierzowych nalegy uktad& na podktadach drewnianych, podobnie
poszczegoblne warstwy

nalezy przedzieléd elementami drewnianymi o grudm wickszej ni wystapce czsci
rur.

4.2. Transport armatury przemystowej

Transport armatury powinien odbytvaic krytymi srodkami transportu, zgodnie z
obowigzujacymi przepisami transportowymi. Armatura transpedoa luzem powinna
by¢ zabezpieczona przed przemieszczaniem i uszkodmemachanicznymi.
Armatura drobna ( DN25) powinnadpakowana w skrzynie lub pojemniki.

4.3. Transport skrzynek ulicznych

Skrzynki mog by¢ transportowane dowolnymarodkami komunikacyjnymi. Wykonawca
zabezpieczy w czasie transportu elementy przedvpeazczeniem i uszkodzeniem.
Skrzynki



nalezry taczy¢ w jednostki tadunkowe i uktadge na paletach. Rozmieszczenie jednostek
powinno umaliwia¢ uzycie sprztu mechanicznego do roztadunku.

4.4. Transport mieszanki betonowej i zapraw

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportu, ktore
nie

spowoduj:

- segregacji sktadnikow,

- zmiany skiadu mieszanki,

— zanieczyszczenia mieszanki,

— obnienia temperatury przekraczegj grani¢ okreslong w wymaganiach
technologicznych oraz zapewmtasciwy czas transportu umlwiajacy prawidtowe
wbudowanie i zagszczenie

mieszanki.

5

4.5. Transport kruszywa

Kruszywa wyte na podsypkmog by¢ transportowane dowolnymrodkami.
Wykonawca zapewrsirodki transportowe w ileci gwarantujcej ciggtos¢ dostaw
materiatow, w miag

postpu robot.

4.6. Transport cementu

Wykonawca zapewni transport cementu w workach saoasmi krytymi, chroricymi
cement przed wilgogi

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca spgdzi plan BIOZ oraz dokona
wytyczenia robot | trwale oznaczy je w terenie papa kotkdw osiowych, kotkdw
swiadkow i kotkéw krawedziowych. W przypadku niedostatecznepdoreperow statych
Wykonawca wbuduje

repery tymczasowe (zg¢dnymi sprawdzanymi przez sloy geodezyjne), a szkice
sytuacyjne reperow i ich ¢gdne przekae Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca zgtosi pisemnie zamiar rozpgma robot do wszystkich wiaicieli i
uzytkownikow

uzbrojenia nad- i podziemnego z wyprzedzeniem siedinmowym, ustalac warunki
wykonywania robot w strefie tych wdzen.

5.2.4.W celu zabezpieczenia wykopow przed zalamieioy pompowan z wykopow lub
z opadow atmosferycznych powinnydachowane przez Wykonagvco najmniej
nastpujace warunki:

a) gorne krawdzie bali przgciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad
szczelnie przylegagy teren;

b) powierzchnia terenu powinnadwyprofilowana ze spadkiem urdaviajgcym tatwy
odptyw wody poza teren przylegay do wykopu;

c) w razie konieczriei wykonany zostanie g§ odprowadzacy wodt na bezpieczn
odlegtcc.

5.1.1. Prace rozbiérkowe

Prace rozbiérkowe obejmujisunecie z pasa wywlaszczenia (makaego) resztek



starych budowli, chodnikow, kraxdmikow, nawierzchni drogowych, ogrodzeinnych,
w stosunku do

ktorych zostato to przewidziane w Dokumentacji Bkbpwej lub nakazane przez
Inzyniera Kontraktu.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiérki, wykaeaz elementow nitiwych do
powtdrnego wykorzystania powinny bysuwane bez powodowaniacdinych
uszkodzé i odwiezione w

miejsce wskazane przezzimiera Kontraktu. Beziyteczne elementy i materiaty
powinny by wywiezione na wysypisko miejskie. W przypadku dklaania tych
materiatdbw poza pasem wywiaszczenia. Wykonawcamemw uzyska na to pisema
zgoct wiasciciela gruntu. Doty

(wykopy) po usurgtych budowlach lub ich elementach, znajej s¢ w miejscach,
gdzie

zgodnie z DokumentagpProjektovy beda wykonywane wykopy powinny ldy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnnalezy zapobiec gromadzeniuesi nich
wody opadowej. J&li budowle przeznaczone do ustaia stanowy elementy
uzytkowanego uktadu komunikacyjnego

(przepusty, nawierzchnie) Wykonawcaza@rzysipi¢ do pra rozbiérkowych dopiero
po zapewnieniu odpowiedniego objazdu.

5.2. Roboty ziemne

Roboty ziemne nakly wykonywa mechanicznie a w miejscu skenywan z
urzadzeniami podziemnymi natg wykona recznie pod nadzorem wieicieli
infrastruktury, zgodnie z DokumentadProjektovg i ST - S.02.01.01

5.4. Przygotowanie podia (podsypki)

Poditaze naley wykona zgodnie z dokumentacprojektowy przy uwzgédnieniu
rodzaju gruntu. Grulddé warstwy podsypki dla rur powinna wyné€1,20 m. Wododig
nalezy obsyp& obsypl piaskowg o gr. 30 cm. Zagszcznie podiza powinno by zgodne
z okr&lonym w dokumentacji projektowej, oraz wymaganiakieslonymi przez
producentow rur. Po przygotowaniu patdanazna przysipi¢ do wykonania robot
montaowych.

5.5. Roboty montaowe

5.5.1. Spadki i gébokos¢ posadowienia

Spadki i g¢bokas¢ posadowienia przewodow wodegowych powinny spetdiwarunki
okreslone w Dokumentaciji Projektowej dla odcinkéw pedry weztami przewodu.
Najmniejsze spadki przewodu powinny zapewdopuszczalne minimalnegukaosci
przeptywu. Najwgksze dopuszczalne spadki wynikajograniczenia maksymalnych
predkosci przeptywu. G$bokas¢ posadowienia powinna bygodna z Dokumentagj
Projektova.

5.5.2. Siec wodoagowa

Rury naley uktad& i uszczelnia zgodnie z instrukgjwytwoércy. Rura ochronna



powinna by tak utzona na podizu naturalnym, aby opieratagsia niej wzdha calej
dtugasci co najmniej na 1/4 swego obwodu, symetryczoieswojej osi. Na podiu
wzmaochnionym rura ochronna powinnachytozona zgodnie z dokumentagprojektowy.
Podsypka piaskowa gr. 20 cm. Obsypka piaskiem@ecn3. Poszczegdlne odcinki rur
powinny by unieruchomione przez obsypanie piaskierrgaku dtugdci rury i mocno
podbite, tak aby rura nie zmienita pgémia do czasu wykonania uszczelnienigzy.
Rury musz by¢ ukladane takzeby podparcie ich byto jednolite. Rury muad®g
ukladane i pozostawione tak, aby trzymatylsiii i spadkdw okrélonych w projekcie.
Sity bedgce rezultatem énienia, temperatury i pdkosci przeptywu musgby¢
absorbowane przez rury lub ich otoczenie bez nesrezrur i podczen.

taczenie rur PE wykorégpoprzez zgrzewanie doczotowe - zgrzéwazna tylko rury
zakwalifikowane do tej samej grupy wskikOw szybkdci ptyniecia, o tej samej
srednicy i grubéci scianki. Proces zgrzewania przeprowadainasgpujacych etapach:

- wyréwnanie powierzchni czotowych

- nadtopieniegczonych kacowek elementu

- zwarcie ich z okrdong silg

- chtodzenie.

Przed rozpocxiem zgrzewania natg przeprowadd zgrzewanie probne. Zgrzewane
powierzchnie powinny kiyoczyszczone, wyréwnane i suche. Niedopuszczateje
dotykanie ich palcami. Ugie prostopadle ke Bczonych elementow nagrzewarge s
przez okrélony instrukch podan przez producenta, czas ptaskim elementem grzejnym
zgrzewarki, a nagpnie dociskanegsdoczotowo do siebie za pompspecjalnego
oprzyrzzdowania, a do wysgpienia odpowiednio formagej st wyptywki. Po
unieruchomieniu elementéw na o#any czas uzyskuje spofczenie.

Kazde pohczenie zgrzewane powinno posiadaswoj protokot.
Wszystkie zastosowane materiaty powinny liywykonane zgodnie z polskimi
normami lub posiada¢ aprobate techniczm.

5.5.3. Zasuwy i hydranty

Zasuwy i hydranty naly montowa& zgodnie z projektem przy czym powinny
spoczywa na betonowym podim. Dfawice zasuw powinny byzaizolowane
termicznie.

5.5.4. Monta hydrantéw powinien zabezpiecz& jego odwodnienie.

5.5.5. Wszystka armatura sieciowa winna bywyposaona w skrzynki uliczne.

5.5.6. Skrzynki uliczne zasuw, oraz hydranty naley umocni¢ elementami
betonowymi w promieniu 0,5 m.

5.5.7. Uzbrojenie siechalezy oznaczy za pomog tabliczek orientacyjnych
wykonanych zgodnie z obogdujaca normy. Tabliczki te nalgy umiesci¢ na punktach
statych(budynkach, ogrodzeniach, stupkach). Takiicavymiarach 140x200 mm z
oznaczeniem dla hydrantu (H), zasuwy(Z), odpowetia(O), paczenie dla odbudowy

(D).



5.5.8. Wykona bloki oporowe betonowe zgodnie z usytuowaniem w pjekcie.

Bloki oporowe betonowe nailg umieszczé przy wszystkich wztach (odgajzieniach)
pod zasuwami i hydrantami, a t&kna zmianach kierunku : dla przewoddéw z tworzyw
sztucznych przy zastosowaniu ksztattek.

Blok oporowy powinien b§ wykonany z betonu B15 wspartego o nienaruszoizax
wykopu. Wyptkowo dopuszcza swylanie betonu na nieutwardzonym gruncie i
wsparcie go na starannie ubitym wypetnieniu . Wykopgzdnej wierzchu bloku mina
wykonywa dowolng metod, natomiast potkj - do rzdnej spodu bloku - wykop nadg
pogkbic recznie tu przed jego posadowieniem, zgodnie z nprm
BN-81/9192-04[57].

Wykop w miejscu wbudowania bloku najezasypé( do rzdnej wierzchu bloku) od
strony przewodu wodoggowego.

5.5.9. Przyhcza wodocagowe przepiaé¢ do sieci wodocigowej za pomog nawiertki
wodociagowej i zasuwy.

5.5.10 Préba hydrauliczna, ptukanie sieci

W celu sprawdzenia szczedoopolyczer przewodu naley przeprowadzi proby
szczelnéci. Proby szczeln@i nalery wykona dla kolejnych odbieranych odcinkow
przewodu, naley rowniez przeprowadzi probke cisnieniowg hydraulicza. Sposéb
prowadzenia i petny zakres wymagawigzanych z probami szczelkwm s3 podane w
normie PN-81/B-10725.

Préby hydrauliczne wodagju wykona na cknienie 1,0 MPa zgodnie z nogr®?N-81/B-
10725 ,Wodocigi- szczelné¢ przewodow, wymagania i badanie przy odbiorze”.
Ptukanie przewoddéw wykokavodg wodochgowg z predkosciag przeptywu co najmniej
1,0m/s, wypuszczag brudm wodke przez hydrant,zado chwili, kiedy wyptywagca woda
bedzie czysta. 116¢ przepuszczanej wody przez rurgenie mae by mniejsza ni 10-
krotnej obgtosci przeptukiwanego odcinka rurggu.

Przed przekazaniem wodagu do eksploatacji natgprzeprowadzi jego dezynfekej
3% roztworem podchlorynu sodu lub wapna chlorowan®g 24 godzinach woda
zachlorowana powinna bysungta prze doprowadzenie czystej wody i przeptukanie
przewodow. Po dezynfekcji i ptukaniu przewodéw, wodlery podda trzykrotnej
analizie mikrobiologicznej. Trzy kolejne pozytywmgniki analizy g koniecznym
warunkiem oddania wodagu do eksploatacji

5.5.11.Przewody wodocagowe - po wykonaniu obsypki przykryé w osi rury tasma

ostrzegawca koloru niebieskiego z wkfadla metalows.

5.6. Zasypanie wykopdw i ich zgggczanie

Zasypywanie rur w wykopie nioa rozpocz¢ od dosypki 10 cm po pozytywnym wyniku
préby szczelngxi i nalezy je prowadzt nastpnie warstwami grubi@i 20 cm. Materiat
zasypkowy powinien kyréwnomiernie uktadany i zagzczony po obu stronach
przewodu. Wskanik zag:szczenia powinien ldyzgodny z okrdonym ST . Rodzaj



gruntu do zasypywania wykopoéw Wykonawca uzgodnispektorem Nadzoru.

Przed rozpocaxiem wykonywania wykopow natg wykona przekopy prébne w celu
zlokalizowania istnigjcego uzbrojenia. Istnigge uzbrojenie naky zabezpieczyi
podwiesé na szerokéci wykopu.

Wykopy naley wykona jako otwarte obudowane.zi# materialy obudowy niegs
fabrycznie zabezpieczone przed szkodliwym wpltyweanunkow atmosferycznych, to
powinny one by zabezpieczone przez Wykonawmoprzez zastosowanie odpowiednich
srodkéw antykorozyjnych

lub impregnacyjnych wikiwych dla danego materiatu.

Metoda wykonywania wykopéwecznie z zastosowaniem gdzer do mechanicznego
wydobycia urobku. Wydobyty grunt z wykopu powinigye wywieziony przez
Wykonawe w miejsce wskazane przezzymiera Kontraktu. Wykopy pod przewody
powinny by rozpoczynane od naj@j potazonego punktu ruroggu przesuwag sk
stopniowo do gory. Wykonanie obrysu wykopu agldokona przez utagenie

przy jego krawdziach bali lub dyli deskowania w ten sposoéb, amnpczénie byty
ustalone odcinki robocze. Elementy te aglprzytwierdzé kotkami lub klamrami.
Minimalna szerok& wykopu wswietle obudowy powinna ldydostosowana d@ednicy
przewodu i wynosi 0,8 m plussrednica zewetrzna przewodu. Deskowanieian
wykopu

nalezy prowadzé w miar jego gkbienia.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trask®mywanego wykopu, krzyjace
sie lub biegrace rownolegle z wykopem powinny dyabezpieczone przed
uszkodzeniem a w razie potrzeby podwieszone w §ppagewniajcy ich eksploataej
Wykop powinien by zabezpieczony barigo wysokdci 1,0 m. Dno wykopu powinno
by¢ rébwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunoginteojektowej, przy czym
powinno by ono na poziomie wyszym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy (0,20 m) gruntu aglerykona bezpdrednio przed
wykonaniem podsypki i uteniem przewoddéw. Uswgtie tej warstwy Wykonawca
wykona ecznie lub w sposob uzgodniony zymierem Kontraktu.

5.3. Przygotowanie podiea

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtppodtaze naley wykona& z
warstwy tlucznia lulzwiru z piaskiem o grubiei 10 cm, zgodnie z dokumentac]
projektowg. W gruntach gliniastych natg wykona podiaze z pospotkizwiru lub
ttucznia o grubéci 10 cm zgodnie z dokumentagyrojektowy. Zagszczenie podima
powinno by zgodne z okrdonym w dokumentacji projektowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola, pomiary i badania

6.1.1.Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysfpieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania mage na celu:
- zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategori

- okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

- okreslenie stanu terenu,



- ustalenie sktadu betonu i zapraw,

- ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopéw przZedizan wod,

- ustalenie metod wykonywania wykopow,

- ustalenie metod prowadzenia rob6t i ich kontwobizasie trwania budowy.

6.1.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobot w
zakresie i z ogstotliwoscig zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru w oparciu 0 nerm
BN-83/8836-02,PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728.

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie kgdnych zatgonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych na
placu budowy statych punktow niwelacyjnych z dokiagtia odczytu do 1 mm,

- sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

- zbadanie materiatéw i elementow obudowy peidin ich zgodnséri z cechami
podanymi w dokumentacji technicznej i warunkamhtecznymi podanymi przez
wytworcg,

- badanie zachowania warunkow bezpiéshea pracy,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod

- sprawdzenie zabezpieczenia istgego uzbrojenia w wykopie

- badanie prawidtow&ei podiaza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienarusz&ino
wilgotnosci | zgodndci z okre&lonym w dokumentacji,

- badanie i pomiary szerokm, grubdci i zagzszczenia wykonanego podko
wzmocnionego z kruszywa,

- badanie w zakresie zgodiwdo z dokumentagjtechniczmi i warunkami okréonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkasohhicznymi wytwaorni
materiatdw,ewentualnie innymi umownymi warunkami,

- badanie gibokdici utozenia przewodu, jego odlegim od budowli gsiadugcych iich
zabezpieczenia,

- badanie utgenia przewodu na podio,

- badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

- badanie zastosowanychyaty i ich uszczelnienie,

- badanie zmiany kierunkow przewodu i ich zabezme@@ przed przemieszczaniem,
- badanie zabezpieczenia przed kagpz]

- sprawdzenie monia armatury, sprawdzeniegdnych posadowienia skrzynek zasuw i
hydrantow,

- badanie szczelsdoi catego przewodu,

- badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

- badanie zasypu przewodu do powierzchni terenuzeabadanie wskaikow
zag:szczenia poszczegolnych jego warstw.

6.1.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

- odchylenie odlegkei krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape
powinno wynosi wiecej niz £ 5 cm,

- odchylenie wymiarow w planie nie powinnodyicksze ni 0,1 m,

- odchylenie grubgci warstwy zabezpieczgje] naturalne podie nie powinno
przekroczy

+3 cm,



- dopuszczalne odchylenia w planie kea&i wykonanego podi@ wzmocnionego od

ustalonego na tawach celowniczych kierunku osiyworki nie powinny przekraczalla

przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm,

- rGznice rzdnych wykonanego podia nie powinny przekroczyw zadnym jego

punkcie dla przewodow z tworzyw sztucznych £5 cm,

- dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalmnegawach celowniczych nie

powinny przekroczg dla przewoddéw z tworzyw sztucznych 10 cm, dla gtadgch

przewodow 2 cm,

- dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie poywivnzadnym jego punkcie

przekroczy: dla przewoddw z tworzyw sztucznych =5 cm i niegnspowodowa na

odcinku przewodu przeciwnego spadku ani zmniejseggo do zera,

— stopier zag:szczenia zasypki wykopow okiteny w trzech miejscach na diugo
100 m nie powinien wyno&imniej niz 0,97.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m (metr) wykonanego i odebranego przewodwzglednia
nizej

wymienione elementy skitadowe, obmierzone wedtugdhrjednostek:

- rozbidrka starych przewodéw w m

- rozbiérka nawierzchni w m2

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera Kontraktu jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajwszystkie
technologiczne czynioi zwigzane z przebudaylinii wodociggowych, a mianowicie:
- roboty przygotowawcze,

- roboty ziemne z obudayécian wykopow,

- przygotowanie podia,

- roboty montaowe wykonania ruroggow,

- préby szczelnii przewoddw, zasypanie i zgggczenie wykopu.

Odbior robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajgcym wykonanie
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego gmstrobot.

Dlugaos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m
| powinna wynosi okoto 300 m dla przewodow z tworzywa sztucznegdPEwWzgtdu
na sposob prowadzenia wykopow.

Dopuszcza gizwigkszenie lub zmniejszenie diugo przeznaczonego do odbioru
odcinka przewodu z tynie powinna by ona uzaleniona od warunkéw lokalnych oraz
umiejscowienia uzbrojenia lub uzasadniona wdgi techniczno-ekonomicznymi.
Inzynier Kontraktu dokonuje

odbioru robot zanikagych.

8.3. Odbidr koncowy



Odbiorowi kaacowemu podlega:

- sprawdzenie kompletdo dokumentacji do odbioru technicznegakowego

(polegajice na

sprawdzeniu protokotéw bafigrzeprowadzonych przy odbiorach technicznych

czesciowych),

— badanie szczelda catego przewodu (przeprowadzone przy catkowig@czonym
| zasypanym przewodzie, otwartych zasuwach - zgodmunktem 8.2.4.3 normy
PN-B-

10725),

— badanie jakéai wody (przeprowadzone stosownie do odpowiednmimn
obowigzujagcych w zakresie baddizykochemicznych i bakteriologicznych wody).

Wyniki przeprowadzonych bafdgodczas odbioru powinny byjete w formie

protokotu, szczegoétowo omowione, wpisane do dziebudowy i podpisane przez

nadzér techniczny, oraz cztonkdw komisji przeprdaajcej badania. Wyniki bada
przeprowadzonych podczas

odbioru kaicowego nalgy uzna za doktadne, jesli wszystkie wymagania (badanie

dokumentaciji i szczeloi catego przewodu) zostaty spetnionezeliektores z wymaga

przy odbiorze technicznym koowym nie zostato spetnione, nafeocent jego wptyw
na stopié sprawngci dziatania przewodu i w zaleosci od tego okréi¢ konieczne
dalsze pospowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej linii wodggowej obejmuje:

- dostawe materiatow,

- wykonanie robot przygotowawczych, w tym prac iézkowych,

- wykonanie wykopu w gruncie Il - IV kat. wraz m@cnieniemécian wykopu i jego
odwodnieniem,

- przygotowanie podia i fundamentu,

- utozenie przewodow wraz z momtam armatury i innego wypaogenia,
- przeprowadzenie préby szczelon

- przeprowadzenie bafidakteriologicznych,

- zasypanie wykopu wraz z jego zagczeniem,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- pomiary i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-87/B-01060 Stewodochgowa zewagtrzna. Obiekty i elementy wypasgenia.

Terminologia

2. PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienip&iednie budowli. Obliczenia

statyczne i projektowanie

3. PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla pragdéw wodocigowych |
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

4. PN-88/B-06250 Beton zwykty



5. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

6. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni
drogowych swir i mieszanka

7. PN-B-10725 Wodoggi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
8. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

9. PN-86/H-74374 Pgtzenia kotnierzowe. Uszczelki. Wymagania ogolne

10. PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. Ogolne wyamaa i badania

11. PN-83/M-74024/00

Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kotnierzorediwne.

Wymagania i badania

12. PN-85/M-74081 Skrzynki uliczne stosowane watetjach wodnych i gazowych
13. PN-89/M-74091 Armatura przemystowa. Hydrantgziamne na énienie
nominalne

1 MPa

14. PN-EN 12201 Systemy przewodow rurowych z twarsytucznych do przesytania
wody. Polietylen (PE)

15. ZAT/97-01-001 Rury i ksztaltki z polietylenu PElementy dczace w rurocigach
cisnieniowych do wody.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-S.04.01.01
PRZEJSCIA SIECI WODOCI AGOWEJ POD DROGA



1. Wstep

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej(Sgijvymagania dotycce
wykonania | odbioru Robot zyaanych z przégiem sieci wodogigowej pod drogami.
1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument jrzeiwy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3  Zakres Rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia Robot
zZwigzanych z przégiem sieci wodoaigowe]

pod drogami. W zakres tych robét wchedz

1.3.1. Przejscie sieci wodocigowej pod drogy powiatowa — metod przewiertu.(pod

drog powiatows i gminm)

- roboty przygotowawcze
- wykonanie komor montawych dla przewiertu,

- wykonanie przewiertu w rurze amimej stalowej @219 lub @110, @160,

@180 PE

- przegganie przewodu PE @110, PE @90, PE@ 50, PE@40,

- roboty izolacyjne

- uszczelnienie K@ow rury ochronnej

- przywrocenie do stanu pierwotnédgagi

- kontrola robot.

1.4 Okreslenia podstawowe:

1.4.1Przeszkoda— obiekt, instalacje zlokalizowane na terenie gktgjwanego
ruroiagu.

1.4.2.Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchyasgioju
pojazdow, oraz ruchu pieszych wraz ze wszystkirmdreniami technicznymi
Zwigzanymi z prowadzeniem | zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3.Przekroczenia podziemne- uktad konstrukcyjny shacy do
zabezpieczenia instalacji przed naciskami przenmosnbz powierzchni oraz shgce
wyeliminowaniu szkodliwego oddziatywania instalgaidziemnych | zachowania
warunkéw bezpieczstwa.

1.4.4.Skrzyzowania — (kolizje), miejsce przeecia St rzutu poziomego sieci
wodochgowej i istniejcego uzbrojenia.

1.4.5Rura ochronna— rura @rednicy wekszej od wodoaigu stizagca do

przenoszenia obgien zewnetrznych.

1.4.6. Pozostate oks§ienia podstawowegszgodne z obowgzujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami | definicjami podanyw ST S.00.00.00
“wymagania ogolne’pkt. 1.4.



2. MATERIALY
2.1.0gd6lne wymagania dotycgce materiatow

Wykonawca zobowizany jest:
- dostarczy materiaty zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Famevej | ST.
- powiadomt Inspektora Nadzoru o proponowanyghdtach pozyskania
materiatdw przed rozpogeziem dostawy | uzyskaego akceptagj
2.2. Beton B-15powinien odpowiadawymaganiom PN-62/673807
2.3. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowi@dgymaganiom PN-86/B-06250
2.4. Materialy izolacyjne
2.4.1. Kity asfaltowe
2.4.2. Lepik asfaltowy
2.4.3. Sznur smotowany

2.5 Rury ochronne
PE @110, @160, @180 mm, rury ochronne stal@®19 (na wodoggu przy

stupach energetycznych i telekomunikacyjnych)

2.6 Kruszywo

Piasek wg PN-B-11113 87/B-01100
2.7  Skiadowanie materiatdw

Wszystkie wyroby nalgy uktada wedtug poszczegolnych grup, wiesod
gatunkow w sposob zapewnjay stateczn& oraz umaliwiajacy dostp do
poszczegoblnych grup. Powierzchnia skladowania poaviné utwardzona i
zabezpieczona przed gromadzeniegnagdd sanitarnych i opadowych. Pierysgarstwe
nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych, zabezpiegzklinami umocowanymi do
podkladow pierwszy i ostatni element warstwy przegrzesunieciem.

2.7.1. Rury ochronne stalowe

Rury stalowe naley sktadowa pod zadaszeniem, uktadajje w pozycji leacej jedno
lub wielowarstwowo.

Pierwsz warstwe rur naley utozy¢ na podktadach drewnianych, zabezpiegz&jinami
umocowanymi do podktadow pierwszy i ostatni elemeatstwy przed przesuggiem.
2.7.2. Kruszywo

Kruszywo naley skiadow& na utwardzonym i odwodnionym podto w sposob
zabezpieczapy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z imngodzajami i
frakcjami kruszyw.

2.8. Odbiér materiatdw na budowie
Materiaty naley dostarczy na budow wraz zeswiadectwem jakéci, kartami

gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznegtestami, aprobatami technicznymi,
deklaracjami zgodriai.



Dostarczone materialty na miejsce budowy hakprawdzt pod wzgédem
kompletndci i zgodndaci z danymi producenta

Nalezy przeprowadzi ogledziny dostarczonych materiatéw. W razie stwierdaemnad
lub powstania wtpliwosci ich jakdci, przed wbudowaniem nalg podd& badaniom
okreslonym przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET
3.1.0gdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST -S.00.00.00 "Wymagania ogolne"
pkt3.
3.2.  Sprzet do rob6t montazowych

Sprzt montaowy i srodki transportu mugzby¢ w petni sprawne i dostosowane do
technologii i warunkow wykonywanych roboét oraz wygdav wynikapcych z
racjonalnego ich wykorzystania na budowie. $pdo wykonania robot:

- zuraw budowlany samochodowy

- maszyna do wieréepoziomych

- samochdd skrzyniowy

- sprzt do zagszczania gruntu

- samochod samowyteawczy

4. TRANSPORT
4.1.0g0Ine wymagania dotycgce transportu

Wykonawca zobowzany jest do stosowania takigtodkow transportu, ktore pozwpl
unikng¢ uszkodze i odksztatcé przewaonych materiatéw, przestrzegajwarunkow
okreslonych przez producenta.

Materiaty na budow powinny by przewaone zgodnie z przepisami ruchu drogowego
oraz BHP. Rodzaj oraz liczBeodkdw transportu powinna gwarantaiyarowadzenie
roboét zgodnie z zasadami zawartymi w DokumentagjaRtowej, ST i wskazaniami
Inzyniera oraz w terminie przewidzianym w kontrakéezewaone materiaty powinny
by¢ rozmieszczone rownomiernie oraz zabezpieczone

przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu.

Podczas prac przetadunkowych rur nie agleuca, a szczegoostranos¢ nalery
zachowa przy przetadunku rur z tworzyw sztucznych w tenapanze blisko 0°C i
nizszej. Kruszywa magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu w sposéb
zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawdgaam.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.0go0lne zasady wykonania Robot

Ogolne zasady wykonania Robo6t podano w ST S.0000M@ymagania ogolne™ pkt 5



5.2.Roboty przygotowawcze

5.2.1.Wytyczenie trasy i punktow wysokdciowych

Podstaw wytyczenia stanowi Dokumentacja Projektowa i Prawrokalizacja i
wymiary winny by zgodne z DokumentacProjektows oraz Specyfikagj ST-
S.01.01.01.

Wytyczenie w terenie, z zaznaczeniem usytuowanj@nao@ whbitych w grunt kotkdw
osiowych z gwadziem. Po wbiciu kotkow osiowych nalewbi¢ kotki -swiadki
jednostronne lub dwustronne w celu uthwienia odtworzenia po rozpoeeziu robét
ziemnych. Wytyczenie trasy wodagu w terenie winno kiywykonane przez shby
geodezyjne Wykonawcy.

Nalezy ustalt state repery, a w przypadku niedostatecznej @iciiwbudowa repery
tymczasowe z kdnymi sprawdzanymi przez gloy geodezyjne. W miejscach, gdzie
moze zachod#i niebezpieczestwo wypadkdw, budognalezy zgodnie z BHP |
przepisami kodeksu drogowego ogra@dad strony ruchu, a na noc dodatkowo oznaczy
Swiattami.

5.3. Roboty ziemne

Prace ziemne przy przejach sieci wodoggowej pod drogami powinny by
prowadzone w okresie letnim w czasie niskich stan@ad. Roboty naley wykonywa
recznie i mechanicznie rozkopem tam gdzie jest tewidziane w Dokumentacji Proj
ektowe.

5.3.Roboty montazowe (przegcia ) rur wodociggowych pod przeszkodami
5.4. .Przejscia pod drogami

Przefcie sieci wodocigowe]j pod drog nalezy wykona metod przewiertu w rurze
ochronnej z PE @110, @ 160, & 180 PE.

Prace nalgy prowadz¢ pod nadzorem zagdu drég. Po obu stronach pasa drogowego
nalezy usytuowa dwie komory: przewiertowi odbiorcz. W rurze ostonowej naty
przecigna¢ rure wodochgows, uszczelnd przestrzé migdzy rug ostonovy i
wodochgowg, zaizolowa spoiny obwodowe, uszczetrikoncOwki rur materiatami
okreslonymi w Dokumentaciji projektowej.

5.5.Roboty wykonane rozkopem
Tam, gdzie jest to przewidziane w dokumentaciji gktgywej: przekroczenia drog o

nawierzchni gruntowej i asfaltowej najfewykonywa recznie i mechanicznie rozkopem
zgodnie ST S-02.01.01.

5.6.Przywro6cenie do stanu pierwotnego

Po wykonaniu przeé§ zasypanie wykopOow natg rozpocac¢ po pozytywnym wyniku
préby szczelngi przylaczanych wodoggow i Roboty wykoné zgodnie ze



Specyfikacy ST -S.02.01.01.
Wykonawca po zakiazeniu robot winien dokoigorzywrocenia terenu do stanu
pierwotnego.

Ewentualne koszty w stosunku do oséb trzecichyzavie z przégiem pod drogami
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci Robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST - S.00.00.00. "Wymagania agjbin
pkto

6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1.Badania przed przystgpieniem do Rob6t

Przed przysfpieniem do Robot Wykonawca powinien wykormdania materiatow do
betonu, zapraw, obsypek i podsypek oraz usta&yimagane recepty laboratoryjne.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie Robo6t
Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdniRobot w
zakresie i z ogstotliwosciag okreslong w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Inspektora.
W szczegdlngci kontrola powinna obejmowagodnd¢ z Dokumentagj Projektovg
(materiat, spadki, izolacja, zasypka):

- sprawdzenie gdnych zatagonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych
statych punktow wysokgiowych z doktadngcia do 1 cm,

- sprawdzeniegdnych posadowienia,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod
- badanie i pomiary szerokd, grubgci wykonanego podia,
- sprawdzenie zgodioi z Dokumentagj Projektows wykonanych wypetnig,
- sprawdzenie prawidtovéai uszczelniania przewodow,
- badanie wskanikow poszczegolnych warstw zasypu,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania
- odchylenie odlegkri krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinno wynoé&iwigcej niz £5 cm,
- odchylenie wymiaréw w planie nie pawd by wicksze nk 0,1 m
- rzedne na pocgku i koncu rury ochronnej powinny kBywykonane z
doktadndcig do £ 5 mm

7. OBMIAR ROBOT



Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST-S.00.00M3@nagania ogdlne " pkt.7
Jednostki obmiaréw natg przyjmowa zgodnie z kosztorysem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0go0Ine zasady odbioru Robét

Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w ST -S.00.00\38nagania ogolne" pkt 8
Odbior robot winien odbywasie przy udziale pracownika Administratora ciekow,
Zarzdcy drég i uradzen energetycznych.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgBjojektovs, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt
6.2.3.daty wyniki pozytywne.

8.2.0dbior Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegajwszystkie
technologiczne czynioi zwigzane z budowprzegé¢ sieci wodocigowej pod drogami,
stupami energetycznymi i rowami melioracyjnymi. @iRobot zanikajcych powinien
by¢ dokonany w czasie umldwiajagcym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania
0g6lnego pospu Robdot.

Inspektor Nadzoru Inwestycyjnego dokonuje odbiaiidt zanikajcych zgodnie z
zasadami okgonymi w ST-S.00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt 8.2.

8.3.0dbidr koncowy
Odbiorowi kaicowemu wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podlega:
- sprawdzenie kompletfm dokumentacji do odbioru technicznegm&owego
(polegajce na sprawdzeniu protokdtow badazeprowadzonych przy
odbiorach technicznych gziowych),

- badanie szczeldoi catlego przewodu (przeprowadzone przy catkowicie
ukonczonym i zasypanym przewodzie, otwartych zasuwagjoenie z
punktem 8.2.4.3 normy PN-81/B-10725 ),

- badanie jakéci wody (przeprowadzone stosownie do odpowiednamimn
obowigzujacych w zakresie baddizykochemicznych i bakteriologicznych
wody).

Wyniki przeprowadzonych bafdgodczas odbioru powinny byjete w formie
protokotu, szczegoétowo omowione, wpisane do dzienbudowy i podpisane przez
nadzor techniczny oraz cztonkow komisji przeproveggtzj badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbioruhowego nalgy uzna za doktadne,
jezeli wszystkie wymagania (badanie dokumentacji zeirusici catego przewodu)
zostaty spetnione.



Jezeli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym koowym nie zostato spetnione,
nalezy ocent jego wptyw na stopie sprawngci dziatania przewodu i w zaleosci od
tego okréli¢ konieczne dalsze peggowanie.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST-S.00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt 9.

Podstaw ptatngci za wykonane roboty w okresach mégeginych lgdzie kwota
wynikajagca z obmiaréw stanu zaawansowania robét w pozyejgtych w kosztorysie i
sporadzenie przez Wykonawgrotokotu odbioru tych robot. Protokét odbioru ébb
bedzie podstaw do wystawienia faktury po zweryfikowaniu i podpsaprzez
Inspektora Nadzoru Inwestycyjnego.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1 Normy

PN-87/B-01060 Siewodochgowa zewgtrzna. Obiekty i elementy wypasania.
Terminologia.

PN-74/B-02480 Grunty budowlane. Podziat, nazwy, lsgi@ i okrélenia.
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakvesie wykonywania i
badania przy odbiorze.

PN-81/B-10725 Wodoggi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-81/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfilem@go polichlorku winylu

PN-81/C-89204 Rury &nieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowaneangg ogolnego zastosowania.

PN-79/H-74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe.
PN-86/H-74374 Pgtzenia kotnierzowe. Uszczelki. Wymagania ogdlne.

PN-70/H-97051 Ochrona przed korpZpPrzygotowanie powierzchni stali, staliwa i
zeliwa do



malowania. Ogolne wytyczne.

PN-82/M-01600 Armatura przemystowa. Terminologia.

PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. Ogoélne wynmgabadania.
PN-84/M-74003 Armatura przemystowa. Zasuwy klieokielichowezeliwne na
cisnienie

nominalne 1 MPa.

PN-83/M- Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kelziowezeliwne. Wymagania i
badania.

74024/00

PN-83/M-Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kolamwvezeliwne na cinienie
nominalne 0,63 MPa.

74024/02

PN-83/M-Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kolamwvezeliwne na cinienie
nominalne 1 MPa.

74024/03

PN-85/M-74081 Skrzynki uliczne stosowane w instalett wodnych i gazowych.
PN-89/M-74301 Armatura przemystowa. Kompensatodygeltawicowe kotnierzowe
zeliwne na dinienie nominalne 1 1,6 MPa.

BN-76/0648-76 Bitumiczne powtoki na rurach staleWwywktadanych w ziemi.
BN-75/5220-02 Ochrona przed kor@ZyVymagania ogolne i ocena wykonania.
BN-87/6755-06 Welon z widkien szklanych.

BN-66/6774-01Kruszywo naturalne do nawierzchni dwgch i kolejowych Zwir i
pospoika.

BN-84/6774-02Kruszywo mineralne. Kruszywo kamiefareane do nawierzchni
drogowych.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemnemabania i badania przy
odbiorze.

BN-86/9192-03Wodogani wiejskie. Przewody énieniowe z rur stalowych i
zeliwnych.Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-81/9192-04Wodogni wiejskie. Bloki oporowe prefabrykowane. Warunki
techniczne wykonania i wbudowania.

10.2. Inne dokumenty

KB 4-4.11.6(1) Przégia rurocggami wodociagowymi pod przeszkodami - typ Pl do P6

(marzec 1979r.)

KB 8-13.7(1) Przégia przezciany budowli rurogggami wodocigowymi i
kanalizacyjnymi (czerwiec 1989r.).

UWAGA: Wszelkie Roboty ujte w specyfikacji natey wykona w oparciu o

aktualnie obowgzujace normy i przepisy.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST -8.01.02
KOLIZJIE ISTNIEJ ACYM UZBROJENIEM TERENU



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSsfwymagania dotycce
wykonania i odbioru Robét zezanych z przégiem sieci wodogigowej w rejonach
istniejgcego uzbrojenia terenu: kable telekomunikacyjnble&anergetyczne n. n.,
gazocig i istniepcy wodocag.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirzetwy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkil.

1.3.Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia Robdt
zwigzanych z wykonaniem sieci wodggbwej z przyaczami w miejscach zlien i
krzyzowania s¢ z istniepcym uzbrojeniem. W zakres tych Rob6t wchadz

- roboty przygotowawcze,

- montarur ochronnych (ostonowych) - dwudzielnych,

- roboty izolacyjne,

- uszczelnienie kicow rury ochronnej,

- kontrola jakdci.

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przeszkoda- obiekty, uradzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projekitej
kanalizaciji

1.4.2.Kable energetyczne podziemne kablowe instalacje elektryczne

1.4.3.Kable telekomunikacyjne - podziemne kablowe instalacje teletechniczne

1.4.4.Sie¢ wodociagowa- instalacje podziemne shce do przeptywu wody do celow
bytowych

1.4.5.Sie¢ gazowa- sieci i instalacje podziemne ghece do przeptywu gazu

1.4.6.Skrzyzowania - miejsce przegtia st rzutu poziomego wodaogju i istniepcego
uzbrojenia



1.4.7.Rura ochronna - rura dwudzielna typu AROTA,

1.4.8. Pozostate okilenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST- S.00.00 "wymagania ogoélne" pkt 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST -S-00.00.00 "Wymagania ogghke"
1.5.

2. MATERIALY

2.1.0golne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST-
S.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 2 Wykonawca »abpany jest:
- dostarczy materiaty zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Famevej i ST,
- powiadomé Inspektora Nadzoru o proponowanyehdtach
pozyskiwania materiatdbw przed rozpecem dostawy i uzyska
jego akceptaej

2.2.Beton
2.2.1. Beton B-15 powinien odpowiadaymaganiom PN-86/B-03264

2.2.2.Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiagg/maganiom PN-B-14501

2.3.Materialy izolacyjne

2.3.1. Kity asfaltowe

2.3.2. Lepik asfaltowy wg PN-74/B-26640.

2.3.3. Sznur smotowany.

2.4.Rury ostonowe

2.4.1. Rury dwudzielne Arota w punktach kolizyjnywbdochgu i kabli
telekomunikacyjnych lub energetycznych.

2.5.Kruszywo

Piasek wg PN-B-11113
2.6.Skladowanie materiatow
Wszystkie wyroby naley uktada& wedtug poszczegdlnych grup, wielikdi gatunkow w

Sposob zapewniggy stateczn& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegolnych grup.
Powierzchnia sktadowania powinnachytwardzona i zabezpieczona przed



gromadzeniem siwod sanitarnych i opadowych. Warunki skladowan&ariatéw
winny by zgodne ze ST S.04.01.01.

2.7.0dbhiér materiatéw na budowie

- Materiaty naley dostarczy na budow wraz zeswiadectwem jakgci, kartami
gwarancyjnymi i protokdtami odbioru technicznegtestami, aprobatami
technicznymi, deklaracjami zgodub.

- Dostarczone materiaty na miejsce budowy hakprawdzt pod
wzgledem kompletngci i zgodndci z danymi producenta.

- Nalezy przeprowadz ogledziny dostarczonych materiatow. W razie
stwierdzenia wad lub powstaniatpliwosci ich jakaci, przed wbudowaniem
naley poddd& badaniom okrdonym przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST S.00.00.00 "Wymagania
0goIne" pkt. 3

3.2. Sprzet do wykonania robot:

- zuraw budowlany -
- samochodowy maszyoa d
wieragpoziomych
- sprzt do zagszczania gruntu,
- samochdod skrzyniowy
- samochdd
samowytadowawczy.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST S.00.00.00 "Wymaganiieto
pkt 4.

Wykonawca zobowzany jest do stosowania takigtodkow transportu, ktore pozwpl
unikmg¢ uszkodzeé i odksztatcé przewa:onych materiatow, przestrzegejwarunkow
okreslonych przez producenta. Materiaty na buggewinny by przewaone zgodnie z
przepisami ruchu drogowego oraz BHP. Rodzaj orabésrodkow transportu powinna
gwarantowé prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami zawartymiokubhentacji
Projektowej, ST i wskazaniami Inspektora Nadzomazor terminie przewidzianym w
kontrakcie. Przewimne materiaty powinny liyrozmieszczone roGwnomiernie oraz
zabezpieczone przed przemieszczaniem w czasie pajandu.

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu w sposob



zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawdgaam.

5 WYKONANIE ROBOT
5.10g0Ine zasady wykonania Robét

Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST -S.00000Wymagania ogoélne" pkt.5
5.2. Roboty przygotowawcze

5.2.1.Wytyczenie trasy i punktow wysokd@ciowych

Postaw wytyczenia stanowi Dokumentacja Projektowa i Prawraz Specyfikacja ST-
S.01.01.01. Lokalizacja i wymiary winny byggodne z DokumentacProjektovy.
Wytyczenie w terenie, z zaznaczeniem usytuowan@onaog wbitych w grunt kotkow
osiowych z gwadziem. Po wbiciu kotkéw osiowych nalewbi¢ kotki - swiadki
jednostronne lub dwustronne w celu utiwienia odtworzenia po rozpoeziu robot
ziemnych. Wytyczenie trasy kanatu w terenie wing§ Wwykonane przez shby
geodezyjne Wykonawcy.

Nalezy ustalt state repery, a w przypadku niedostatecznej @iciiwbudowa repery
tymczasowe z kdnymi sprawdzanymi przez gloy geodezyjne. W miejscach, gdzie
moze zachod#i niebezpieczestwo wypadkdéw, budognalezy zgodnie z BHP i
przepisami kodeksu drogowego ogra@dad strony ruchu, a na noc dodatkowo oznaczy
Swiatlami.

W miejscach kolizji przekopy natg wykona pod nadzorem wiagicieli odnagnych
instalaciji.

5.3. Roboty ziemne

W rejonie istniegcego uzbrojenia podziemnego Roboty ziemnezayaleykonywa
sposobemgcznym, zgodnie ST- S.02.01.01. i Dokumenidjojektova.

5.4. Roboty montazowe

Istniejgce uzbrojenie krzyujace st z projektowan siecg wodochgows lub
przebiegajce w jej asiedztwie w odlegiriach mniejszych od normatywnych nate
zabezpieczyw sposob okrdony w Dokumentacji Projektowej, w podanych tam
rodzajach rur ochronnych,socednicach dostosowanych él@dnic istniegcego
uzbrojenia pod nadzorenizyikownika. Kace rur ochronnych wyprowadzpoza
zewrgtrzny obrys istnigjcego uzbrojenia, na odlegtopodan w Dokumentacji. Kade
skrzyzowanie i zblzenie przed zasypaniem podlega odbiorowi przezoideeli
odnanych instalacji.

5.4.1 Skrzyzowania z istniegcymi liniami elektrycznymi, kablami elektrycznymi.
W miejscach kolizji roboty prowadzpo uzgodnieniu z RE i w razie potrzeby po
wytaczeniu pgdu. Na istniggcych kablach energetycznych zastosoway ochronne
dwudzielne typu AROTA drednicy 110 mm diugi 3,0 m, zgodnie z dokumentacj
projektows.



5.4.2.Skrzyzowania z istniegcymi kablami telekomunikacyjnymi

Istniejgce kable telekomunikacyjne najezabezpieczyrurag ochronm dwudzielry typu
AROTA oérednicy 50 mm dtugai 3,0 m , zgodnie z dokumentagjrojektowy.

5.4.3.Skrzyzowania z istniegcym wodochgiem

Skrzyzowania wykoné bez wycia sprztu mechanicznego, zgodnie z dokumengtacj
projektowns.

5.4.4.Zbli zenia do stupow energetycznych

Przy zblzeniu do stupdw energetycznych nalena tym odcinku prace prowadaicznie
ze szczegoostraznoscig | odpowiednim zabezpieczeniem stupow energetydznyc

5.5.Przywrocenie do stanu pierwotnego

Po wykonaniu sieci wodaggowych zasypanie wykopéw nalerozpocaé¢ po
pozytywnym wyniku préby szczel&a przylaczanych sieci wodoggowych z
przylaczami i Roboty wykonazgodnie ze SpecyfikacST -S.02.01.01

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakd@ci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST -S.00.00.00."Wymagania ogoélne"
pkt.6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysgpieniem do Robot

Przed przysfpieniem do Robot Wykonawca powinien wykonywaadania materiatow

do betonu, zapraw, obsypek i podsypek oraz dsiglimagane recepty laboratoryjne oraz
zgtosit nadzér do ytkowania uzbrojenia podziemnego.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie Robét
Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdniRobot w
zakresie i z ogstotliwoscia okreslong w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Inspektora
Nadzoru.
W szczegdlngci kontrola powinna obejmowagodnd¢ z Dokumentagj Projektovg
(materiat, spadki, izolacja, zasypka)

- sprawdzenie ¢dnych zatagonych taw celowniczych w nagzaniu do

podanych statych punktéw wysésiowych z doktadnéria do 1 cm,

- sprawdzenie kdnych posadowienia,

- badanie zabezpieczenia wykopowpeataniem wogl

- badanie i pomiary szerokd, grubgci wykonanego podia,



- sprawdzenie zgodioi z Dokumentagj Projektows wykonanych wypetnig,
- sprawdzenie prawidto$od uszczelniania przewodow i podi

- badanie wskanikbéw zagszczania poszczegoélnych warstw zasypu,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania
- odchylenie odlegkri krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinno wynoé&iwigcej niz £ 5 cm
- odchylenie wymiaréw w planie nieypnno by wieksze nk 0,1 m,
- rzedne na pocgku i koncu rury ochronnej powinny lBywykonane z
doktadndcig do £ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST-S.00.00M3@nagania ogdlne " pkt.7
Jednostki obmiaréw natg przyjmowa zgodnie z kosztorysem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0godIne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w ST -S.00.009magania ogolne™ pkt.8
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgByojektovs , ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoruz¢é wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg.pkt.6.2.3. daty wyniki pozytywne.

8.2.0dbidér Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj - rury ostonowe przed
zasypaniem wykopow i przywrdcenia stanu pierwotnébiér Robo6t zanikagych
powinien by dokonany w czasie unbwiajagcym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogélnego pepu Robat. 8.3. Odbidr technicznydaowy

Jest to odbior techniczny catkowitego przewodu vetmwego po zakiczeniu
budowy (hcznie z odcinkami prz&j przez przeszkody), przed przekazaniem do
eksploatacji i bdzie dokonany zgodnie z ST -S.03.00.00 pkt 8.3.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0g0lIne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST-S.00.00.00 "Wymagania
0golne” pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWI AZANE



10.21Normy

PN-87/B-01060Siewodociggowa zewntrzna. Obiekty i elementy wypagenia.
Terminologia.

PN-74/B-02480

Grunty budowlane. Podziat, nazwy, symbole i dlasia.

PN-68/B-06050R0boty ziemne budowlane. Wymagantakvesie wykonywania i
badania przy odbiorze.

PN-81/B-10725 Wodoggi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-91/M-34501 Gazoggi i instalacje gazownicze.
Skrzyzowania gazoggow z przeszkodami terenowymi. Wymagania

PN-81/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikoegn polichlorku winylu

PN-81/C-89204 Rury é&nieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgagolnego zastosowania.
PN-79/H-74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe.

PN-86/H-74374

Polgczenia kotnierzowe. Uszczelki. Wymagania ogdlne.

PN-70/H-970510chrona przed korgzPrzygotowanie powierzchni stali, staliwzeliwa
do malowania. Ogolne wytyczne.

PN-82/M-01600 Armatura przemystowa. Terminologia.

PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. Ogélne wymagaiiadania.
PN-84/M-74003 Armatura przemystowa. Zasuwy klinduadichowezeliwne na
cisnienie nominalne 1 MPa.

PN-83/M-

74024/00

Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kotnierzokediwne. Wymagania i badania.
PN-83/M-

74024/02Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe koroevezeliwne na dnienie
nominalne 0,63 Mpa.

PN-83/M-

74024/03Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe katroevezeliwne na cinienie
nominalne 1 MPa.

PN-85/M-74081Skrzynki uliczne stosowane w instaealsjwodnych i gazowych
PN-89/M-74301 . Armatura przemystowa. Kompensajedynodtawicowe kotnierzowe
zeliwne na dinienie nominalne 1 1,6 MPa.

BN-76/0648-76 Bitumiczne powtoki na rurach staloWydktadanych w ziemi.
BN-75/5220-02



Ochrona przed korogj Wymagania ogoélne i ocena wykonania.
BN-87/6755-06Welon z wtdkien szklanych.

BN-66/6774-01Kruszywo naturalne do nawierzchni dmgch i kolejowych Zwir i
pospoika.

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamiefareane do nawierzchni
drogowych.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemnemabania i badania przy
odbiorze.

BN-86/9192-03 Wodoagi wiejskie. Przewody énieniowe z rur stalowychzeliwnych.
Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-81/9192-04Wodoani wiejskie. Bloki oporowe prefabrykowane. Warunki
techniczne wykonania i wbudowania.

10.2.Inne dokumenty

KB 4-4.11.6(1) Przeégia rurocaggami wodocagowymi pod przeszkodami - typ Pl do P6
__(marzec 1979r.)

KB 8-13.7 (1) Przégia przezciany budowli rurocgigami wodociagowymi

i kanalizacyjnymi (czerwiec 1989r.).

UWAGA: Wszelkie Roboty ujte w specyfikacji natey wykona w oparciu o aktualnie
obowigzujace normy i przepisy.



SPECNXRACJA TECHNICZNA
ST :05.00.00
ROBOTOROGOWE



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST -S.05.01.01
ODBUDOWA NAWIERZENI DROGOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSsfwymagania
dotyczice wykonania i odbioru Robo6t zgwianych z odbudoav
nawierzchni drogowych.

1.2.Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirggtwy i umowny przy
zleceniu i realizacji Robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3 Zakres Robét objtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia Robdt
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni i chodnikow w jste rozebranych, w
zwigzku z prowadzonymi Robotami przy budowie sieci woglgowej z
przylaczami. Zasady tegszgodne z wymaganiami lokalnego zgta drog. Obejmuje
wykonanie catéci Robot (jezdni):

- koryta,

- wszystkich warstw podbudowy i nawierzchni,

- wjazdow do bram,

- poboczy drogowych

- bram i ogrodza.

1.4.Okreslenia podstawowe

Korytowanie - usunricie warstwy ziemi w wytyczonym pasie drogi, w megs
ktérej wbudowana zostaje podbudowa.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw menachni i podbudowy wraz ze
sposobem

ich pohczenia przeznaczony dla ruchu kotowego.

Stabilizacja mechaniczna - proces tectgioimy, polegajcy na odpowiednim
zagsszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

2. MATERIALY

2.1.0gd6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST- S.00.00.00" Wymagania ogghke"
2. Wykonawca zobowrany jest:

- dostarczy materiaty zgodnie z wymaganiami specyfikacji tachnej,
dostarczy zawiadczenia o jakii, certyfikaty lub aprobaty techniczne (wydanegarz
odpowiednie Instytuty Badawcze) zakupionych przekivawe materiatéw, dla



ktorych normy PN i BN to przewidsgyj Inne materiaty powinny liywyposaone w takie
dokumenty nayczenie Inspektora Nadzoru, « powiadénmspektora Nadzoru o
proponowanyclirodtach pozyskania materiatdow przed rozpotzm dostawy i uzyska
jego akceptaej

Zaleca g, o ile jest to maliwe, stosowanie materiatdw tej samej grupy pochogezh
od jednego producenta.

Wszystkie materiaty podane w niniejszej specyfikegghnicznej, dokumentacji
projektowej lub przedmiarze robot vma zasipi¢c rownowanymi o ile zastosowane
materiaty posiadajte same wigciwosci techniczne jak oké&kone w niniejszej
Specyfikacji technicznej, dokumentacji projektouwd) przedmiarze robot.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.
3.SPRZET

3.1.0gdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST - S.00.00.00 "Wymagania ogolne"
pkt3.

Wykonawca przyspujacy do wykonania prac winien wykazaiec mazliwoscia
korzystania

Z maszyn i sprtu gwarantujcych wiaciwa to jest spetniaica wymagania ST oraz
dokumentacji projektowej jaké robot.

W przypadku konieczr$gi zastosowania specjalistycznego sfuavymaganego przez
producenta poszczegolnych elementéw Wykonawca zageki sprzt oraz
odpowiednio wykwalifikowan kade dla jego obstugi.

Inspektor Nadzoru me zaagdac udokumentowania kwalifikacji pracownikow.

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgtl, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac,
jak tez przy wykonywaniu czynrizi pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wytadunku materiatdw, speiu itp. Sprzt uzywany przez wykonawcwinien uzyska
akceptagj Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1.0g06lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST-S.00.00.00 "Wymagani&nefo
pkt4.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktére
pozwoh unikng¢ uszkodzé i odksztatcé przewaonych materiatow.

Materiaty na budow powinny by przewaone zgodnie z przepisami ruchu drogowego
oraz BHP. Rodzaj oraz liczBeodkdéw transportu, powinna gwarantawaowadzenie



roboét zgodnie z zasadami zawartymi w specyfikacjachnicznych i wskazaniami
Inspektora Nadzoru, oraz w terminie przewidzianyramowie.

Przewaone materiaty powinny ldyrozmieszczone rownomiernie, oraz zabezpieczone
przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Roboét
Ogodlne zasady wykonania Robét podano w ST -S.0B000Wymagania ogélne”
pkt5

Uwaga!

Wszystkie fragmenty drog (wraz z poboczami), wjazeh@ posesje, placow, bram,
ogrodzd, itp. zdemontowane podczas prowadzonych robotlizacgjnych, po ich
zakaiczeniu musg zosta& przywrocone do stanu pierwotnego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0dlne zasady kontroli jakaci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST S.00.00.00. "Wymagania ogOjrhe"
6

6.2.Badania przed przystgpieniem do Robot

Przed przysipieniem do Robét, Wykonawca powinien sprawdezy materiaty
posiadag atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej ST

6.3.Badania w czasie Rob6t

6.3.1.Sprawdzenie podtga i podbudowy
Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgédno
Dokumentagj Projektovs i odpowiednimi ST

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw porzecznych
i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoicz Dokumentagj Projektovwg oraz
pkt 3.5 niniejszej ST.

6.3.3Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidiovéoi wykonania nawierzchni

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni



6.4.1.Nieréwnosci podtuzne
Nieréwnaici podtuzne nawierzchni mierzone #glub planografem zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 nie powinny przekra&z@,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z DokumentacpProjektovy z
tolerancjt 0,5%

6.4.3.Niweleta nawierzchni

Rd&znica pomedzy rzdami wykonanej nawierzchni igdami projektowanymi nie
powinny przekraczat+ 1 cm.

6.4.4.Szeroka¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r@znic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5
cm.

6.4.5.Grubosé podsypki
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny

przekracza+1,0 cm.

6.4.6.Czestotliwosé pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni, veyrianych w pkt 6.4
powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych Robot. Zasec aby pomiary
cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 bylygprowadzone nie rzadziepr2

razy na 100 |% nawierzchni i w punktach charakterystycznych dveatety lub przekroju
poprzecznego oraz ws¥zie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1°. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST -S.00.00.08/ymagania ogoélne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe naig przyjmowa zgodnie z kosztorysem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-S.00.00M@nagania ogolne" pkt. 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumenta@rojektows, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.
Odbior Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- przygotowanie podiea, wykonanie podbudowy
wykonanie podsypki



- ewentualnie wykonanie tawy pod kreimiki.
Zasady ich odbiorugsokreslone w ST -S.00.00.00"Wymagania
0golne

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.0g0lIne ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w ST- S.00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt 9.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kywez naturalne do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne.usaywa tamane do nawierzchni
drogowych

8) PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kgwea naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998  Kruszywa mineralne. Kruszyg&iczne zuzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

62. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwaaftowe. Pakowanie, znakowanie
i transport

4. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltggowe

5. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfailpyynnione AUN do nawierzchni
drogowych

6. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe.etddy bad& mas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

9.PN-S-96504-.1961 Drogi samochodowe. Wypetniaczi&any do mas bitumicznych

10.PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowawidrzchnie asfaltowe.
Wymagania

Il. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rédaismawierzchni planografem i
laty

10.2.Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatiny potsztywnych. IBDIM,
Warszawa, 1997
13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimdatigsdrogowe. TWT-PAD-97.
Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDIM, Warszawa97
14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe efeusfaltowe EmA-99. Informacje,
instrukcje - zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999
15. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jeiayrysow izwirow

kruszonych z naturalnie rozdrobnionego surowcangial przeznaczonego do



nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16. Zasady projektowania betonu asfaltowego @kszionej odpornsei na
odksztalcenia trwate. Wytyczne oznaczania odksztedci modutu sztywniei
mieszanek mineralno-bitumicznych mejquktzania pod obgieniem statycznym.
Informacje, instrukcje -zeszyt 48, IBDIM, WarszaW@895

17. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjreza 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odfala drogi publiczne i
ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).



