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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - M - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

CPV 45000000-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacgihtécznej (SST) g wymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robot drogowych przy realizacji zadanjarzebudowa drogi gminnej nr 680025-S od km 0+800km
0+200 w miejscowgei Mzuréw’

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna stosowanéj jeko dokument przetargowy i kontraktowy przycaaiu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnaymagania ogoine, wspoélne dla robétehpgh szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDPa dboszczegélnych asortymentéw robo6t drogowych i
mostowych.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cata@¢ techniczno-aytkows (drog)
albo jego czs¢ stanowica odrbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleghee migdzy zewmtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginee].

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dduulub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mor#iawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoa ruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizéana do usugtia po jego zakfczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obggmjacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzekolicznadici zachodzcych w toku wykonywania robét.

1.4.7 Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenovg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pésgz
1.4.8.Jezdnia - ax¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikaraitokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi
jezdnie.

1.4.11 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctvnaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzgca ustroj nioscy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tagéz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&lu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do wpisywania
przez Wykonawg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zgdznikéw. Wpisy
w rejestrze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.



1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez Zamaygago, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwizanych z ocenjakasci materiatdw oraz robét.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robdét, zgodne z dokumentagjojektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaabdry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz

1.4.19.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzsttych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&edoio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wjzgca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy Scieralmy a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shiga do wyrdwnania nierowsdoi podbudowy lub profilu istnigrej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stica do przenoszenia obgén od ruchu na podie. Podbudowa mie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéa si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen czstek podiga. Maze zawierd warstve
mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnym aréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powye;.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.21.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.22.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodié - zgodnéé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjedi
przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przeagitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju rob4t budowlanych.

1.4.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania winimi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy #eoréwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzeh chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywast pojazdow, umieszczenia
urzadzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzesta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgido gkbokdsci przemarzania.

1.4.27. Podiae ulepszone - gdrna warstwa pogtp lezgca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.28. Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaeprirzyniera, w formie pisemne;j,
dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.30. Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqagnia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznycly trgglanie i przekroju podiinym) istniejcego padczenia.
1.4.31.4.11 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchmbaz ze sposobem ich poPrzepust - obiekty

wybudowane w formie zamketej obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych ciekéw wodnych pod
nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowegszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - elemembdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegapnagkiad
droga, kolej, rurogig itp.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa ¢$ézdokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robot.



1.4.35 Przycz6tek - skrajna podpora obiektu mostowegozévsktadd sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komér.

1.4.36. Rekultywacja - roboty mage na celu upogzglkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.37.Rozpktosé teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.4.38.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleggomiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji

obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtaj, obejmuje catkowit szeroké¢ konstrukcyjm ustroju

niosycego.

1.4.39.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajow

ruchu oraz szeroké chodnikow mierzona wswietle porczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.41.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja ruchu pieszego.

1.4.42 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkefihniczno-gytkowych. Zadanie
moze polegé na wykonywaniu robét zwrkanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za ich zgodiéaz dokumentagj projektov,
SST i poleceniami tryniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przelea Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adsiracyjnymi, lokalizag i wspéirzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oram dgzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziathioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaclzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwadjliagcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego,
— sporzdzomn przez Wykonawg.
1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynerzekazane przez Ayniera Wykonawcy stanowi
cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w @b jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obowe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0goinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienaosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentagcprojektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach oldlenego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw eneéntéw budowli mugzbye
jednorodne i wykazywa zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mawzekraczé
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostazasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw sposéb okégony w  D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.



Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawkynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zagdzagcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencbgktualizowany przez
Wykonawe na biegco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgdajv ten sposédb
bezpieczastwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczcow dzien i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje kyda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstidmh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
ktorych tre¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez Wykonawav
dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggboéj zaptacie i przyjmuje i ze jest wiczony w cen
umowny.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakiamwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienieweealizacji kontraktu 7zado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywaé tymczasowe ukgzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéuszelkie innesrodki niezlzdne do
ochrony robo6t, wygody spoteczs@ i innych.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych przez Iayniera, tablic informacyjnych,
ktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez Wykonawav
dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggboéj zaptacie i przyjmuje i ze jest wiczony w cen
umowrg.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn# i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykezania robét Wykonawcastizie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub
wlasndci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stivie
jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégaiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarbh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pgaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahw mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy ftatwopalne éa skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone przed
dostpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaorem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei wzycia materialtdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o e¢geniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowexyie do robot bdag miaty aprobag techniczig wydary przez uprawniomjednostk,
jednoznacznie okgjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azaiaiczeniu robo6t ich szkodlivéé zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.



Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawiizy powinien otrzymé zgocd: na wycie tych materiatow od
wihasciwych organdw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca wayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadgdoych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawizggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zaienvtasciwe oznaczenie

i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego rodzaju robdt,
ktére map by¢ wykonane w zakresie przefknia instalacji i uradzehi podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgaia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomizyniera i zainteresowane wiadze orazdbe z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu maapr Wykonawca édzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na powierzchni ziemi i ydzea
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na ¢ przy transporcie materiatow i
wypos&enia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidre zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposoObagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i fadunki
powodupce nadmierne obgienie osiowe nie ¢gzla dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w olsie
terenu budowy i Wykonawcatizie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycgrych bezpieczistwa i higieny pracy.

W szczegOlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ordz dapewnienia bezpieazstwa
publicznego.

Uznaje &, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagjakreilonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i ydzenia aywane do robét od daty
rozpoczcia do daty zakaczenia robdt (do wydania potwierdzenia zedaenia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginmo by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymnea to na polecenie dyniera powinien rozpo@#z roboty
utrzymaniowe nie pniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wladze centralmgigjscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktdregsw jakikolwiek sposdb zwizane z robotami i dulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctigzas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idnzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzer lub metod i w sposéb gty bedzie
informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiskopie zezwol& i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatbw przeznaczonylch
robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informagigyazce proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiedriwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Irkyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegiédta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob ggty spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.



2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiotal wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek zrédet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez Zamavgeggo i jest zobowezany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgeem eksploatacjirédtia.

Wykonawca przedstawi dokumentaezgwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie met@dwydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zzéne z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo ztk z terenu wykopdw, ukopéw i miejsc pozyskaniakiai zwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjet@u po ukéczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@wterenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyella wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieedzie prowadz zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materialtdbw mog by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu sprawdzenia zgodnd
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krdtaterialtdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materialdw pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekojvytwérni, kedg zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdbw wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosgfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadlz ztozone
w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materialéw do innych
robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychieriatow zostanie przewadciowany przez layniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaamykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerilo czasu gdydola one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly gakas¢ i whasciwos¢ do robot i byty dosfpne do kontroli
przez Irkyniera.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkdw transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i whkiwosci przewa:onych materiatéw.

Liczba srodkow transportu dilzie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami dlreymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniachzyniera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydspetnig wymagania dotyege przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych ofjein na osie i innych parametrow technicznydrodki transportu nie
odpowiadajce warunkom dopuszczalnych open na osie mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggytbowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenowud

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umow oraz za jak& zastosowanych materiatow
i wykonywanych robét, za ich zgod§ioz dokumentagj projektovg, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
robét oraz poleceniami kgniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wg$oi wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgan
jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wiasny koszt.
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Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokqrzez Iryniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Irtyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdldt keds oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentagjijgiktowej i w SST, a tadle w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji ignier uwzgédni wyniki bada& materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wggtijagce
przy produkcji i przy badaniach materiatow, $diadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wpltywapce na rozwzam kwestk.

Polecenia layniera lzdg wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymanzez
Wykonawe, pod grdgbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytpdunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyitiera programu zapewnienia
jakosci, w ktéorym przedstawi on zamierzony sposéb wykeargia robot, maiwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantage wykonanie rob6t zgodnie z dokumendagrojektows, SST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przezymiera.

Program zapewnienia jaém bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robét,

— system (sposGb i procedyiproponowanej kontroli i sterowania jalm wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégirowadzenie badd,

— sposb6b oraz foren gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wyciganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hriologicznym, proponowany
sposo6b i forma przekazywania tych informacji tgnierowi;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskczy,
kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgutta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych
elementow robdt,

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli robo6t gdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier mae zazadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialdbw oraz robét zestatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynsiokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznygyazapewni
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm oksétjacych procedury
badah.

Inzynier kzdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotycacych
urzadzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu modtod badawczych. 2eli
niedocagniecia te kedg tak powane,ze mog wplyngé¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
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uzycie do rob6t badanych materiatdw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liadateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania prologigrtych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier bzdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dilzie przeprowadza dodatkowe badania tych materiatéw, ktore hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgwzez Wykonawg usungte lub ulepszone z
whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengtenek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj

Pojemniki do pobierania prébekedy dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez hyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez kyniera lgdg odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposéb zaakceptowany przezyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomeazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b&jaWykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej jednak
niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jab.

Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia probek i
badania materiatéw arédta ich wytwarzania i zapewniona medbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producentateriatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbidt prowadzonego przez Wykonawdxdzie ocenia
zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na podstamyaikow bada dostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier maze pobieréa probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéd
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gsniewiarygodne, to thynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubadowych badd albo oprze si wytacznie na
wilasnych badaniach przy ocenie zgodnmomateriatdw i rob6t z dokumentacjprojektowy i SST. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatketvybada i pobierania prébek poniesione zostgmzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgods&é z kryteriami technicznymi okéeonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz etaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polslg Normyg lub

- aprobaj techniczg, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidPaolskiej Normy, jeeli nie § objete
certyfikacp okreslong w pkt 1

i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumergywsymagane przez SST, 2da partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okitajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badledg dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetraych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovdazujagcym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dédeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaa&ujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyelbla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieggeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatisaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbwego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnilg, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robét,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaragdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robét zanif@jch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych
odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsrh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakaci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegdbprzedidone Irzynierowi do
ustosunkowania i

Decyzje Irryniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pagdeig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementdéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza wi sposob cigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnobD lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jad@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jaka. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudosgpnione na
kazde zyczenie Iikyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprdocz wymienionych w punktach (1) - (3) rastgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
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Wszelkie dokumenty budowyelly zawsze dospne dla Idyniera i przedstawiane do wglu na zyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovs i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmi@em.

Wyniki obmiaru edg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vélepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostgnpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pgimie.

Obmiar gotowych robo6t dulzie przeprowadzony z eztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugosci i odlegtdgici pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;j.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dhugdé
pomnaona przezredni przekrd;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasir.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgifglzaakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadizie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddls przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trnaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST gizie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aglty zachowanie doktadidoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kzda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkoéw robétaleé w przypadku
wystepowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikafych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzéeda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaicgzhknog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do
rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodnmgzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagcych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje fiynier.

Gotowas¢ danej cegsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak ni w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powaiainia o tym fakcie tiyniera.
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Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentéw zawigogich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payiaw konfrontacji z dokumentagi
projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiob6t dokonuje bynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdlip jakasci i
wartaci.

Catkowite zakéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvwapisem
do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomienienpimie o tym fakcie Iayniera.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznazzprnzez Zamawiafego w obecri@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozea sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikagcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rolhdupetniagcych i roboét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegeoavych lub rob6t uzupetniggych w warstwigcieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdllnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeagtamjpjektowy i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkEzdéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostagg robdt jest protokét odbioru ostatecznego trobo
sporazdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowanast¢pujace dokumenty:

dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekamientow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],

opinie¢ technologiczg sporazdzorg na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towargggeh (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom uradzen,

geodezyjp inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego nigdg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whaka wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhdtrawizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaygym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektnvzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykamgaza jednosti obmiarowy ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavs ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaftowa pozycji kogmowej lgdzie uwzgédniaé wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartaé¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,

— wartcs¢ pracy spretu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagido wymaga warunkoéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstva ruchu,

(c) ©optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowsi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzagdzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:

(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane(O¢r 89, poz. 414).

Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwéicz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995poz. 29).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U.Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikéechnicznej (SST) s wymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych przy realizacji zadania
.Przebudowa drogi gminnej nr 680025-S od km 0+806&km 0+200 w miejscovioi Mzuréw’

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna (SST) standekument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t z@anych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tasgowej dtugéci 0,200
km.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okavego punktow gldwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzemiyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokdaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, askrich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzergiezusytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi tragynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamimbét ziemnych, w gsiedztwie punktow zalamania trasy,
powinny mie srednie; od 0,15 do 0,20 m i dlugédbod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istpiej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-N@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigjicego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformanazyniera o wszelkich gtlach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunéte na koszt Zamawigiego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #@ia si¢ od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynilkge z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostafn wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzor
tych oznacze powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznacze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgejo zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robotpttan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepavidiowej realizacji robét nate do obowiyzkow
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pamy by zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowgzane do punktéw pomocniczych, padmych poza
granig robét ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzadhosi trasy drogoweyj,
a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorsipowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od
jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze smma wykorzystd punkty state na stabilnych, istniejych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repemshpocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkdédw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonyclgmuncie w sposéb wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany
przez Irkyniera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojrg w nawizaniu do reperéw matwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji nsawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leigzrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtmsy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cenptizostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy nakly wyznaczy z dokladnéciag do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robét), zgodnie z dokumengagjojektowg oraz w miejscach wymaggych
uzupenienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw ghbszych ni 1
metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektovs.

5.6. Wyznaczenie pofzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okidajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmoprzyczotkéw i filaréw
mostow i wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prtgeka powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécig okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych naley
prowadzé wedtug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢&da obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroch przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Pfatng¢ rob6t zwiyzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestuyv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

No g~
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

CPV 45233252-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghteécznej (SST) s wymagania dotyae wykonania i
odbioru  robo6t zwgzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemaig;szczaniem podi@ gruntowego
przy realizacji zadania,Przebudowa drogi gminnej nr 680025-S od km 0+@00km 0+200 w miejscovioi
Mzuréw’

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanalekument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagtytz zasad prowadzenia rob6t aa@anych z wykonaniem koryta
gkebokasci 30 cm, jego profilowaniem i zagzczeniem pod warstwy konstrukcyjne jezdni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe agszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ghie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiopsgatopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkt nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materiatéw podano w SST D-02.01.01
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przyspi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio
przed rozpooziem robdét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W&dejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zgggczania podie, jest maliwe wylacznie za zgog Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach roéwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Agniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmoazliwia¢ nacigniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia rob6t w odstach nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrigi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty i

do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o malym zakreSiposéb wykonania musi dyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powin®¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaciji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvikew na odktad w miejsce wskazane przeziiera.
Profilowanie i zagszczenie podim naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysfpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni potonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wygtijs zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcknpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowiec
dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia Is =
0.97

Do profilowania podiéa naley stosowd rowniarki i spycharki.Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowamgzlrzyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuow@ do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1ka#iek
zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztalcenia podim wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego irp@nego modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zggzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptwinien on zabezpieczypodiae
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przaezogenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&akejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw dotycgcych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc

Lp. Wyszpzegélnienie bada Minim_alna c;stotliwoéé
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rache wysokecione |0 25 1 v ol eadiia e rawdiiach i auton

7 Zageszczenie, wilgotn& (w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz| nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 M

6.2.2.Szerokdé¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5
cm.

6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnadici podtwne koryta i profilowanego podta naley mierzye 4-metrovy tatg zgodnie z normp BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnadici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padt@owinny by zgodne z dokumentacprojektows z tolerancy £
0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé# okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego Is =0,97.

Jeli jako kryterium dobrego za@gzczenia stosuje esiporOwnanie wartei modutdéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtoérnego do pierwotnego modutu odksztécerkra&lonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiga powinna
by¢ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie doelgikasci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtorne
zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie taodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskiéka zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKAQA TECHNICZNA

D-05.03.26a )
WZMOCNIENIE PODLOZA GEOWLOKNINAMI

CPV 45233220-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji teclanigj (ST) § wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstwy separacyjno — filttaeyz geowtdkniny w ramach zadania ppPrzebudowa
drogi gminnej nr 680025-S od km 0+000 do km (3-20miejscowdéci Mzurow’

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakkudent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu alieaciji
robét drogowych.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem warstwy
separacyjno — filtracyjnej z geowtdkniny stosoejaw obebie nowej konstrukcji nawierzchni  beZpednio pod
podbudowvg ttuczniows.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okleniami podanymi
w ST D-M-00.00.00

+~Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycice robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puwdaw ST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem stosowanym przy wykonywaniu warstwy sapgno — filtracyjnej jest geowtdknina poliprogylowa
iglowana o wytrzymatéci 14kN/m.

2.3. Wymagania dla geowtékniny

Geowtdkniny przewidziane dazycia jako warstwy separacyjno - filtracyjnej powynposiadé aprobat techniczia
wydarg przez uprawniofnjednostk.

Wiasciwosci stosowanej geowtdkniny:

1) Wytrzymald¢ na rozciganie wzdta/wszerz — min. 14 kN/m

2) Wydtuzenie przy zerwaniu max 60%.

3) Sita przebicia — metoda CBR — min. 2,4 kN

4) Wielkas¢ poréw 090 — 90 (£ 15) um

5) Odporné¢ na przebicie dynamiczne (metpspadajcego staka) — min. 15 mm

6) Wodoprzepuszczaldd w kierunku prostopadiym do ptaszczyzny widkiemin 50 I/m2*s
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7) Masa — 300g/Mm(mniej istotny parametr)
Dopuszczalne odchytki od podanych parametrow — +10%

2.4. Sktadowanie materiatéw
2.4.1. Skladowanie geowtéknin

Geowtdkniny przeznaczone na warstwy separacyjnittradyjnej naley przechowywé w opakowaniach wg pkt
4.3 w pomieszczeniach czystych, suchych i wentylowh.

3. SPRZET
3.1. Ogl6lne wymagania dotyczce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy separacyjno - filracyjngjwmnien wykaza sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

a) walcow statycznych,

b) piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” pkt 4.
4.2. Transport geowtéknin

Geowtdkniny mog by¢ transportowane dowolnyrdiodkami transportu pod warunkiem:

c¢) opakowania bel (rolek) falj brezentem lub tkanintechniczg,

d) zabezpieczenia opakowanych bel przez przemiasimn st w czasie przewozu,

e) ochrony geowtdknin przez zawilgoceniem i nadmyjer ogrzaniem,

f) niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliatngzczami oraz przedmiotami mgymi przebt lub rozciaé
geowtokniny.

Kazda bela powinna liyoznakowana w sposob untioviajacy jednoznaczne stwierdzenigg jest to materiat do
wykonania warstwy separacyjno - filtracyjnej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podiaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-(4@d1
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podt@”. Warstwy separacyjno - filtracyjne powinnydy
wytyczone w sposob umliwiajgcy wykonanie ich zgodnie z dokumentapjojektova, z tolerancjami okridonymi
w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub szpillowinny by ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do
osi drogi, lub w inny spos6b zaakceptowany przegrirera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uheia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Rozkladanie geowidknin
Warstwe geowtdkniny nalgy rozkltad@ na wyprofilowanej powierzchni podta, pozbawionej ostrych elementéw,
ktére mog spowodowda uszkodzenie warstwy (na przyklad kamienie, korzedizew i krzewdw). W czasie

rozktadania warstwy z geowtdkniny najespetné wymagania okrdone w ST lub producenta dotye szerokéci
na jaly powinny zachodZzi na siebie gsiednie pasma geowtdkniny lub zasad ighzénia oraz ewentualnego
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przymocowania warstwy do podis gruntowego. Jeli producent nie podaje innych szerédiozaktadéw naley
przyja¢ min 400 mm dla zaktadéw wzdhi w poprzek.

5.4. Zabezpieczenie powierzchni geowtdknin

Po powierzchni warstwy separacyjno — filtracyjngjykonanej z geowtdknin nie me odbywa& sic ruch

jakichkolwiek pojazdéw. Leca wyzej warstwe nawierzchni naley wykonywa rozktadajc materiat ,,0d czota”,
to znaczy takze pojazdy dowgace materiat i wykonujce czynnéci technologiczne poruszagic po juz utozonym

materiale.

5.5. Utrzymanie warstwy separacyjno - filtracyjne;j

Warstwa separacyjno - filtracyjna, a przedzelem nasgpnej warstwy powinny hy utrzymywane w dobrym
stanie.

Nie dopuszcza si ruchu budowlanego po wykonanej warstwie separacyjnfiltracyjnej z geowtdknin.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Geowtdkniny przeznaczone do wykonania warstwy sepgmo - filtracyjnej powinny posiada aproba¢
techniczni, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia warstwy separacyjno
- filtracyjnej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw warstwy odgzapcej i odcinagcej z geowtékniny

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiaréw
1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

6.3.2. Szeroké¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. Rowndé¢ warstwy

Nieréwndici podiwne warstwy separacyjno — filtracyjnej nalemierzyé: 4 metrowy fata, zgodnie z norm
BN-68/8931-04. Nierowrii poprzeczne warstwy separacyjndiltracyjnej naley mierzy 4 metrovy tatg.
Nieréwndici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4. Badania dotycgce warstwy separacyjno - filtracyjnej z geowtéknin

W czasie ukladania warstwy separacyjno — filtraeymgeowtoknin natey kontrolowa:

a) zgodné¢ oznaczenia poszczegodlnych bel (rolek) geowtdkrokreslonym w dokumentaciji projektowej,

b) rébwna¢ warstwy,

C) szeroké¢ warstwy
d) wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposob igbzenia,
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€) zamocowanie warstwy do podéogruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpojjektowe;.

Ponadto naley sprawdzé, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny (rozeregpizebicie). Pasma
geowtokniny uyte do wykonania warstwy odcinagj i odgczapcej nie powinny miétakich uszkodze

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) warstwy separacyjndtraftyjne;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000QX/ymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje ga
wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 warstwy separacyjno - filtraeypgeowtdknin obejmuje:

a) prace pomiarowe,

b) dostarczenie i rozignie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowioknin,

¢) pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji teckngj,

d) utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabyodigzu z zastosowaniem geotekstyliéw, IBDIiM,
Warszawa.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

CPV 45233220-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnicznej (SST)gswymagania ogolne dotygze wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiianych mechanicznie przy realizacji
zadania ,Przebudowa drogi gminnej nr 680025-S od km 0+86&m 0+200 w miejscovioi Mzuréw’

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standekument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechaniczniePMgS-06102 i obejmg|SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiiz@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla stalowniczego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonujge ggodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewpomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych .

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicziojegajcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej
wilgotnaosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe gszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagan@golne” pkt 1.4 oraz w SST dotygz/ch poszczegdinych
rodzajow podbudoéw z kruszyw stabilizowanych mectamie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa ftamanego stabibz@®go mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiaty stosowane do wykonania podbuddéw z kraszgtabilizowanych mechanicznie podano w SST
dotyczicych poszczegoinych rodzajow podbudéw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa ftamanego stabibz@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

29



Krzywa uziarnienia kruszywa, okena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainjs! 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy
wykonywane metadstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicg (gérrmg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@vwomocnicz (dolmg warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dgiaggta i nie mae przebiegéa od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngenia gsiednich sitach. Wymiar najgiszego ziarna kruszywa
nie maze przekracz&a2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. | Wyszczegbinienie Kruszywa |Kruszywa |, . Badania
wiasciwosci naturalne lamane Zuzel wedtug
Podbudowa
zasa | pomoc| zasad pomo | zasad| pomoc
d- -nicza |- c- - -nicza
nicza nicza| nicza | nicza
1 Zawartdé ziarn|od 2|od 2|od 2({od 2({od 2|od 2|PN-B-
mniejszych ni 0,075/do |do 12 |do do 12 |do 10|do 12 | 06714
mm, % (m/m) 10 10 -15 [3]
2 Zawartgé¢  nadziarna PN-B-
% (m/m), nie wg¢cej niz 5 10 5 10 5 10 06714
-15 [3]
3 Zawart@¢ ziarn PN-B-
nieforemnych 35 145 35 | 40 i i 06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]
4 Zavyartéc , PN-B-
zanieczyszczae 1 1 1 1 1 1 04481 [1]
organicznych, %(m/m),
nie wiecej niz
5 F\:}gsclﬁrlllrlgtﬁ;ﬁkowy Pdod |od 30|0od od 30| i BN-
zag:szczeniu metag | gg do 70 gg do 70 6041/8[32%
lub 1l wg PN-B-04481
% 70 70
6 |Scieralngé w bebnie
Los Angeles
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a) scieralng¢ catkowita
po petnej liczbie
obrotéw, nie wgcej niz (35 |45 35 50 40 50
b) scieralng¢ czesciowa PN-B-
po 1/5 petnej liczby 06714
obrotéw, nie w¢cejniz |30 |40 30 35 30 35 -42 [12]
7 Nasikliwosé, %(m/m), PN-B-
nie wiecej niz 25 |4 3 5 6 8 06714
-18 [6]
8 Mrozoodpornég, PN-B-
ubytek masy po 2pB5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamrza- -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej
niz
9 Rozpad krzemianowy |i 5217184-1
zela- - - - - 1 3
. -37 [10]
zawy hcznie, % (m/m) PN-B-
nie wiecej niz 06714
-39 [11]
10 | Zawarté¢  zwigzkOw PN-B-
siarki w przeliczeniu nal 1 1 1 2 4 06714
SQO;, %(Mm/m), nie 28 9]
wiece] Nz
11 | Wskanik noSnosci Wi
mie-szanki  kruszywd,
%, nie mniejszy rii
a) przy zagszczeniu 4(80 (60 80 60 80 60 PN-S-
= 1,00 120 |- 120 |- 120 |- 06102
b) przy zagszczeniu 4 [21]
> 1,03

2.3.3.Materiat na warstw odsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstw odcinajica

Na warstw odcinajca stosuje si:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowtoknire 0 masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.6.Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyodchanicznie powinien
wykaza& sie mozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:
a) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,
b) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiepzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podtaze pod podbudog powinno spetni&a wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podiau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania riglsprawdzt wzorem:

D15
d 85

<5 1)

w ktorym:
D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodbelziarn warstwy podbudowy lub warstwy adsapcej,
w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho@#o&iarn gruntu podi@, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mae by¢ spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio
dobram geowidknirg. Ochronne wi&ciwosci geowldkniny, przeciw przenikaniu drobnych astek gruntu,
wyznacza s z warunku:

dso 1,2 2
Ogo

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥/®mziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Oy - umowna srednica poréw geowtdkniny odpowiadaf wymiarom frakcji gruntu zatrzynmyga sé na
geowtdkninie w ildci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w e¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb

zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwia¢ nacihgniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robét w

odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okré&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczn@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegbinyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnacbyd razu transportowana na miejsce wbudowania wsgdsob, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozkiadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byla rowna gruba projektowanej. Gruhié pojedynczo uktadanej warstwy nie 7o
przekracz& 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaébgoziozona w sposéb zapewniay
osiggniecie wymaganych spadkéw iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesiz wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rednych wysokéciowych. Rozpoogeie budowy kadej nas¢pnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez ayniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldavilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od
optymalnej o 20% jej warfgoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdomieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wasto,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@wiadd przyjetemu poziomowi
wskaznika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasgfpnej warstwy, powinna kyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego,
to jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteazruch. Koszt napraw
wyniktych z niewldciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialdbw. Badania tevmny
obejmowad wszystkie whaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cegstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyoéchanicznie

Czestotliwos¢ badah
Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna Mak_symalng
liczba badé po‘évt')erj‘:h”'a
na dziennej P! (cj)vv_y
dzialce przy-padajca
roboczej na jedna
) badanie (rf)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m
. L dla kadej partii kruszywa
4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kadej zmianie kruszywd

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkenyapobierd w
sposOb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada powinny by na biegco
przekazywane trynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnaosci optymalnej, okrédonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleran€jLl0% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywa sie az do osigniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niesfiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontradagszczenia naley
oprze& na metodzie obgien plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzniaz na 5000 fy lub wedtug
zalecaé Inzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalezn& za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich whaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
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Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawow sposob losowy w obecém
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w aal3li

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w spos6b cigly planografem albo ¢

2 Rownai¢ podiuzna 20 m ta na kadym pasie ruchu
3 Rownai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokéciowe €0 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m

7 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej
lecz nie rzadziej giraz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecnie rzadziej ni raz ng

2000 nf
8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwdch przekrojach
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na dde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikdw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokai warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.R6wna¢ podbudowy

Nieréwndci podtwne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrove fata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhipny byt zgodne z dokumentacprojektovg, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i regdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto
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Os podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeéj niz = 5 cm.

6.4.7.Grubd¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wgcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,

— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa q Wskaznik ~ | Minimalny modut odksztalt
wskazniku | zagszczenia Mak§ymalne URCIE| cenia  mierzony piyt o
Wi nie|ls nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy n |40 kN 50 kN od od drugiegg
niz, % pierwszego | obcigzenia
obcigzenia |E,
E
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @bakasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerggdbudow przez
spulchnienie warstwy na petngrubg¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dokenie materiatu i powtdrne
zag:szczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod werm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni
gtebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiedniglasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkau tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa n&nos¢ podbudowy

Jeeli noénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonaweallpudowy tylko wtedy, gdy zarenie n@nosci
podbudowy wynikto z niewkciwego wykonania robot przez Wykonammodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ONymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg paé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn&i objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w OST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiiz@go mechanicznie,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego
3. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci
4, PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporici

metod, bezpdredni

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartai

zanieczyszczeorganicznych

7. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie rozpadu
krzemianowego

8. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie rozpadu
zelazawego

9. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles

10. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

11. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni

klasa l'ill drogowych

12. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaursne do nawierzchni
drogowych. Piasek

13. PN-EN197-1: Cement. Cz.1: Skiad,

2002

14. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

15. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

16. PN-S-06102:1197 Drogi samochodowe. Kruszywo af@n na podbudowy
pomocnicze i zasadnicze

17. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eaehnia z tlucznia
kamiennego

18. PN-S-96035 Popioty lotne

19. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

20. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme famane do
nawierzchni drogowych

21. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska piaskowego

22. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyty

23. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

24, BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ebéigi podatnych
ugieciomierzem belkowym

25. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

26. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

CPV 45233220-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania ogodlne dotygze wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie przy
realizacji zadania ,Przebudowa drogi gminnej nr 680025-S od km 0+@@0km 0+200 w miejscowoi
Mzuréw’

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowkument przetargowy i kontraktowy przy zlecainiu
realizacji rob6t wymienionych w pkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nméchaie

- Podbudowa dolna z ttucznia dolomitowego 335rubdci 20 cm pod jezdgi.

- Podbudowa gorna z tlucznia dolomitowego Q@dibdci 8 cm pod jezdmi.

- pobocze z mieszanki ttucznia dolomitowegal(B3yrubdci 10 cm .

Ustalenia zawartegsv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagag@me” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méctrae - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmasng nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowaazszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusaVymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

0Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwdmngtabilizowanych mechanicznie powinnat by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego o ciaglym optymalnym do esagzenia
uziarnieniu.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaagbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00d/fedowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégan
0golne” pkt 2.3.2.
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3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszywmalyania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolragzyw. Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0d0Lodbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04R6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

5.4. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Poolvad
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkeya odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wygawaia ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z krwsaVymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiamgol pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w $504.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddtva z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04.0£66budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.0&L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.

38



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie roztgonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwjzane podano w SST D-04.04.00
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

CPV 45233220-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsyjmych nawierzchni przy wykonywaniu zadania
.Przebudowa drogi gminnej nr 680025-S od km 0+80&km 0+200 w miejscovioi Mzuréw’

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbétowa specyfikacja techniczna (SST) stambokiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagniem nastpnej warstwy nawierzchni..

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudew OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materialem stosowanym przy skropieniu warstw kargtyjnych nawierzchni jest w tym przypadku
— kationowa emulsja szybkorozpadowa EK-70 wg WT.En@84.[5],

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94 [5].

2.4. Zuzycie emulsji do skropienia
- pod warstwy wizacy i $cieralmy nawierzchni 0,5 kg/femulsji EK-70 .
2.5. Sktadowanie emuls;ji

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech emulsji i ob#énia jego jakeéci..

Emulsg mazna magazynowiaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnycbraikach pionowych z
nalewaniem od dna.

Nie nalery stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni cieczy
.Kozucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.
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3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” kt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aagk sic mozliwoscig korzystania z
nastpujacego spretu:

- szczotek mechanicznych,

zaleca si uzycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrdaigskonana z twardych elementéw
czyszczacych i shzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyskqreylegajcych do czyszczonej warstwy.
Druga szczotka powinna posigdaigkkie elementy czyszaze i stiy¢ do zamiatania. Zalecaggizywanie
szczotek wypos@nych w uradzenia odpylajce,

— sprzarek,

— zbiornikéw z wod,

— szczotek¢gcznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadayyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametréw:

— temperatury rozkltadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozyggej lepiszcze,

— predkasci poruszania giskrapiarki,

— wysokaci i dlugaici kolektora do rozktadania lepiszcza,

— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendagolowany termicznie tak, aby byto mave zachowanie statej
temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewéniozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od ilgci zalazone;.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkagh, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiemze nie kzda korodowaty pod wptywem emulsji i nieetly powodowaly jej rozpadu. Cysterny
przeznaczone do przewozu emulsji powinny pszedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi
nie wickszej niz 1 n?, a kada przegroda powinna ndievykroje w dnie umaliwiajace przeplyw emulsji. Cysterny,
pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transporto ikkladowania emulsji powinny bgzyste i nie powinny
zawierd resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysitniuznego materiatu, brudu, blota i kurzu przyyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody padieniem. W miejscach trudno dgghych naley uzywat szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogfarbezpérednio przed skropieniem warstwa powinna by
oczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnattpczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bylaywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po wyschgtiu
warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierizahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi rozpocg¢ sic po akceptacji przez iyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno @pstych
recznie (za pomacweza z dysz rozpryskovy).

Temperatura emulsji powinna wynésid 20 do 40 °
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W razie potrzeby emukspalery ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasé.. Jezeli do skropienia
zostata uyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinytapozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas
niezkedny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsiwodparowania wody z emulsji. W zalesci od rodzaju
uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Gyaawca powinien zabezpie&zgkropiory

warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlzdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien przeprowéagzidbne skropienie warstwy w celu ollenia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i cheaia wymagane;j iléci lepiszcza w zalenosci od rodzaju i stanu
warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Badania emulsji

Ocena emulsji powinna Byparta na atestach producenta z tygnyWykonawca powinien kontrolowalla kadej
dostawy lepkéc.
6.3.2. Sprawdzenie jednorodnéci skropienia i zuzycia emulsji

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanepra@waniu
.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozkliadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami kiyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— mechaniczne oczyszczeniezllej nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wogl lub uzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozkiadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr@DDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &xfad EmA-94. IBDIM - 1994
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
CPV 45233252-0

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegb6towej specyfikaamjhnicznej (SST)gswymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachn betonu asfaltowego dla zadania
.Przebudowa drogi gminnej nr 680025-S od km 0+80&m 0+200 w miejscowsoi Mzuréw”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standekument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot awanych z wykonywaniem
- warstwyscieralnej z betonu asfaltowego 0/12,8 mm g&ebd cm
- warstwy wizacej, z betonu asfaltowego 0/16 gréciot cm

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypere. mineralnego o oktenym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka minaratn odpowiedni iloscig asfaltu, wytworzona w
okreslony sposdb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfatico uziarnieniu rownomiernie stopniowanym,aaoa i
zag:szczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czydodawana do lepiszcza w celu zkgzenia jego
przyczepnéci do kruszywa.

1.4.5.Podize pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Pozostate okgtenia podstawowe gszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puday OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [5].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowad asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

43



2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [8] dla

wypetniacza podstawowego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [8].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstaigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 3-6
1 | Kruszywo tamane granulowane g
PN-B-11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze
skat:
- magmowych k.. LII; gat.1,2 k. LY gat.1
- przeobraonych jw. jw.
- osadowych jw. jw.?
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
) z surowca naturalnie
rozdrobnionego jw. k. 1LIIY; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 kl.LII; gat.1,2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 ki I, 1l -
4 | Grys izwir kruszony
wg WT/MK-CZDP 84 kl.ILII; gat.1,2 kl.l; gat.1
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratorium popioty lotne z
drogowego wegla kamiennego
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50°, D 70
wg PN-C-96170:1965 D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES8O0 A,B,C, DES8O0 A,B,C,
DP80 DP80

1) tylko pod wzg¢demscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak
dla kl. I; gat. 1

2) tylko dolomity kl.I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z

innymi kruszywami, w iléci £ 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty

piaskowce bez ograniczeniadtbowego

3) preferowany rodzaj asfaltu
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Tablica 2. Wymagania wobec materiatbw do warstwyzgdej, wyréwnawczej i wzmacnigjej z betonu

asfaltowego
Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 3-6
1 | Kruszywo tamane granulowane Wwg
PN-B-11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, [ze
skat:
- magmowych k.. LII; gat.1,2 k. LY gat.1
- przeobraonych jw. jw.
- osadowych jw. jw.
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicz®) jw. kl. I; gat.1
) z surowca naturalnie
rozdrobnionego jw. k. 1,1I1Y; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 kL1II; gat.1,2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 kl. 1, 1l -
4 | Grys izwir kruszony
wg WT/MK-CZDP 84 KLLILI; gat.1,2 kL1II; gat.1,2
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, | pyly z odpylani@
wg orzeczenia laboratorium popioty lotne z
drogowego wegla kamiennego
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES8O AB,C, DES8O AB,C,
DP80 DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralnaci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1
2) stosunek wypetniacza podstawowego do pytow pianiby > 1
3) za zgod lokalnych stib ochronysrodowiska

Dla kategorii ruchu KR 1-2 dopuszcza sitosowanie wypethiacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ygla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg i za zgoglIinzyniera.

2.4. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nedg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyisie w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa kdgpoj frakcjami.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehuajwymagania okééone w WT.EmA-94
[12].

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfadigo powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:
— wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cgkliym lub ciglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbviypu zagszczanego,
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— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i cézkich stalowych gtadkich,

- walcéw ogumionych,

— samochod6éw samowytadowczych z przykryciem brezeyrow

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt naley przewozt¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].
4.2.2. Emulsja asfaltowa

Emulsg

4.2.3.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviagpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantiruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nalg przewozé¢ pojazdami samowyladowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinna jprzykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimew przekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca s stosowanie samochodéw termosow z podwoéjnyainami skrzyni wypos@nej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi
do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralnfalémwej oraz wyniki badalaboratoryjnych i prébki materiatéw
pobrane w obecroi Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
- doborze sktadnikéw mieszanki,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okredleniu jej wtasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnauic si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralrig warstwy écieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach 1
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maiej 6-12,8 mm do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
dla KR 3-6

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powinierg lmgtalony na podstawie badprobek wykonanych wg
metody Marshalla. Prébki powinny spelfiiaymagania podane w tablicy 3 Ips@.

Wykonana warstwdcieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 3 Ip.
7+9.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1 [ Uziarnienie mieszanki, mm 0/6,3; 0/8; 0/12,8; 0/16;
0/12,8; 0/16; 0/20
0/20
2 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si > 14,0
3 | Stabilng¢ wg Marshalla W
temperaturze 60C, kN >55) > 10,0
4 | Odksztaicenie wg Marshalla w tem
60° C, mm 2,0:5,0 2,0:4,5
5 |Wolna przestrzZe w  probkach
Marshalla, % v/v 1,5+4,5 2,0¢4,0
6 | Wypelnienie wolnej przestrzeni |w
probkach Marshalla, % 75,0:90,0 78,0-86,0
7 | Grubg¢ warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej o uziarnieniu: cm
-0/6,3 1,5+4,0
- 0/8 2,0¢4,0
-0112.8 3,5:5,0 3,5:5,0
- 0/16 4,0:5,0 4,0+5,0
-0/20 5,0:7,0 5,0:7,0
8 | Wskanik zagszczenia warstwy, % > 98,0 > 98,0
9 | Wolna przestraew warstwie, v/v 1,5+5,0 2,65,0
1) oznaczony wg wytycznych - IBDIM, Zeszyt nr 48
2) prébki zagszczone 2 x 50 udenze
3) probki zagszczone 2 x 75 udenze
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5.2.2.Warstwa wizaca, wyrébwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydb warstwy wizacej, wyréwnawcze] i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysumRu nSktad mieszanki mineralno-asfaltowej
powinien by ustalony na podstawie badarobek wykonanych wg metody Marshalla; probki powi spetnié
wymagania podane w tablicy 4 Ip:@.

Wykonana warstwa wkgca, wyrébwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna speinia
wymagania podane w tablicy 4 Ip:9.
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki erainej 316 mm do warstwy wvgizacej, wyréwnawczej i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego dla KR 3-6

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i warstwy wizacej, wyréwnawczej oraz
wzmachiagcej z betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1 | Uziarnienie mieszanki, mm 0/12,8; 0/16; 0/16; 0,20;
0/20 0/25
2 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si > 16,0
3 | Stabilné¢ wg Marshalla w > 8,0
temperaturze 60C, kN > 6,07 > 11,0
4 | Odksztatlcenie wg Marshalla w temp.
60° C, mm 2,0:5,0 1,5+4,0
5 |Wolna przestrze w probkach
Marshalla,  zagszczonych  2x7% 4,5:8,0 4,5:8,0
uderzé, % v/v
6 | Wypetnienie wolnej przestrzeni |w
prébce Marshalla, % 65,0:80,0 <750
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7 | Grubg¢ warstwy z  mieszanki
mineralnoasfaltowej o uziarnieniy
cm
-0/12,8 3,5:5,0
-0/16 4,0+6,0 4,0:6,0
- 0720 6,0:8,0 6,0:8,0
- 0/25 - 7,0:10,0
8 | Wsk&nik zag:szczenia warstwy, % > 98,0 > 98,0
9 [ Wolna przestrzew warstwie, v/v 5,0:9,0 5,6:9,0
1) oznaczony wg wytycznych - IBDiIM, Zeszyt nr 48
2) dla warstwy wyréwnawczej

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skfadnikow, ich wysuszenwymieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikow, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepy. Dopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od
temperatury.

Tolerancje dozowania skfadnikbw mpgwynost: jedna dziatkka elementarna wagi, waiiie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanéeodka adhezyjnego, to powinien onébyozowany do asfaltu w sposéb i
w ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w spos6b pmdni, z uktadem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pova wynost:

-dlaD 50 145C+ 165 C
-dlaD 70 1486C+ 160 C
-dla D 100 135C+ 160 C
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno by wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegandodaniu wypetniacza
uzyskata wtdciwg temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wgcej niz
30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerasfaiowej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki nahrer-asfaltowej powinna wyndsi
-zD50 140C+170C
-zD70 138C+165C
-z D100 130C+ 160° C
- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z ozmakéebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o
temperaturze nszej od wymaganej powinnabpotraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podiga

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinn@ lyyprofilowane i rowne, bez kolein.
Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.
Nierownaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyicksze od podanych w tablicy 5.

Tablica 5. Maksymalne nieréwém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstw
scieralry Wigzaca
1 | Drogiklasy I, Il'illl 6 9
2 | Drogi klasy IV iV 9 12
3 | Drogi klasy VI i VIl oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrai podiaza g wicksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozleeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegojq@dnaley skroptt emulsy asfaltows o
zawartgci asfaltu po odparowaniu 0,5 kgfm
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5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia ygaidoby
byta nie nisza od 8 C. Nie dopuszcza siuktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowpgdczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru V16 m/s).

5.7. Zar6b prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyest zobowizany do
przeprowadzenia w obecd§td Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci prébnego faro

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona probny zar6b na sucho, tj. bez udziatu asfaltuzelu kontroli
dozowania kruszywa i zgodém sktadu granulometrycznego z projektowdanzywa uziarnienia. Probkmieszanki
mineralnej nalgy pobra po oprénieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszaiieralnej, naley wykona petny zaréb prébny z
udziatem asfaltu, w ikxi zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweirtasfaltu w mieszance oléla si
wykonujac ekstrakaj.

Tolerancje zawartmi skladnikdw mieszanki mineralno-asfaltowe] watgm skladu zaprojektowanego
powinny by zawarte w granicach podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Tolerancje zawadm sktadnikébw mieszanki mineralno-asfaltowej weatgm sktadu zaprojektowanego
przy badaniu pojedynczej prébki megoekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do

Lp Sktadniki mieszanki mineralno- nawierzchni drég o kategorii ruchu
asfaltowej
KR 1-2 KR 3-6

1 | Ziarna pozostage na sitach o oczka¢h

# (mm):

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; +5,0 +4,0

6,3; 4,0; 2,0
2 10,85;0,42;0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +20
3 | Ziarna przechodze przez sito ¢

oczkach# (mm) 0,075 +2,0 +15
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Whudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana uktadagk wyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektow.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinné bigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt 5.3.
Zagzszczanie mieszanki powinno odbyinsic zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na odcinku
prébnym.
Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 13%C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12aC,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.
Zageszczanie nalgy rozpoczaé¢ od krawedzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zagszczenia uteonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.
Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwiazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénhadania lepiszcza, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nahmer-asfaltowej i przedstawivyniki tych bada Inzynierowi
do akceptacji.
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6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minesahsfaltowej podano
w tablicy 7.

Tablica 7. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
' dziatce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 prébki
2 | Sklad mieszanki mineralno-asfaltowe] 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
3 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 | Wihadciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 | Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kadej zmianie
6 | Temperatura sktadnikéw mieszanki
mineralno-asfaltowej doz6r cygly
7 | Temperatura mieszanki mineralno- | kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
8 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowgj jw.
9 | Wiasciwosci prébek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w jeden raz dziennie
wytworni

6.3.2.Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do bad@ uziarnienia mieszanki mineralnej nalepobr& po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinn& bgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjne;.

6.3.3.Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe]j galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [7].
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjm z tolerancj okreilong w tablicy 6

6.3.4.Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.
6.3.5.Badanie wtaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ whasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt 2.4.
6.3.6.Badanie wiéciwosci kruszywa

Z czstotliwoscia podan w tablicy 7 naley okresli¢ whasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.5.
6.3.7.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury na skal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczdremperatura powinna byzgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.8.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltop@ega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie i
SST.

6.3.9.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocevimialnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.10.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wihasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreslaé na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b zgodne z receptiaboratoryjn.
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6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje
tablica 8.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnat lagodna z dokumentacprojektovy, z
tolerancy + 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej raej potazonej, nie ograniczonej krasnikiem lub opornikiem w
nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dyzersza z kalej strony co najmniej o grub® warstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak 7i5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy
Nieréwndci podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego migravg BN-68/8931-04 [9] nie
powinny by wicksze od podanych w tablicy 9

Tablica 8. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 | Réwnd¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o dhggbl km

3 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

4 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar ednych niwelacji podiznej i

poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug

Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubdg¢ wykonywanej warstwy | 3 razy (w osi i na brzegachisiay) co 25 m

Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

5
6
7 | Zlacza podtane i poprzeczne cata diugozigcza
8
9

Wyglad warstwy ocena gijta
10 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o diugoi do 1000 m
11 | Wolna przestrzew warstwie jw.
12 | Grubd¢ warstwy jw.

Tablica 9. Dopuszczalne nierowdtbwarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa
Scieralna wigzaca

1 | Drogiklasy |, Il, Il 4 6

2 | Drogiklasy IV iV 6 9

3 | Drogi klasy VI i VII oraz place i parkingi 9 12

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadeankach prostych i na tukach powinnyétggodne z
dokumentagj projektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hiyyzgodne z dokumentacprojektowy, z toleranci £ 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektowy, z tolerangj £ 5 cm.
6.4.7.Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektovs, z tolerangi + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubigi projektowej do 2,5 cm.

6.4.8.Ztacza podhane i poprzeczne
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Ztgcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofedo osi. Zicza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunite wzgkedem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny by
catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i sdzeniach w jezdni powinna wystatvd=5 mm ponad
ich powierzchrg. Warstwy bez opornikéw powinny byéwno obcgte lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegych sé i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” fkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzeh obcych i krawznikow,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa dam do nawierzchni

drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurdhe do nawierzchni
drogowych. Piasek

4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoRekowanie, znakowanie i
transport

5. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnego
6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upligme AUN do nawierzchni

drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki enaiimo-bitumiczne.
Badania

8. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Naxgbnie asfaltowe.
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Wymagania.

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetiaczmikany do mas
bitumicznych
10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rd&eho nawierzchni

planografem i tat.

10.2. Inne dokumenty

10.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych. IBDIM - 1997

11. TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogowack IBDiM 4/1993

12.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fad EmA-94. IBDIM - 1994

13.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodnpch

14.Zasady projektowania betonu asfaltowego o ekszonej odporrézi na odksztaicenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modutu sztywaiomieszanek mineralno-bitumicznych megogetzania pod
obcigzeniem statycznym. IBDIM - Zeszyt 48/1995.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D -08.01.01

KRAW EZNIKI BETONOWE
CPV 45233220-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyegce wykonania i odbioru

robot zwizanych z ustawieniem kraanikow dla zadanigPrzebudowa drogi gminnej nr 680025-S od km 0+000

do km 0+200 w miejscowici Mzuréw’

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stan@kuchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6ét wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét awanych z ustawieniem
kraweznikow:
* betonowych wibroprasowanych 15x30 cm na tawie b@i@)j z oporem
* tawy betonowej z betonu C12/15
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe o@zajace chodniki dla pieszych, pasy daies,
wyspy kierugce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padaw SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
krawezniki betonowe zwykle wibroprasowane zwykle 15x308Ttm i najazdowe 15¢22¢100 cm
piasek na podsyphk do zapraw,
cement do podsypki i zapraw,
woda,
Beton C12/15 do wykonania tawy pod krganiki

L

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1.Ksztalt i wymiary

KraW¢zn|k drogowy zwykly i tukowy
dhugas¢ - 50,100 cm

- szeroké¢ - 15cm

- wysoka¢ — 30 cm

- wysokas¢ skosu — 12-15 cm

- szerokd¢ skosu — 3cm

- promiea zaokgglenia — 2 cm
promien tuku R=1, 2, 3,5m

Krawznlk najazdowy

- dhug@ 100 cm

- szerokd¢ 15 cm

- wysoka¢ 22 cm
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- promiea zaokgglenia — 5 cm

Tablica 1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegnikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraeznikbw betonowych powinny kiybez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmawgdzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/01
[14], nie powinny przekraczawartcsci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keakow betonowych

Dopuszczalna wielksd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek 1 | Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikow w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie goérn

e .
gt . P hiedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm P

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dtugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawgzniki betonowe mog by¢ przechowywane na skfadowiskach otwartych, posegvage wediug
typow, rodzajéw, odmian, gatunkow i wiela.

Krawgzniki betonowe natey uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyatymiarach:
grubai¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, dtugéé min. 5 cm weksza ni szeroké¢ kraweznika.

2.4.4.Beton i jego sktadniki
2.4.4.1.Beton do produkcji kragznikdw

Do produkcji krawznikéw naley stosowa beton wg PN-EN 197-1  klasy C16/20 i C 25/30. W
przypadku wykonywania kraynikdw dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa keanikdw powinna by
wykonana z betonu klasy C25/30.

Beton uyty do produkcji krawznikéw powinien charakteryzowssic:

nasikliwoscia, ponizej 4%,
scieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,
* mrozoodpornécia i wodoszczelnécia, zgodnie z norm PN-EN 197-1

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powiniert bgmentem portlandzkim klasy niezsaej n¢ ,32,5” wg PN-
EN 197-1

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowyw&d w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daiun marek.

2.4.4.4Woda
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Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 .
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsyplkcementowo-piaskosvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 , a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lcgmentem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-EN 197-1

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadé&wymaganiom PN-B-32250 .

2.6. Materialy na fawy

Do wykonania taw pod kraggniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy C12/15, wg PN-EN 2064t6rego sktadniki powinny odpowiadlawymaganiom
punktu 2.4.4,

3.SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
* betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwitywania podsypki cementowo-piaskowej,
* wibratorow ptytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukladanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachidgen w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenieni sszkodzeniami w czasie transportu,
a gorna warstwa nie powinna wystawsozascianysrodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiat®wodczas transportu kruszywa powinny lmabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpgte.

Mas; zalewowy nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mioidbywa sig w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzenienglimow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 .

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzeglinieniem w szerokei dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zagszczenia dna wykonanego koryta pod dagowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie faw powinno lyzgodne z BN-64/8845-02 .
5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe zwykite w gruntach spoistych wykonsigebez szalowania, przy gruntach sypkich ngle
stosowé szalowanie.
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tawy betonowe z oporem wykonuje s szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezg®dnio
w korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie z wymaganiami
PN-B-06251 , przy czym natg stosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag zalewowy.

5.4. Ustawienie kraveznikow betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragmikéw

Swiatto (odlegiGé gbrnej powierzchni kragznika od jezdni) powinno Wy zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej i powinno wyndésil2 cm, a w przypadkach wagkowych (np. ze wzgdu na
~wyrobienie” scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zgkiszone do 16 cm.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 .

5.4.2.Ustawienie krawznikow na tawiezwirowej lub tluczniowej

Ustawianie krawznikéw na tawiezwirowej i ttuczniowej powinno by wykonywane na podsypce z piasku
0 grubaci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.

5.4.3.Ustawienie krawznikdéw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonujeesi na podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufm 3 do 5 cm po zagzczeniu.
5

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania materiatbw przeznaczonych do
ustawienia krawznikdw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie oglizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewysfkepujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dtugéci i glebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow pglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lul$rtay zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzédai®w prostych
w narazach elementéw wykonuje ¢sprzez przytaéenie lgtownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z
doktadndciag do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materialdbw stosowanych prztawianiu krawznikbw betonowych powinny
obejmowad wszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiwznego goérnej powierzchni faw z dokumengapiojektow.
Profil podtwny gérnej powierzchni fawy powinien byzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 1 cm na kade 100 m fawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nazét@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:
- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowane).
c) Rowna¢ gornej powierzchni taw.
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d)

e)

Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, naide 100 m fawy,
trzymetrowej taty.

Przewit pomiedzy gérry powierzchni tawy i przytazong tatg nie mae przekracza lcm.
Zag:szczenie taw.

Zagszczenie taw bada esiw dwoch przekrojach na kde 100 m. tawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa $ladu urzadzenia zagszczajcego.

tawy z tlucznia, badane pr@lvyjecia poszczegdlnych ziarn ttucznia, nie powinny palaivna wygcie ziarna z
tawy.

Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamég@erunku nie mge przekracza + 2 cm na kade 100
m wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kramnikow

a)
b)

c)

Przy ustawianiu kragznikow naley sprawdzé:

dopuszczalne odchylenia linii krganikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysiat 1 cm na kade
100 m ustawionego krauimika,

dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyamywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil
cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

réwnas¢ gornej powierzchni kragenikbéw, sprawdzane przez przynie w dwéch punktach nazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorry powierzchm kraweznika i przytazorg tata
nie maze przekraczal cm,

doktadna¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pedrgtebokasé
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego krasnika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

*

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
wykonanie koryta pod tagy
wykonanie tawy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

L I N S B

Cena wykonania 1 m krasinika betonowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
wykonanie koryta pod tagy
ew. wykonanie szalunku,
wykonanie tawy,
wykonanie podsypki,
ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
wypetnienie spoin kragznikow zapraw,
ew. zalanie spoin magzalewow,
zasypanie zewgtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,
przeprowadzenie baflda pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

59



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-EN 206-1 Beton zwyktly
3. PN-B-06251 Roboty betonoweealbetowe
4, PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b&twonzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.todyg pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamade nawierzchni
drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtwado nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-EN 197-1 Cement. Cement powszechnegku. Sklad, wymagania i
ocena zgodriei
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betongapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

13. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kresmiki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhio

10.2. Inne dokumenty
17.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDanEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D -06.04.01

ROWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaahtecznej (SST)gswymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowéw gaanych z realizacja zadanigPrzebudowa drogi
gminnej nr 680025-S od km 0+000 do km 0+200 wjso@vasci Mzuréw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) standwkument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z wykopaniem
oraz profilowaniem dna i skarp rowu na dhsgiad28,00m.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokdsci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - row zbierajcy wodct z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wod: poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - row zbierafy wod: sptywajca ze stoku.

1.4.5.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.
2. MATERIALY

Materiaty nie wysipuja.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania rob4t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t powinien wykazsie mazliwoscig korzystania z
nastpujacego spretu:
- koparek podsbiernych,
- spycharek lemieszowych,
- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okénych w niniejszej SST, mioa korzysta z dowolnychsrodkow
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-N@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namego przez wogl $cieciu trawy i krzakdéw w
obrebie rowu.

5.3. Pogébianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nale uzyska& podane poriiej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne

z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,3:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako rnica pozioméw dna i nézej kravedzi goérnej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleskarpy wewatrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, ¢gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakaznica pozioméw
dna i nizszej krawdzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyokgglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kreaizie gérne wyokjglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenierpyawvewretrznej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do 1:10,
gigbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica pozioméw dna i aszej kravgdzi gornej rowu;

- dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szetgkina co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp odbldb, 1:3,
gigbokas¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powiniendhyddalony co najmniej o 3,0 m od kredei skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co n@gno 5,0 m w pozostatych przypadkach.

- dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy, szeidkana co najmniej 0,40 m,elffokas¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tudokve o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek patiyarowu powinien wynosi0,2%; w wyfkowych

sytuacjach na odcinkach nie przekragezggh 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty&0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiasy - 2,0%,
- darnirg - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzzgo z remontowanych rowow i skarp rglevywiezé poza ob¢b pasa
drogowego i rozplantowaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Spos6b zniszczenia pozostaliopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.
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Lp. Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwo$¢ pomiarow
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu lrazna1l00 m
3 | Powierzchnia skarp lrazna1l00 m

6.2.1.Spadki podtuane rowu

Spadki podtane rowu powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancgj + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdc i gighbokas¢ rowu

Szerokdc¢ i gtebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentacprojektows z tolerancy £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchni skarp nalgy sprawdzé szablonem. PrZeit migdzy skarp a szablonem nie powinien
przekraczé 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami kiyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— 0oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— Sciecie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjiniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drdg
10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoalsoty ziemne
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D -06.01.01

UMOCNIENIE SKARP, ROWOW | SCIEKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyae wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonywaniem umocnienia skarp przy regjizadania ,Odbudowa drég gminnych na
osiedlu Wilcze Doty w Pilicy”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stambekiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1,1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot az@anych z umocnieniem
dna i skarp rowu przydroznego przez:
- ulozenie na skarpie geowtdkniny polipropylenowej
— ulozenie na geowtdkninie prefabrykowanych plyt betonolwgtworowych 90x60x10 cm .

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Prefabrykat - element konstrukcyjny wykonany w aalzie przemystowym, ktéry po zmontowaniu na
budowie stanowi umocnienie skarpy, rowu foieku

1.4.2. Geowtdknina

1.4.3.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Elementy prefabrykowane z betonu klasy B30
- betonowa plytazairowa 75x50x8 cm lub podobne zaakceptowane pragekiora nadzoru — 308,76.m
Zastosowane prefabrykaty pod wadgm jakdci powinny odpowiadawymaganiom normy BN-
80/6775-03 arkusz 01 — ,Prefabrykaty budowlanetarie Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaganbadania”,
Ponadto naskliwo$¢ betonu w prefabrykatach nie powinna twicksza ni 4%.
2.3. Wymagania dla geowtdkniny
Geowtdkniny przewidziane dazycia jako warstwy separacyjno - filtracyjnej powynposiadé aproba¢ techniczig
wydary przez uprawniomnjednostk.
Wiasciwosci stosowanej geowtdkniny:
1) Wytrzymald¢ na rozciganie wzdta/wszerz — min. 15 kN/m
2) Wydtuzenie przy obgizeniu max. -
wzdtuz — 90 (£ 20) %
wszerz — 80 (£ 20) %
3) Sita przebicia — metoda CBR — min. 2,5 kN
4) Wielkas¢ poréw 090 — 103 (£ 15) um
5) Odporné¢ na przebicie — min. 9 mm
6) Wodoprzepuszczalééw kierunku prostopadtym do ptaszczyzny widkien,697* 10-2
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2.4. Szpilki i kotki

Szpilki do przybijania darniny powinny byvykonane z gaki, zerdzi lub drewna

szczapowego. Szpilki powinny byroste, ostro zaciosane. Grdbszpilek powinna wynoéiod 1,5
do 2,5 cm, a diugg od 20 do 30 cm.

Kotki drewnianesrednicy 9 cm i 10 cm, dtugoi 135 cm powinny by wykonane zgodnie z
wymaganiami BN-65/9226-01.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” kt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania umocnienia powinien wykéazi mozliwoscig korzystania z
nastpujgcego spretu
Narzedzi recznych
- topaty
- grabie
- taczki
Narzdzi mechanicznych
— piyt ubijajacych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

4.2.2 Transport nasion traw
Nasiona traw mima przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaah je przed

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@Q0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robét i ich zgodiai z SST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci $wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umammjch przez humusowanie, obsianie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganiami ktyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowéw przez humusowanie, olsiabejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie materiatow,

— pielegnacja spoin,

- uporzdkowanie terenu,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
8. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zien¥gmagania i badania
9. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiondlirorolniczych

10.2. Inne materialy

12. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowentglziemne.
13. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPEDansprojekt-Warszawa, 197
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 06.02.01

PRZEPUSTY POD ZJAZDAMI

1. WSTEP
1. 1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikeghnicznej (SST)aswymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonywaniem przepustéw pod korona dragy pealizacji zadania,Przebudowa drogi
gminnej nr 680025-S od km 0+000 do km 0+200 wjso@vasci Mzuréw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambokiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z wykonywaniem
przepustow rurowych pod korona drogi wégo 12 m z rur betonowych zbrojonych fi 500 zepgtp

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Przepust - obiekt wybudowany w formie zanwgtej obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeprowadzenia
wody matych ciekow wodnych pod nasypami zjazdow.

1.4.2.Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgnaavykonana jest z rur betonowych kddbetowych.
1.4.3.Scianka czotowa - konstrukcja stabilizop przepust na wlocie i wylocie i podtrzyncg nasyp zjazdu.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
0Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pue SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustz typowych prefabrykowanych rur betonowych,
objetych niniejsa SST, g:
- prefabrykaty rurowe,
- kruszywo do betonu,
- cement,
- woda,
— mieszanka pod tagmMfundamentowy,
- drewno na deskowanie,

— materialy izolacyjne,
- zaprawa cementowa.

2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztalt i wymiary prefabrykatow powinny bygodne z dokumentacprojektows i SST. Odchyiki
wymiarow prefabrykatéw powinny odpowiatdBN-B-02356 [1].
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Powierzchnie elementéw powinnydgtadkie, bez gknie¢ i rys. Dopuszcza sidrobne pory jako
pozostatéci po pcherzykach powietrza i wodzie, ktéryclelgbkas¢ nie przekracza 5 mm.

Prefabrykaty rurowe powinny byvykonane z betonu klasy co najmniej B-30.

Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbyvw&e na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podiazu.

2.4. Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementnstukcji przepustow powinny spetbia
wymagania PN-B-06712 [5].

Kruszywa nalgy skiadowd w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z innymi asortymentami lub jego fraktjéPodtae sktadowiska powinno Byéwne, utwardzone i
dobrze odwodnione.

2.5. Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementéwstkakeiji przepustéw powinien spetiia
wymagania PN-B-19701 [7].

Nalezy stosowd cement portlandzki zwykty (bez dodatkéw) klasy=do betonu klasy B-30 i klasy 32,5
do betonu klasy B-25.

Cement naley przechowywaé zgodnie z BN-88/6731-08 [14].

2.6. Woda

Woda powinna by ,,odmiany 1” zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 Bz bada laboratoryjnych
mozna stosowawodochgowa Wodk pitna.

2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego
Mieszankado wykonania tawy fundamentowej powinna speiniggmagania PN-B-06712 [5].
2.8. Drewno

Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywantionmevychscianek czotowych przepustow
powinno spetnié@ wymagania PN-D-96000 [12] i PN-D-95017 [11].
2.9. Materialy izolacyjne
Do wykonania izolacji przepustovécianek czotowych mma stosowé
— emulsg kationows, wg BN-68/6753-04 [17] lub aprobaty technicznej,
— roztwoér asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [8],
- lepik asfaltowy na gaco bez wypetniacza wg PN-C-96177 [10],
- pap asfaltowg wg BN-79/6751-01 [15] i BN-88/6751-03 [16] lub apaty technicznej,
- wszelkie inne materialy izolacyjne sprawdzonéwiladczalnie i posiadage aprobattechniczg - za zgod
Inzyniera.
2.10. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinnarbgirki nie nkszej nz M 12 i spetnié@ wymagania PN-B-
14501 [6].

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania przepustéw

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustow pod zjazdami powiniekazg sic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— koparek,
betoniarek,
dozownikéw wagowych do cementu,
sprztu do zagszczania: ubijakigczne i mechaniczne, zgggczarki ptytowe.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaugjéine” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw

Transport materiatéw do budowy przepustéw pod zgazcdodano w OST D-03.01.01
~Przepusty pod korandrogi”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobovgzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
- odwodnienia,
— czasowego przekenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w reyna ktorym bdzie wykonywany
przepust,
— wytyczenia osi przepustu i krgdzi wykopu,
— innych rob6t podanych w dokumentacji projektow8[ST.

5.3. Wykop

Sposoéb wykonywania rob6t ziemnych pod fundamécignek czotowych i fagfundamentow
powinien by dostosowany do wiellkkai przepustu, gbokasci wykopu, uksztattowania terenu i rodzaju gruntu.

Wykop naley wykonywa w takim okresie, aby po ich zakezeniu mana byto przysipi¢ do
wykonywania przepustu.

5.4. tawa fundamentowa pod przepust

tawa fundamentowa powinna dwykonana zgodnie z dokumentagpjrojektows i SST.
Jereli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczdpatea fundamentowa e by wykonana:
-z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechaniczgiednie z wymaganiami OST D-04.04.01 ,Podbudowa
z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanitznie
— z gruntu stabilizowanego cementemq R5 MPa wedtug normy PN-S-96012 [13].
Dopuszczalne odchytki dla faw fundamentowych pu=téw wynosz.
- dla wymiaréw w planie  +5 cm,
— dla rzdnych wierzchu fawy 2 cm.

5.5. Uktadanie prefabrykatéw rurowych

Uktadanie rur betonowych lutelbetowych naley wykona wg BN-74/9191-01 [18]. Styki rur naig
wypetnic zapravg cementow wg pkt 2.10 i uszczelaimaterialem wg pkt 2.9 zaakceptowanym przegiiera.

5.6.Scianki czotowe

Deskowanigcianek czotowych wykonywanych z betonu ,na mokrafeay wykona wg PN-B-06251 [3].
Betonowanie nalyy wykonywa wg PN-B-06253 [4]. Klasa betonu powinnathye mniejsza i B-30.
Powierzchnie elementéw betonowych, ktére po zasiypznajd si¢ pod ziemi, nalezy zagruntowé

przez:

— dwukrotne smarowanie betonu emallkationowy w przypadku powierzchni wilgotnych,

— smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku poveienz suchych,

lub innymi metodami zaakceptowanymi przezyimera.

5.7. Zasypka przepustow

Zasyplke (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) rngleiklad& jednoczénie z obu stron przepustu, warstwami
0 jednakowej grubii z jednoczesnym zagzczaniem. Wilgotni@ zasypki w czasie zagzczania powinna
odpowiadé wilgotnosci optymalnej wg normalnej proby Proctora, metbevg PN-B-04481 [2] z tolerangj-20%,
+10%.

Wskanik zag;szczenia poszczegdlnych warstw powinie bgodny z dokumentacprojektows i SST.

5.8. Umocnienie wlotow i wylotow

Umocnienie wlotéw i wylotow nalsy wykona zgodnie z dokumentacprojektovg i SST. Umocnieniu
podlega dno oraz skarpy.

W zaleznosci od materiatu #iytego do umocnienia, wykonanie rob4t powinné bgodne z OST D-
06.01.01 ,Umocnienie skarp, rowowdiekdw”.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci wykonywanych robét

Kontrole jakasci robot naley wykona zgodnie z OST D-03.01.01 ,Przepusty pod kardrogi” pkt 6,
oraz SST.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow jest m (metr) wykonanego przepustu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie taw fundamentowych,
— wykonanie deskowania i rozebranie,
— monta konstrukcji przepustu,
— betonowanie konstrukcji fundamentgcianki czotowej,
— wykonanie izolacji,
— wykonanie zasypki i zagzczenie,
- umocnienie wlotow i wylotéw,
- uporzdkowanie terenu,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja

wymiarowa elementéw budowlanych z betonu

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prélmgkintu
3. PN-B-06251 Roboty betonowgelbetowe. Wymagania techniczne
4. PN-B-06253 Konstrukcje betonowe. Warunkkayania i ochrony w
srodowisku agresywnych wéd gruntowych
5. PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu
6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wynagania
i ocena zgodrizi
8. PN-B-24622 Roztwér asfaltowy do gruntowania
9. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda dmhétv i zapraw
10. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniactopsewany na gaco
11. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacgtaste
12. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przezeaia
13. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowepszione podi@ z gruntu
stabilizowanego cementem.
14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoaryie
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15.

16.
17.

18.

BN-79/6751-01

BN-88/6751-03
BN-68/6753-04

BN-74/9191-01

Materiaty do izolacji przeciigotnosciowej. Papa asfaltowa
na tamie aluminiowej

Papa asfaltowa na weloniedkigh szklanych

Asfaltowe emulsje kationoweztbacji
przeciwwilgotngciowych

Uegzenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur betorahwy
i zelbetowych. Wymagania i badania przy odbiorze
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