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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - M - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

CPV 45000000-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikighnicznej (SST)aswymagania ogélne dotygeze wykonania i
odbioru rob6t drogowych przy realizacji zadani&emont — modernizacja drogi dojazdowej do gruntéimych w
miejscowdci Blizyce”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowpstj jako dokument przetargowy i kontraktowy pegcaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnurymagania ogélne, wspoélne dla robotetpgh szczegbtowymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDPa dboszczegdélnych asortymentéw robét drogowych i
mostowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okr&lenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowty cal@¢ techniczno-aytkows (droge)
albo jego cz$¢ stanowqca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsuméty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegte miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypl - odlegtaé¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigne;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dduulub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgzdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdpa ruchu pojazdow
obslugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizéana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obggmMjacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz.
1.4.8.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikarmaitokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi
jezdnie.

1.4.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&lu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wyliegeszkicéw i ew. dodatkowych zgadznikow. Wpisy
w rejestrze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badazey zaakceptowane przez Zamaudapo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwiazanych z ocenjakosci materiatléw oraz robét.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robdét, zgodne z dokumentagjojektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadbdmy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz



1.4.19.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzstych do przejmowania i rozktadania ap@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana beedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa siga do wyr6éwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni shmca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie. Podbudowa nmie
sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasczpodbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadé si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetnigfa, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiéa. Maze zawierd warstw
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym aréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivsienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powye,j.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.
1.4.22.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania winimi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy iroréwnie. obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzenr chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywest pojazdéw, umieszczenia
urzadzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgido gkbokdsci przemarzania.

1.4.27. Podle ulepszone - gdrna warstwa padip lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.28. Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawa@eprirzyniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.30. Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqrania drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznycly traglanie i przekroju podinym) istniejcego padczenia.
1.4.31.4.11 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchmwaz ze sposobem ich poPrzepust - obiekty

wybudowane w formie zamkgtej obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych ciekéw wodnych pod
nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotoweigszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - elemembdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagogviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnzgkiad
droga, kolej, ruroeig itp.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa €s¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.35 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévsktadé sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komér.

1.4.36. Rekultywacja - roboty mage na celu upogglkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.37.Rozpktosé teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.4.38.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleggomiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtaj, obejmuje catkowit szerokd¢ konstrukcyjm ustroju
niosacego.



1.4.39.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajow
ruchu oraz szeroké chodnikow mierzona wswietle porczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.41.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja ruchu pieszego.

1.4.42 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkegihniczno-gytkowych. Zadanie
moze polegéd na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj projektov,
SST i poleceniami tryniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeka Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspéirzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oram dgzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziathioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaclzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwadjliagcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego,
— sporzdzomn przez Wykonawg.
1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynerzekazane przez Ayniera Wykonawcy stanowi
cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w éhw jednym z nich s obownzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwie kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienaosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentagcprojektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEdy uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalne
s3 odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow éreéntéw budowli mugzby¢
jednorodne i wykazywa zgodndé¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mawzekraczé
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostazasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw sposéb okégony w  D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@enbot w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencbgktualizowany przez
Wykonawe na biegco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynhstaiuje i lgdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgdajv ten sposédb
bezpieczastwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dziei i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstidmh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
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ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawav
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggboéi zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
UmMowrg.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamakiakvestycyjnym

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienieweealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywdé tymczasowe ueglzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, p@cze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéwgzelkie innesrodki niezkedne do
ochrony robét, wygody spoteczsw i innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstidmh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
ktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawav
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggboéj zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w cen
Umowrg.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykezania rob6t Wykonawcabzie:
a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
wlasngci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pastivie
jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahw mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne s skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogrem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si wzycia materiatdbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do rob6t bdg miaty aprobag techniczg wydary przez uprawniogjednostk,
jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azasiaczeniu robé6t ich szkodlivéd zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.
Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawigy powinien otrzymézgod: na wycie tych materialéw od
wiasciwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca wayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladzdeych witacicielami tych uradzea potwierdzenie informaciji
dostarczonych mu przez Zamawizggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapientasciwe oznaczenie

i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego rodzaju robdt,
ktére map by¢ wykonane w zakresie przefknia instalacji i uradzehi podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgaa rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomizyniera i zainteresowane wiadze orazddie z nimi
wspotpracowat dostarczg wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu mapr Wykonawca §dzie



odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na powierzchni ziemi i gdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na € przy transporcie materiatow i
wypos&enia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidrle zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposoObagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i fadunki
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dilg dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w oflsie
terenu budowy i Wykonawcastizie odpowiadat za naprgwszelkich rob4t w ten sposob uszkodzonych, zgoznie
poleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycgeych bezpieczistwa i higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz petsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia bezpieazstwa
publicznego.

Uznaje &, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagjakreilonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty i udzenia uywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty zakiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia z@daenia przez lkyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginmo by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie kgniera powinien rozpogz roboty
utrzymaniowe nie piniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wladze centralmgigjscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktdregsw jakikolwiek sposdb zwizane z robotami i dulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctigzas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dgzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych adlzer lub metod i w sposob aity bedzie
informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiskopie zezwol& i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonygch
robét Wykonawca przedstawi szczeg6towe informagyakace proponowaneggrddia wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiedriwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Irkyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegiédta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie pegsti robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiotel wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatlow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych vdczapc w to zrodla wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowezany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgéem eksploatacjirédta.

Wykonawca przedstawi dokumentaezgwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie met@dwydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatéw z
jakiegokolwiekzrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéne z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo ztk z terenu wykopdw, ukopéw i miejsc pozyskaniakiai zwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjet@u po ukéczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopt@wterenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyella wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieedzie prowadz zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhaigne w dokumentach umowy.
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Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi okgamjgcymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materialtdbw mog by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu sprawdzenia zgodnb
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krdtaterialdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materialdw pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekojytwérni, kedg zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdbw wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosgfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadtz ztozone
w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materialéw do innych
robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychieriatow zostanie przewadciowany przez layniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaamykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerilo czasu gdydola one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly g@akas¢ i whasciwos¢ do robot i byty dosfpne do kontroli
przez Irkyniera.

Wykonaweca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkdw transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i whkiwosci przewa:onych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu drizie zapewnia prowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniachzyniera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydspetnig wymagania dotyegre przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych ofjein na osie i innych parametrow technicznydrodki transportu nie
odpowiadajce warunkom dopuszczalnych open na osie mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytbowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenowud

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umow oraz za jak& zastosowanych materiatow
i wykonywanych robét, za ich zgod§ioz dokumentagj projektovg, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
robot oraz poleceniami tgniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wg$oi wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgan
jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokqrzez Iryniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdldt keda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentagjijgitowej i w SST, a tadle w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji #gnier uwzgédni wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wggtijace
przy produkcji i przy badaniach materiatow, $diadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzam kwestk.

Polecenia layniera lzda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymanzez
Wykonawe, pod grdbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytpdunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyitiera programu zapewnienia
jakosci, w ktéorym przedstawi on zamierzony sposéb wykearia robot, maiwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantage wykonanie rob6t zgodnie z dokumerndagrojektows, SST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przezymiera.

Program zapewnienia jaém bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaebot,

— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- bhp,,
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- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,

— system (spos6b i procedyiproponowanej kontroli i sterowania jal wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprgt i urzzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badad,

— sposéb oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hrologicznym, proponowany
sposo6b i forma przekazywania tych informacji tgnierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskrzy,
kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedhuitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwayzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych
elementéw robot,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zatarong jakaos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robét i jak@ci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier mae zazgdac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdbw oraz robdt zestetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznygyazapewni
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi $wiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadgj
wazhg legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okgajagcych procedury
badah.

Inzynier kedzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu mudtod badawczych. 2eli
niedocigniccia te ledg tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robo6t badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedeginigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania prologiartych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier bzdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dilzie przeprowadza dodatkowe badania tych materiatow, ktore hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgwzez Wykonawg usungte lub ulepszone z
whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengtenek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj

Pojemniki do pobierania prébekedy dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez hyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez kyniera lgdg odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposéb zaakceptowany przezyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub basdaWykonawca powiadomi htyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b&jaWykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji layniera.
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6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej jednak
niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jako.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia probek i
badania materiatow arddta ich wytwarzania i zapewniona medbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producentateriatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbibt prowadzonego przez Wykonaydidzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i robét z wymaganiami SST na podstamyaikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier maze pobieré probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéd
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gsniewiarygodne, to thynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lubatkowych bad@ albo oprze si wylacznie na
wtasnych badaniach przy ocenie zgodmomateriatdw i rob6t z dokumentacjprojektovs i SST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkotvybada i pobierania probek poniesione zostgmzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ertaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Polskg Normyg lub

- aprobaj techniczg, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidPaolskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslona w pkt 1

i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumendgywg/magane przez SST, 4da partia dostarczona do robot
be¢dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badleedg dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovdazujagcym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dédeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaa&ujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyelbla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieggeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatismap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatsbwego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnilg, w
porzzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naly wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robét,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robdét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robdét zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych
odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsrh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegdbprzedidone Irzynierowi do
ustosunkowania i

Decyzje Ireyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementdw robdét.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza wi sposob eigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodobD lub certyfikaty zgodnéci materiatdbw, orzeczenia o jad@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakg. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny ldyudostpnione na
kazde zyczenie Iizyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprdocz wymienionych w punktach (1) - (3) rastgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyells zawsze dogpne dla Idyniera i przedstawiane do wglu na zyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powsiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmi@em.

Wyniki obmiaru kedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimach podanych wglepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych robo6t dulzie przeprowadzony z eztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materialdw

Diugosci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnym¢da obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;j.

Jeli SST wiaciwe dla danych rob6t nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diuga¢
pomnaona przezredni przekrd;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasir.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgiigtzaakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzgdzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadizie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddls przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
robot.
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7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnlzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST ¢izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob agly zachowanie doktadoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kzda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétaleé w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzéeda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaicezknog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do
rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodninirgzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagcych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdviajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej cezsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak ni w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powaiainia o tym fakcie tiyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawigogich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiaw konfrontacji z dokumentagi
projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogciowego robét dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiob6t dokonuje kynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdlip jakasci i
wartaci.

Catkowite zakéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvwapisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpémie o tym fakcie Iayniera.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia robét i przygcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznazzprnzez Zamawiafego w obecrii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozaa sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rolhdupetniagcych i roboét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub rob6t uzupetniggych w warstwigcieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumegtamjpjektowy i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkEzdéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc
pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggo robdét jest protokét odbioru ostatecznego trobo
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawéapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpanmy przygotowanast¢pujace dokumenty:
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dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,

szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentdw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opinig technologicza sporzdzom na podstawie wszystkich wynikéw baidda pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towargggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wicicielom urzdzen,

geodezyjg inwentaryzagj powykonawca robét i sieci uzbrojenia terenu,

kopic mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigld gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whawe wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhbt@wigzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaze jednost& obmiarowa ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodgtave ptatndgci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ldzie uwzgtdniac wszystkie czynndi,
wymagania i badania skladag s¢ na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatldw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaegsido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vetaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) ©optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaoghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:

(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (O¢r 89, poz. 414).

Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwécz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995poz. 29).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikeghnicznej (SST)gswymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkiiysokasiciowych przy realizacji zadanig Remont
— modernizacja drogi dojazdowej do gruntdw rolnychiejscowdci Blizyce”.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegOtowa  specyfikacja techniczna (SST) stanodokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwaénych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tidmgowej dtugéci 0,45
km.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okavego punktow gléwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiewych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzewnienaczenia osi obiektu i punktéw wysgkmwych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochgoith przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb idajoy
odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaezasytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi tragynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednie; od 0,15 do 0,20 m i diugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugmn okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniEgj nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m. Swiadki” powinny mi& dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:

* teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

laty,

taSmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

L I .

Ogolne wymagania dotyeee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@0®M,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyaujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejpd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i
wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegbne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzé odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformanazyniera o wszelkich Hach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych¢BY te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #aig sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikge z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostap wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i puniggsrednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposd6b wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
0znaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw@go zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestidemme do dalszego prowadzenia robdt, to zastame
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dkawidlowe] realizacji rob6t nalg do obowijzkéw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne ony by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #zakdowhzane do punktdw pomocniczych, pmmych poza granic
rob6t ziemnych. Maksymalna odlegagpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a ta&
przy kazdym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdtuirasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyidsd0
metrow, natomiast w terenie falistym i goérskim poma by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze sma wykorzystd punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtwz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze naley zalayé w postaci stupkdéw betonowych
lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonyclymincie w sposob wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany
przez Ireyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjry w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne okilenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagijprojektovg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych dr6g. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najauzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zagt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gganioot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypow i wykopOw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robét), zgodnie z dokumengagprojektowa oraz w miejscach wymagaych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowé w przypadku nasypow o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegtée
miedzy palikami lub wiechami naly dostosowé& do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy oveej.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétioprzyczotkdw i filaréw
mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajekd powinna zawiera opis odpowiedniej osnowy

realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

18



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢i&za obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér robét zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnegire Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platna¢ robot zwazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauy koszcie robdt mostowych.

* % % X

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Nog AW
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

CPV 45233252-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzdagszczaniem podi@a gruntowego przy
realizacji zadanig, Remont — modernizacja drogi dojazdowej do gruntoimych w miejscowséci Blizyce”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t aeanych z wykonaniem koryta
gkebokaici sredniej 20 cm, jego profilowaniem i zggzczeniem pod warstwy konstrukcyjne jezdni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambganymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie mozliwoscia
korzystanla Z nagpujacego spretu:

réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ékie ustawianym lemieszem;ynier maze dopudci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiopreatopadle do kierunku
pracy maszyny,
koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spez nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotyesee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materiatéw podano w SST D-02.01.01

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przyspi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita bezpérednio
przed rozpoozxiem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witdejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zgggczania podiea, jest maliwe wylacznie za zgog Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawigd w osi drogi i w rzdach roéwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Agniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmoazliwia¢ nacigniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia robét w odgiach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegdlriai jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgereboty i

do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywéa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakreSiposéb wykonania musi dyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powin®¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaciji
projektowej i SST, tj. wobudowany w nasyp lub odvieesy na odktad w miejsce wskazane przezhiera.
Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysfpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni potonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wygtja zanienia poziomu w podiu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcknpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowiec
dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w $lo koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia Is =
0.97

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki i spycharki.Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowangzlrzyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuow@ do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1ka#iek
zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podioze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podia wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego inp@nego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zggzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podia nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptwinien on zabezpieczypodiae
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przaezogenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&akejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw dotycgcych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego poc
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Lp. Wyszpzegélnienie bada Minimglna q@stotliwoéc’
i pomiaréw bada i pomiaroéw
1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 Réwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwnd¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Racne wysolaioue [£525 1 oo Jexd va it cl autost

7 Zageszczenie, wilgotn& (w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz| nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 Mm

6.2.2.Szerokdé¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5
cm.

6.2.3.ROwnas¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndici podtwne koryta i profilowanego podta naley mierzye 4-metrovy tatg zgodnie z normp BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnadici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nieréwndici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentacprojektows z toleranci +
0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéo okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego Is =0,97.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporOwnanie wartei modutdéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtoérnego do pierwotnego modutu odksztécerkra&lonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotré gruntu podtéa powinna
by¢ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie doelgikasci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtorne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,

zatadunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
profilowanie dna koryta lub podia,

zagszczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmigj.

L T

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réno nawierzchni
planografem i taf

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

CPV 45233220-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaeghhicznej (SST) gswymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem warstw agtigapcych i odcinaicych przy realizacji zadaniagRemont —
modernizacja drogi dojazdowej do gruntéw rolnyciniejscowdci Blizyce”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stanowdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem warstw
odsiczapcych i odcinajecych, stanowjcych czs¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy paetstanowi
grunt wysadzinowy lub gipliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

- warstwa odsczapca z piasku grubimi 10 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z okleniami podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ASST D-M-00.00.00 ,Wymagania agblpkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw ggmpcych %:
*  piaski,

* zwir i mieszanka,

a odcinajcych - oprécz wyej wymienionych:

*  miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agizapcych i odcinagcych powinny spetnianasgpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:

D;s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsiay odcinagcej lub odgczapcej

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podtga.

Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu wareti&czapcych warunek szczel§o musi by spetniony,
gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie ogipies

b) zagszczalnéci, okreilony zaleznoscis:

d
Uu=-"-b>5
le

gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,

dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwasdagcych i odcinaicych powinien spetntawymagania normy PN-
B-11113 dla gatunku 1i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwsczisacych i odcinajcych powinny spetniawymagania
normy PN-B-11111 dla klasy i ll.

Miat kamienny do warstw ogszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112

2.5. Sktadowanie materiatéw
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyozigcej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego skladowaaislyykonawca robo6t
powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemmyni materiatami kamiennymi.
Podiaze w miejscu sktadowania powinnodséwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3.SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczagcej powinien wykazasic maozliwoscig
korzystania z nagpujgcego spretu:

*  rowniarek,

* walcow statycznych,

*  piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotyeee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0M,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04001.
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacj projektovs, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utheia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow igdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna by
taka, aby po jej zagzczeniu ogignigto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubdci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglavykona dwuwarstwowo. Rozpoegzie uktadania kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze przez #yniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaikywa naley przed zagszczeniem wymiedikruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej
zag:szczania.

Zagzszczanie warstw o przekroju daszkowym palezpoczyné od krawdzi i stopniowo przesuvégpasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podienymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku
jej gornej krawdzi.

Nieréwndici lub zagtbienia powstate w czasie zggczania powinny kywyréwnywane na bieco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczagca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04488kaznik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 .

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe odsiczajca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontralg:szczenia naley oprze€ na
metodzie obaizen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy WwegBN-
64/8931-02 . Stosunek wtdrnego i pierwotnego moddksztatcenia nie powinien przekraé232.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna liyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, @iligotnas¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rGwnomiernie wymiesza

5.6. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed ueniem naspnej warstwy powinny biyutrzymywane
w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaiogjlub odgczapcej z geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarach pojazdow koniecznych dla wykonaniazejlezacej warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olga Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykdérn@adania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvarszystkie wiciwosci
kruszywa okrélone w p. 2.3.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsyczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiarow i pomiaréw

Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

Rownd¢ podiuizna co 20 m na kalym pasie ruchu

1

2

3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i

5 | Rzdne wysokeciowe drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 |Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Grubg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejniaz na 2000

8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndici podtuzne warstwy odcinapej i odgczapcej naley mierzye
4 metrow tatg, zgodnie z norsBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnadici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢
4 metrow tatg.

Nieréwndici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigegj i odgczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentac;j
projektowy z tolerancgj + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm
i-2.cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej czeéj niz £ 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wiej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubg¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragefl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgHow technologicznych, zostata wykonana w dwdch tmaash, naley mierzyé taczm
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez
spulchnienie warstwy nagdokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiateadpowiednich
wihasciwosciach, wyrébwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkou tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena grukm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zag;szczenie warstwy
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Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingiej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zggzczenia warstwy stosujegioréwnanie warteei modutéw odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedc@krélonych zgodnie z norsmBN-64/8931-02 ,
nie powinna by wicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bada wedtug PN-B-06714-17. Wilgotsé kruszywa powinna
by¢ réwna wilgotndgci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od &d&reych w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odgczajce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:

* prace pomiarowe,

* dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiawarstwy materiatu o gruboi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keticznej,

wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,

zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* % *  *

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueatio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoendwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni
planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

CPV 45233220-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtécznej (SST) s wymagania ogdlne dotygze wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiianych mechanicznie przy realizacji
zadania, Remont — modernizacja drogi dojazdowej do gruntéimych w miejscowéci Blizyce”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) standokiument przetargowy i kontraktowy przy zlecanraalizaciji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonywaniem
podbudow z kruszyw stabilizowanych mechaniczniePkgS-06102 i obejmgjSST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiiz@go mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowazzizla stalowniczego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, stgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewpomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczimjegajcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagan@golne” pkt 1.4 oraz w SST dotygz/ch poszczegdinych
rodzajéw podbuddw z kruszyw stabilizowanych mectamie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiiz@go mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, pwdav SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialy stosowane do wykonania podbuddéw z kruszstabilizowanych mechanicznie podano w SST
dotyczicych poszczegolnych rodzajow podbudéow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@®go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaz& migdzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi nainys 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechaniczne;j
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicg (gérrg warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolmg warstve)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dgiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarng&enia gsiednich sitach. Wymiar najeliszego ziarna kruszywa
nie maze przekracza2/3 grubdéci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. | WyszczegGinienie Kruszywa |Kruszywa |, . Badania
whasciwosci naturalne tamane Zuzel wedtug
Podbudowa
zasa | pomoc| zasad pomo | zasad| pomoc
d- -nicza |- c- - -nicza
nicza nicza| nicza | nicza
1 Zawart@¢ ziarnjod 2|od 2[od 2|od 2|od 2|od 2[PN-B-
mniejszych ni 0,075/do |do 12 |do do 12 |do 10|do 12 | 06714
mm, % (m/m) 10 10 -15 [3]
2 Zawartd¢  nadziarna| PN-B-
% (m/m), nie wg¢cej niz 5 10 5 10 5 10 06714
-15 [3]
3 Zawartd¢ Ziarn PN-B-
nieforemnych 35 145 35 |40 i i 06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]
4 Zawartd¢
zanieczyszcze 1 1 1 1 1 1 511\1488i o
organicznych, %(m/m),
nie wiecej niz
5 F‘)’}gﬁi‘rﬁtﬁ;ﬁko""y Pdod |od 30{od |od 30| | BN-
; 30 |do70 |30 |do70 64/8931
zagszczeniu metag | do do 01 [26]
lub 1l wg PN-B-04481
% 70 70
6 |[Scieralng¢ w bebnie
Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita
po petnej liczbie
obrotow, nie wgcejniz |35 |45 35 |50 40 50
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b) scieralng¢ czesciowa PN-B-

po 1/5 peinej liczby 06714
obrotow, nie wgcejniz |30 |40 30 35 30 35 -42 [12]
7 Nasgkliwosé, %(m/m), PN-B-
nie wiecej niz 25 |4 3 5 6 8 06714
-18 [6]
8 Mrozoodporné, PN-B-
ubytek masy po 2pB5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamrza- -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej
niz
9 Rozpad krzemianowy |i 52754
zela- - - - - 1 3
: -37 [10]
zawy hcznie, % (m/m) PN-B-
nie wigcej niz 06714
-39 [11]
10 | Zawarté¢  zwigzkow PN-B-
siarki w przeliczeniu nal 1 1 1 2 4 06714
SO;, %(m/m), nie
NI -28 [9]
wiecej niz

11 | Wskanik naSnosci Wi
mie-szanki  kruszywa3,
%, nie mniejszy rii
a) przy zagszczeniu 4(80 (60 80 60 80 60 PN-S-

>1,00 120 |- 120 |- 120 |- 06102
b) przy zagszczeniu 4 [21]
>1,03

2.3.3.Materiat na warstw odsiczapca

Na warstvg odsiczapca stosuje si:
*  zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
*  piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstw odcinajica

Na warstvg odcinajca stosuje si:

*  piasek wg PN-B-11113 [16],

*  miat wg PN-B-11112 [15],

* geowldknire 0 masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty techniczne;.

2.3.6.Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyotchanicznie powinien wykaza

sie mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

a) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

b) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotyeee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0®M,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podiaze pod podbudog powinno spetni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by utozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania riglsprawdzt wzorem:

Dis
dgs

<5 (1)

w ktérym:
D;s - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#olziarn warstwy podbudowy lub warstwy qdzapcej,
w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&#w&iarn gruntu podi@, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mae by¢ spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio
dobram geowidknirg. Ochronne wi&ciwosci geowldkniny, przeciw przenikaniu drobnych astek gruntu,
wyznacza s z warunku:

dso 1,2 2
Ogo

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®mziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Oy - umowna srednica poréw geowtdkniny odpowiadaf wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na
geowtokninie w ilgci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w e¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb

zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utheia¢ nackgniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w

odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszarkach
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia jednorodsci nie
dopuszcza sgi wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegbinfrakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna tyod razu transportowana na miejsce wbudowania v spkséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkiadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna gruiso
po zagszczeniu byla rowna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo ukladanej warstwy nie neoprzekracza
20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnacbgoztozona w sposob zapewriay oshgniecie
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sklada iz wiecej niz jednej warstwy
kruszywa, to kada warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrédonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]toda I1). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinizosta&
osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20%
jej wartasci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscia wody i rwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotna¢ mieszanki kruszywa jest virgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.
Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedp@wiadd& przyjetemu poziomowi
wskaznika ngnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasipnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany napravd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane peaezuch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robé6t i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialdw. Badania tevmny obejmowa
wszystkie wtdciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cegstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchmanicznie

Czestotliwos¢ badan
Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna Mak_symalng
liczba bada po‘évgerj‘:h”'a
na dziennej P2 ! ((;W_y
dziatce przy-padajca
roboczej na jedna
) badanie (f)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m
. L dla kadej partii kruszywa
4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kadej zmianie kruszywd

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkedyapobierd w sposob
losowy, z rozigonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleramcj10% -20%.
Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssiec az do osggniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praapadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontra@agszczenia naley oprze na metodzie
obcizen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegnmiaz na 5000 fy lub wediug zaledelnzyniera.
Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztalceBgjest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E2
S

< 22

6.3.5.Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacers wszystkich witaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny b pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w cpBli

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegodlnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
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w sposéb cigly planografem albo ¢

2 Rownai¢ podiuzna 20 m ta na kadym pasie ruchu
Rownas¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokéciowe €0 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m

7 Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej
lecz nie rzadziej giraz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegnmaz ng

2000 nf
8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na dde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mze r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokai warstwy wyej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o wardé wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.R6wna¢ podbudowy

Nieréwnaici podiwne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowg fatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fats.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackimoy by¢ zgodne z dokumentacprojektovs, z tolerangj
+0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdéznice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza
lcm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto
Os podbudowy w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej aeéj niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubd¢ podbudowy i ulepszonego podio

Grubas¢ podbudowy nie mie st rdzni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
* ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

[ Wymagane cechy podbudowy |
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Podbudowa
z kruszywa q Wskaznik .| Minimalny modut odksztatr
wskazniku | zagszczenia Mak§ymalne UWCIE | cenia  mierzony piyt o
Wi nie|ls nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk | 40 kN 50 kN od od drugiegg
niz, % pierwszego | obcigzenia
obcigzenia |E,
Es
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazwjeksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dghakcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na witasny koszt poszemydbudow przez spulchnienie
warstwy na pelpgrubd¢ do potowy szerokii pasa ruchu, doienie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wem grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny kiy naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstvay odpowiedni gltebokasé,
zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednighsciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkou tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena grukm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa n&nos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkiz roboty niezidne do
Zzapewnienia wymaganej §1usci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcdpaowy tylko wtedy, gdy zaignie nénosci podbudowy
wynikio z niewt&ciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqjrojektova, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynngxi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechaniczmielano
w OST: D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanegjuilstowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie skladu ziarnowego
3. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporici
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10.

11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.

21.
22.

23.

24,

25.

PN-B-06714-26

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne.

klasa | i Il

metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartoi
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaursne do nawierzchni

PN-EN197-1:
2002
PN-B-23006
PN-B-32250

PN-S-06102:1197 Drogi

PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

drogowych. Piasek
Cement. Cz.1: Skiad,

Kruszywo do betonu lekkiego
Materiaty budowlane. Woda do betarapraw
samochodowe. Kruszywo alsn na podbudowy
pomocnicze i zasadnicze

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eaehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieaska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyty

famane do

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat
Drogi samochodowe. Pomiar ebéigi podatnych

ugieciomierzem belkowym
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

26. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

CPV 45233220-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] speagiiktechnicznej (SST)gswymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robdt zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie przy
realizacji zadanig Remont — modernizacja drogi dojazdowej do gruntéimych w miejscowsci Blizyce”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanawkument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nméchaie

- Podbudowa dolna z ttucznia dolomitowego 335rubdci 12 cm .

- Podbudowa gorna z mieszanki optymalnej iiwdolomitowego 0/63 grukici 8 cm.

- Pobocze z mieszanki optymalnej dolomitowej (831 0d 4 do 10 cm

Ustalenia zawartegsv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiélre” pkt 1.3.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méctrae - jedna lub wcej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmasng nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowauzszyw. Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogoélne” pkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padw SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdmgtabilizowanych mechanicznie powinnotbgruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowckisga o ciaglym optymalnym do zggczenia uziarnieniu.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztizsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0Qiffedowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégagoine”
pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszywmaiyania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolragzyw. Wymagania ogolne” pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0a0#odbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Przygotowanie podia powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04P6dpbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

5.4. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgee rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Poolvadz kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wy& odcinki probne, zgodnie z zasadami glarymi w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidragdkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z lrwsxVymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélngkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w $504.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddtva z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt
6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-04.0L66budowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.0&L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmalgania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuije:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
* oznakowanie robot,
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sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zag:szczenie roztzonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwjzane podano w SST D-04.04.00

L T R B

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D — 05.03.06
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA SCIERALNA
wg WT-1iWT-2 z 2010 r.

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwgzanych z wykonaniem warstwigieralnej z betonu asfaltowego dla zadapiRemont — modernizacja
drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w miejscaeioBlizyce”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest kun@ntem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z wykonaniem i odbiorem
warstwyscieralnej z betonu asfaltowego AC11S 50/70 gr Sdtarkategorii ruchu KR-2 wg PN-EN 13108-1 [47]

i WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z mieszamikneralno-asfaltowej dostarczonej od producenta. W
przypadku produkcji mieszanki mineralno-asfaltopejez Wykonaweg dla potrzeb budowy, Wykonawca
zobowgzany jest prowadziZaktadowy kontrok produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia — konstrukcja skladea st z jednej lub kilku warstw shacych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu pojazdéw na podie.

1.4.2.Warstwascieralna — gérna warstwa nawierzchedica w bezpérednim kontakcie z kotami pojazdéw.
1.4.3.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszippiszcza asfaltowego.

1.4.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — oMfemie mieszanki mineralno-asfaltowej, ze wexfyl na
najwiekszy wymiar kruszywa D, np. wymiar 5, 8, 11.

1.4.5 Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowdtorej kruszywo o uziarnieniu ggtym lub niecijgtym
tworzy struktue wzajemnie klinujca sie.

1.4.6 Uziarnienie — sktad ziarnowy kruszywa, wyomay w procentach masy ziaren przechmgzh przez okrdony
zestaw sit.

1.4.7.Kategoria ruchu — obgienie drogi ruchem samochodowym, wieae w osiach obliczeniowych (100 kN) wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyigpétsztywnych” GDDP-IBDIM [68].

1.4.8.Wymiar kruszywa — wielk& ziaren kruszywa, okéona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.

1.4.9 Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarzes B5 mm oraz d > 2 mm.

1.4.10 Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze< R mm, ktérego wiksza czs$¢ pozostaje na sicie
0,063 mm.

1.4.11 Pyt — kruszywo z ziaren przechadygch przez sito 0,063 mm.
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1.4.12.Wypelniacz — kruszywo, ktérego ¢lisza czs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypehiacz mirgza
kruszywo, ktore sktadasiz wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodor&tiewapnia. Wypetniacz dodany —
wypetniacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowadgzeelnie).

1.4.13 Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktéreputgator nadaje dodatnie fadunki astkom
zdyspergowanego asfaltu.

1.4.14. Pozostate ok&enia podstawowe gszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.4.15.Symbole i skréty dodatkowe

ACS — beton asfaltowy do warst&gieralnej

PMB - polimeroasfalt,

D — gbrny wymiar sita (przy okékniu wielkasci ziaren kruszywa),

D — dolny wymiar sita (przy okgéeaniu wielkasci ziaren kruszywa),

C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD — wigciwos¢ uzytkowa nie okrélana (ang. No Performance Determined; producerierjej nie okrélac),

TBR — do zadeklarowania (ang. To Be Reported; predumae dostarcz§ odpowiednie informacije, jednak nie
jest do tego zobowtrany),

IRI — (International Roughness Index)cizynarodowy wskanik réwnasci,

MOP — miejsce obstugi podidych.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[d] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa asfalty drogowy 50/70 lub wielorodzajowy 50/70 Riy-EN 12591 [27]

Asfalty drogowe powinny spetntavymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec asfaltéw drogowych wgENN12591 [27]

- Metoda Rodzaj asfaltu
T ] -
Lp. Wiasciwoscr badania 50/70 | 707100
1 2 _ 3 4 3
WLASCIWOSCI OBLIGATORYINE
1 Penetracja w 25°C 0.1 mm PN-EN 1426 [21] 50-70 J0-100
2 | Temperatura miekniema 5C PN-EN 1427 [22] 46-54 43-51
3 | Temperatura zaplonu, °C PN-EN 22592[62] | 230 230
flie mniej mz
4 | Zawartosc skladnikow
rozpuszczalnych, % m/m PN-EN 12592 [28] 99 99
nie mmniej niz
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1 2 3 4
5 | Zmiana masy po starzeniu
(ubytek lub przyrost). % m/m | PN-EN 12607-1 [31] 0,5 0.8
e Wiece] niz
6 | Pozostala penetracja po
starzeniu, fie mniej niz
7 | Temperatura  micknienia |, PN-EN 1427 [22 48 45
PO Starzeniu, nie mmiej niz

WLASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
8 | Zawartosé parafiny,

un

%o PN-EN 1426 [21] 50 46

AWArtosc pa % PN-EN 12606-1 [30] | 2.2 2.2
nie wiecej niz
- ——
9 | Warost femp. mucknienia | . PN-EN 1427 [22] 9 g
po starzeniu, nie wiecej mz
10 | Temperatura lamhwosci oc PN-EN 12593 [29] g 10

Fraassa, nie wiecej miz

Skladowanie asfaltu drogowego powinng edbywa& w zbiornikach, wykluczagych zanieczyszczenie asfaltu i
wyposaonych w system grzewczy fredni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewcy@biornik roboczy
otaczarki powinien by izolowany termicznie, posiadaautomatyczny system grzewczy z toleranej5°C oraz
uktad cyrkulacji asfaltu.

Polimeroasfalt powinien ldymagazynowany w zbiorniku wyposmym w system grzewczy pedni z termostatem
kontrolugcym temperatyr z doktadnécia = 5°C. Zaleca i wyposaenie zbiornika w mieszadio. Zaleca si
bezpdrednie zuycie polimeroasfaltu po dostarczeniu. Nglaunika® wielokrotnego rozgrzewania i chtodzenia
polimeroasfaltu w okresie jego stosowania oraz anikiekontrolowanego mieszania polimeroasfaltévinggo
rodzaju i klasy oraz z asfaltem zwyktym.

2.3. Kruszywo

Do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego nalestosowa kruszywo wediug PN-EN 13043 [44] i WT-1
Kruszywa 2010 [64], obejmagge kruszywo grube , kruszywo drobne i wypetniacrudgywa powinny spetnia
wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2010 — tablicalB2,14, 15.

Skladowanie kruszywa powinnog¢sbdbywa& w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z kruszywem o innym wymiarze lub pozeodu. Podiae sktadowiska musi Byréwne, utwardzone i
odwodnione. Skiadowanie wypetniacza powinrpaslbywa w silosach wyposamnych w uradzenia do aeraciji.

2.4.Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepmm asfaltowego i kruszywa, gwaragtggo
odpowiednj przyczepné¢ (adhez) lepiszcza do kruszywa i odpogo mieszanki mineralno-asfaltowej na
dziatanie wody, nalegy dobr& i zastosowa srodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary krusrjepiszcze
wartas¢ przyczepnéci okreslona wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynostdanajmniej 80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrdonym przez producenta.

Skladowaniesrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamypakowaniach, w warunkach oiomych
przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia pejczen i kraw edzi

Do uszczelnienia peézen technologicznych (tj. ztzy podiinych i poprzecznych z tego samego materiatu
wykonywanego w rgnym czasie oraz spoin stan@aych pohczenia rénych materiatéw lub pgtzenie warstwy
asfaltowe] z urgdzeniami obcymi w nawierzchni lub pgraniczajcymi, nalery stosowa:

a) materiaty termoplastyczne, jakiay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobehtgcznych,

b) emuls asfaltows wedtug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedhagm lub aprobat technicznych

Grubas¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna sino

— nie mniej nt 10 mm przy grubgi warstwy technologicznej do 2,5 cm,

— nie mniej nt 15 mm przy grubgei warstwy technologicznej wkszej ng 2,5 cm.

Skladowanie materiatow termoplastycznych jest ddame tylko w oryginalnych opakowaniach producemnta,
warunkach okrdonych w aprobacie techniczne;.

Do uszczelnienia kragdzi naley stosowd asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt modgikany
polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda na go”. Dopuszcza giinne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat
technicznych.

2.6. Materialy do zhczenia warstw konstrukgciji

Do zlgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwagayta z warstw scieralrg) nalezy stosowd kationowe
emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikoegmolimerami wedtug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje
asfaltowe 2009 [66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.
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Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimergasfalt 70/100 modyfikowany polimerem lub lateksem
butadienowo-styrenowym SBR) stosuje tsilko pod cienkie warstwy asfaltowe na goo.

Emulsg asfaltows mozna sktadowé w opakowaniach transportowych lub w stacjonarrstoiornikach pionowych

z nalewaniem od dna. Nie najenalewa& emulsji do opakowa i zbiornikbw zanieczyszczonych materiatami
mineralnymi.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ki 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zafesci od potrzeb, powinien wykazasic mazliwoscig korzystania ze
sprztu dostosowanego do prztgj metody robot, jak:

— wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lalagtym, z automatycznym komputerowym sterowaniem
produkciji, do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaych,

— uktadarka gsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rowoiakladanej warstwy,

— skrapiarka,

— walce stalowe gtadkie,

— lekka rozsypywarka kruszywa,

— szczotki mechaniczne i/lub inne gazenia czyszexe,

— samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowyp termosami,

— sprzt drobny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjélne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Asfalt i polimeroasfalt naley przewozé w cysternach kolejowych lub samochodach izolowhanyzaopatrzonych
w urzadzenia umeliwiajgce parednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataradmiernym zawilgoceniem.

Wypelniacz nalgy przewozé¢ w sposob chrogey go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczgem@em.
Wypetniacz luzem powinien By przewaony w odpowiednich cysternach przystosowanych daewozu
materiatow sypkich, umidiwiaj gcych roztadunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa mi® by transportowana w zamkiych cysternach, autocysternach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkieme nie lgda korodowaty pod wptywem emulsji i niegtla powodowaly jej rozpadu.
Cysterny powinny b§ wyposaone w przegrody. Nie natg uzywa¢ do transportu opakouwiaz metali lekkich
(moze zachod# wydzielanie wodoru i grdba wybuchu przy emulsjach o pH4).

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy dowozi na budow pojazdami samowyladowczymi w zatesci od
postpu robot. Podczas transportu i postoju przed whashdem mieszanka powinna dyabezpieczona przed
ostygneciem i doptywem powietrza (przez przykrycie, pojékntermoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i
czas transportu mieszanki, od produkcji do wbuddayampowinna zapewnéa utrzymanie temperatury w
wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnik&ywanych do transportu mieszanki powinny lpzyste, a do
zwilzania tych powierzchni mma wywac tylko srodki antyadhezyjne niewptywgie szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca dostarczyzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki
mineralno-asfaltowej (AC5S, AC8S, AC11S).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalna aeteé¢ lepiszcza podane sv tablicy 2.

Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnegamishego i tamanego, to nayeprzyjaé proporcg kruszywa
tamanego do niefamanego co najmniej 50/50.

Wymagane wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podanenstablicy 3.

Tablica 2. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawadcs¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warsteigralnej
dla ruchu KR1-KR2 [65]
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e Przesiew, [% (m/m)]
Wiaserwose ACSS ACSS ACI11S
Wynuar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11.2 - - 100 - 90 100
8 100 - a0 100 70 90
5.6 20 100 70 90
2 40 65 45 65 30 33
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 5.0 14 6 12,0 5 12.0
iﬁ::ﬁ;?;qmlepmzczﬂ' Bmins Buins g Bunins s

Tablica 3. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstéeyeralnej, dla ruchu KR1 + KR2

(65]
Warunki
Wlasciwose ZAFESFCZANIA Metoda 1 wamnki ACSS ACES AC11S
wg PN-EN badania
13108-20 [48]

Zawartos wolnyeh | C.12ubijanie. | pN-EN 12697-8 [33], Vainlo Vainto | Vainlo
przestrzeni 2%50 uderzen p.4 Vi3 0 Vi 0 Vewsin
Wolne przestrzenie _ i
u-"q:ne}.ufoue C.1.2 ubijanie, PN-EN 12697-8 [33]. FEB prs FEB s FFB s

-2 2%50 uderzen 5 VFB s VFB inss VFB ey
lepiszczem p.2
Zawartos¢ wolnych
przestrzen: Cliublanie. | PNEN126978[33] | IMd | DM | PMArs
W neszance 2%50 uderzen p.5 - - -
nuneralne

PN-EN 12697-12 [35],
.. _ i howywanie w

Odpomosc na C.1.1 ubijanie, PIZECHOW .

S - .| 40°C z jednym cyklem ITSE, ITSE, ITSRoy

r ) b .
drialanie wody 2%35 uderzen - 90 el
badanie w 25°C

% Ujednolicona procedure badania odpomoéci na dzialanie wody podano w WT-2 2010 [65] w zalaczniku 1.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy wytwarza& na gosco w otaczarce (zespole maszyn igdizen dozowania,
podgrzewania i mieszania sktadnikéw oraz przechoawa gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowejotaczarkach, w tym tak wstpne, powinno b§
zautomatyzowane i zgodne z reeepdbocz, a uradzenia do dozowania sktadnikow oraz pomiaru tenipeya
powinny by okresowo sprawdzane. Kruszywo amgm uziarnieniu lub pochodzeniu nayedodaw& odmierzone
oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nalg przechowyw& w zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z uktadem
termostatowania zapewrniaym utrzymaniezadanej temperatury z dokladioiy + 5°C. Temperatura lepiszcza
asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) mieze przekracza180°C dla asfaltu drogowego 50/70 i
70/100 i polimeroasfaltu drogowego 45/80-55 i 45650

Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinno¢ byysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna
uzyskata temperater wiasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperaturasmainki mineralnej nie
powinna by wyzsza o wgcej niz 30°C od najwyszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejgoejl w
tablicy 4. W tej tablicy najisza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfejtalostarczonej na miejsce
wbudowania, a najwgza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-astejtdezpdérednio po wytworzeniu w
wytworni.

Tablica 4. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC [65]
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Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [*C]
Asfalt 50/70 od 140 do 180
Asfalt 70/100 od 140 do 180
Wielorodzajowy-35/50 od 155 do 195
Wielorodzajowy-50/70 od 140 do 180
PMB 45/80-55 od 130 do 180
PMB 45/80-65 od 130 do 180

Spos6b i czas mieszania sktadnikow mieszanki minerasfaltowej powinny zapewhirownomierne otoczenie
kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza si dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilkutwérni, pod warunkiem skoordynowania
miedzy sola deklarowanych przydatdoi mieszanek (m.in.: typ, rodzaj sktadnikdw, $d@vosci objetosciowe) z
zachowaniem braku zaic w ich wig&ciwosciach.

5.4. Przygotowanie podida

Podiae (warstwa wyréwnawcza, warstwagwgca lub stara warstwécieralna) pod warstyvscieralm z betonu
asfaltowego powinno léyna catej powierzchni:

— ustabilizowane i nime,

— czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostataznego kruszywa,

— wyprofilowane, réwne i bez kolein,

— suche.

Wymagana rowng podiwna jest okrélona w rozporzdzeniu dotyczcym warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadé drogi publiczne [67]. W wypadku podia z warstwy starej nawierzchni, nieréwob nie
powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 5.

Tablica 5. Maksymalne nieréwea podiaza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfadtqpomiar taf 4-
metrowg lub rownowang metod)

Maksymalna nierdwnoscé
Klasa drogi Element nawierzchni podloza pod warstwe
scieralna [mml]
A S, Pasy: ruchu. awaryvine, dodatkowe, wlaczania 6
1 wylaczania
GP Jezdnie laczmic, jezdme MOP, utwardzone g
pobocza
G Pasy: muchu. dodatkowe. wlaczania 1
wylaczania, postojowe, jezdnie lacznic, 8
utwardzone pobocza
Z,L D Pasy ruchu 9

Jezeli nieréwndci s3 wigcksze nk dopuszczalne, to nadg wyréwna podiaze.

Rzedne wysokéciowe podiga oraz urzdzen usytuowanych w nawierzchni lulp pgraniczajcych powinny by
zgodne z dokumentagcprojektovy. Z podiaza powinien by zapewniony odptyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie padtmaley usuné.

Nieréwnaici podtaza (w tym powierzchniistniegcej warstwyscieralnej) naley wyréwna poprzez frezowanie lub
wykonanie warstwy wyréwnawcze;.

Wykonane w podteu taty z materialu o mniejszej sztywdoo (np. taty z asfaltu lanego w betonie asfaltowym)
naley usuné, a powstate w ten sposob ubytki wypéhmaterialem o wigciwosciach zblzonych do materiatu
podstawowego (np. wypetnbetonem asfaltowym).

W celu polepszenia pgizenia mdzy warstwami technologicznymi nawierzchni powidnzie podiaa powinna
by¢ w ocenie wizualnej chropowata.

Szerokie szczeliny w podta naley wypetnic odpowiednim materiatem, np. zalewami drogowymi igdPN-EN
14188-1 [60] lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymi ma&tami wedtug norm lub aprobat technicznych.

Na poditau wykazupcym zniszczenia w postaci siatkiegpn zmeczeniowych lub sgkan poprzecznych zalecaesi
stosowanie membrany przeciwgpniowej, np. mieszanki mineralno-asfaltowej, wagst SAMI lub z
geosyntetykdéw wedtug norm lub aprobat technicznych.

5.5. Proba technologiczna
Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki jest zoberany do przeprowadzenia w obeério
Inzyniera proby technologicznej, ktéra ma na celuwsgeenie zgodniei wiasciwosci wyprodukowanej mieszanki
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z recepd. W tym celu nalgy zaprogramowa otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym
produkow@& mieszank. Do bada naley pobra& mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu si pracy
otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania doktadrisi pracy otaczarki oraz prawidtowa skiadu mieszanki mineralnej na
podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi naliwg segregagj kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu sipracy otaczarki naky zgromadz w silosie lub zatadowana
samochéd. Prébki do batlaalery pobierd@ ze skrzyni samochodu zgodnie z meto#treslong w PN-EN 12697-27
[39].

Na podstawie uzyskanych wynikowzymier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.6. Odcinek prébny

Przed przysipieniem do wykonania warstwégieralnej z betonu asfaltowego Wykonawca wykonaradcprobny
celem 4cislenia organizacji wytwarzania i ukladania oraz lesta warunkow zagszczania.

Odcinek probny powinien Ry zlokalizowany w miejscu uzgodnionym zzjmierem. Powierzchnia odcinka
prébnego powinna wyndsico najmniej 500 m2, a diugd co najmniej 50 m. Na odcinku prébnym Wykonawca
powinien wy¢ takich materiatlow oraz spytu jakie zamierza stosowao wykonania warstwycieralne;.

Wykonawca mee przysipi¢ do realizacji rob6t po zaakceptowaniu przezyitera technologii wbudowania i
zag:szczania oraz wynikow z odcinka prébnego.

5.7. Pojczenie medzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwaoi nawierzchni jest uzat@ione od zapewnienia pmizenia mgdzy warstwami i ich
wspotpracy w przenoszeniu obgénia nawierzchni ruchem.

Podioze powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu @wizenie palczenia mgdzy warstwami
konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikariigaleganiem wody nadzy warstwami.

Skropienie lepiszczem podia (np. z warstwy wizacej asfaltowej), przed ueniem warstwyécieralnej z betonu
asfaltowego powinno iywykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszgzeQt3 kg/m2 emuls;ji
asfaltowej EK-70, przy czym:

— zaleca si stosowa emulsg modyfikowary polimerem,

— ilos¢ emulsji naley dobra& z uwzgbdnieniem stanu podia oraz porowatzi mieszanki ; jéli mieszanka
ma wicksz zawartdé¢ wolnych przestrzeni, to nate uzy¢ wicksz ilos¢ lepiszcza do skropienia, ktore po
utozeniu warstwyscieralnej uszczelnij

Skrapianie podiza naley wykonywa réwnomiernie stosgg rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy
asfaltowych. Dopuszczagsskrapianie gczne lang w miejscach trudno daginych (np.§cieki uliczne) oraz przy
urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni lu$p ggraniczajcych. W razie potrzeby wdzenia te naley
zabezpieczy przed zabrudzeniem. Skropione pagtonaley wytaczy¢ z ruchu publicznego przez zmign
organizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej pagtopowinno by skropione 0,5 h przed ukladaniem warstwy
asfaltowej w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania ranzamontowas na rozkladarce.

5.8. Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow mazna wbudowywé na podidau przygotowanym zgodnie z zapisami w punktach
5.4i5.7.

Temperatura podi@ pod rozkladanwarstwe nie mae by nizsza nk +5°C.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltop@jyinien by zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie 4.2.
Mieszank mineralno-asfaltowasfaltows naleey wbudowywa w odpowiednich warunkach atmosferycznych.
Temperatura otoczenia wagu doby nie powinna léynizsza od temperatury podanej w tablicy 13. Tempeaatur
otoczenia mge by nizsza w wypadku stosowania ogrzewania pgalidNie dopuszcza siukladania mieszanki
mineralno-asfaltowe] asfaltowej podczas silnegami@v > 16 m/s)

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltbwygcdodatkiem obmajgcym temperatyr mieszania i
wbudowania naley indywidualnie okréli¢ wymagane warunki otoczenia.

Tablica 6. Minimalna temperatura otoczenia na wgsoik2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]
przed przystapieniem do robot | w czasie robot
Warstwa scieralna o grubosci = 3 cm 0 +5
Warstwa scieralna o gruboset < 3 cm +5 +10
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Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spetdiavarunki podane w tablicy 14.

Tablica 7. Wiéciwosci warstwy AC

Projektowana Wekaznik Zawartos¢ wolnych
Tvp 1t wynuar grubosé warstwy N przestrzeni w

: : : : Zageszczenia ) -
mieszanki technologiczne) o] warstwie

[cm] - [a(viv]]

AC55, ERI1-KR2 2,0=40 =98 1.5=40
ACES, ERI1-KR2 25=45 =98 1.5=40
AC115, ER1-ER2 3.0=50 =98 1.5-40
ACES, EKFR3-KR6 2545 =98 3.0=5,0
AC115, KER3-KR6 3.0=50 =98 3.0=5,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana rozkfadagkwyposaom w uklad automatycznego
sterowania grubmi warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokurteech projektovs. W miejscach
niedos¢pnych dla sprgtu dopuszcza siwbudowywanie ¢czne.

Grubag¢ wykonywanej warstwy powinna bysprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejs¢acbsi i przy
brzegach warstwy).

Warstwy watowane powinny Byrownomiernie zagszczone eizkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu
asfaltowego naley stosowé walce drogowe stalowe gtadkie z #ivoscig wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdl[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@awv
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakieinl@ znakiem budowlanym B, certyfikat zgodaip
deklaracg zgodndci, aprobat techniczg, ew. badania materialéw wykonane przez dostawgow i

- ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robétedéne
przez Ireyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Uwagi ogolne

Badania dziel si¢ na:

— badania wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),

— badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawicyyniera).

6.3.2.Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcyaswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcéw celem sprawdzenia, ckpja
materiatdw budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltth i ich sktadnikéw, lepiszczy i materiatdbw do
uszczelnia itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy Hefee, pohczenia itp.) spetnigj wymagania
okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywa te badania podczas realizacji kontraktu, z rgdmlp starannécig i w
wymaganym zakresie. Wyniki nale zapisywa& w protokotach. W razie stwierdzenia uchybi& stosunku do
wymaga kontraktu, ich przyczyny natg niezwlocznie usuwg.

Wyniki badas Wykonawcy nalgy przekazywé zleceniodawcy na jegeadanie. Izynier maze zdecydowa o
dokonaniu odbioru na podstawie bad&/ykonawcy. W razie zastrzen Inzynier maze przeprowadzi badania
kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badaWykonawcy zwizany z wykonywaniem nawierzchni:

— pomiar temperatury powietrza,

— pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltop@jiczas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN 12697-13
(36]),

— ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

— wykaz ilgci materiatdw lub grubéei wykonanej warstwy,
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— pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

— pomiar réwnéci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

— pomiar parametréw geometrycznych poboczy,

— ocena wizualna jednorodémd powierzchni warstwy,

— ocena wizualna jakoi wykonania pajczen technologicznych.

6.3.3.Badania kontrolne

Badania kontrolnegsbadaniami layniera, ktdrych celem jest sprawdzenie, czy §gkmateriatdow budowlanych
(mieszanek mineralno-asfaltowych i ich skladnikdepiszczy i materialdw do uszczelhigtp.) oraz gotowej
warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, go@enia itp.) spetnigj wymagania okrdone w kontrakcie. Wyniki
tych bada s3 podstaw odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem hiada miejscu budowy zajmujecdinzynier
w obecnéci Wykonawcy. Badania odbywagie réwniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w pgurowiadomiony o
ich terminie, jednak nieddzie przy nich obecny.

Rodzaj bada kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wykmej z niej warstwy podano w tablicy 8.

Tablica 8. Rodzaj badickontrolnych

Lp: Fodzaj badan
1 Mieszanka mineralno-asfaltowa *
1.1 Uziamienie
1:2 Zawartosc lepiszcza
13 Temperatura micknienia lepiszcza odzyskanego
1.4 Gestoic 1 zawartosé wolnyeh przestrzeni probki
2 Warstwa asfaltowa
2.1 Wskaznik zageszczenia ¥
22 Spadki poprzeczne
23 Rownoscé
24 Grubosc lub 1losé matenalu
2.5 Zawartos¢ wolnych przestrzen: *
26 Wiascrwosc: przeciwposhzgowe
* do kazde) warstwy 1 na kazde rozpoczete 6 000 m” nawierzchni jedna prébka: w razie
potrzeby liczba probek moze zostad zwiekszona (np. nawierzchnie drég w terenie
zabudowy)
® w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4.Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniaze jeden z wynikow badakontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianedcinka
budowy, Wykonawca ma prawadat przeprowadzenia bafi&ontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydajwspolnie o miejscach pobierania prébek i wyznarzemcinkéw czsciowych
ocenianego odcinka budowy.z@é odcinek czsciowy przyporadkowany do bada kontrolnych nie mge by
jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek ri@n powinien by mniejszy nt 20% ocenianego odcinka
budowy.

Do odbioru uwzgldniane § wyniki bada kontrolnych i bada kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych
odcinkoéw czsciowych.

Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonawgonosi Wykonawca.

6.3.5.Badania arbitrzowe

Badania arbitrzowe g powt6rzeniem badakontrolnych, co do ktérych istniepzasadnione #pliwosci ze strony
Inzyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wtasnychahpd

Badania arbitrzowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezaéelaboratorium, ktére nie wykonywato bada
kontrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponesiona, na ktérej niekorz§
przemawia wynik badania.
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6.4. Wisgsciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki
6.4.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa

Wiasciwosci materiatdbw nalgy ocenig na podstawie badapobranych probek mieszanki mineralno-asfaltowe;
przed wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonaniestwsgr asfaltowej). Wyjtkowo dopuszcza sibadania
prébek pobranych z wykonanej warstwy asfaltowe;.

6.4.2.Warstwa asfaltowa
6.4.2.1.Gruba¢ warstwy oraz ilé¢ materiatu

Grubg¢ wykonanej warstwy oznaczana wediug PN-EN 126974H oraz ilgi¢ wbudowanego materiatu na
okreslona powierzchng (dotyczy przede wszystkim cienkich warstw) maglbiegé od projektu o wartai podane
w tablicy 9.

W wypadku okrélania ilosci materialu na powierzchgii sredniej wartdci grubdci warstwy z reguty naley
przyja¢ za podstaw caty odcinek budowy. liynier ma prawo sprawdzabdcinki czsciowe. Odcinek ogciowy
powinien zawier& co najmniej jedg dzienry dziatke robocz. Do odcinka cgéciowego obowjzujg te same
wymagania jak do odcinka budowy.

Za grubd¢ warstwy lub warstw przyjmuje gisrednig arytmetyczg wszystkich pojedynczych oznadzgrubaci
warstwy na catym odcinku budowy lub odcinkg&dowym.

Tablica 9. Dopuszczalne odchytki grédoowarstwy oraz iléci materiatu na okidonej powierzchni, [%]

Warunk: oceny Warstwa asfaltowa ACY

A — Srednia z wielu oznaczen grubosci oraz ilosci
1. — duzy odcmek budowy, powierzchnia wieksza miz
6000 m” lub
— droga ograniczona kraweznikami, powierzchnia =10
wieksza niz 1000 m” lub
— warstwa scieralna, ilosé wieksza niz 50 kg/m”
2. — maly odeinek budowy lub
— warstwa scieralna, ilos¢ wieksza niz 50 kg/m”

1
—
L

25

14

B — Pojedyncze oznaczenie grmbodct

a)

w wypadku budowy dwuetapowe). tzn. gdy warstwa scieralna jest ukladana z
opoZnieniem. wartosé z wiersza B odpowiednio obowiazuje; w pierwszym etapie
budowy do gorne) warstwy nawierzchni obowizzuje wartosé 25%. a do Ilaczne
gruboéci warstw etapu 1 + 15%

6.4.2.2.Wskanik zag:szczenia warstwy

Zagszczenie wykonanej warstwy, wycme wskanikiem zagszczenia oraz zawatitia wolnych przestrzeni, nie
moze przekroczy wartcsci dopuszczalnych podanych w tablicy 7. Dotyczykéadego pojedynczego oznaczenia
danej widciwosci.

Okreslenie g:stasci objetosciowej naley wykonywa wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3.Zawart@¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawartag¢ wolnych przestrzeni w warstwie nawierzchni, niezmavykroczy poza wartéci dopuszczalne kéone
w tablicy 14.

6.4.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni ngldadd nie rzadziej ni co 20 m oraz w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
Spadki poprzeczne powinny dygodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5%.

6.4.2.5 Réwnd¢ podhwna i poprzeczna

Pomiary réwnéci podtwznej naley wykonywa w srodku kadego ocenianego pasa ruchu.

Do oceny rownéci podtuznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy G i drog #sgych klas naley stosowa
metod: pomiaru umaliwiajaca obliczanie wskanika rowndci IRI. Wartcgs¢ IRl oblicza s¢ dla odcinkéw o
diugcéci 50 m. Dopuszczalne wakm wskanika IRl wymagane przy odbiorze nawierzchni dloro w
rozporzdzeniu dotycgcym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaogi publiczne [67].

Do oceny rownéci podtuznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D oraz @iav i parkingéw nalgy
stosowa metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub meyodwnowanej, mierac wysokdé przewitu
w potowie dtugdci taty. Pomiar wykonuje sinie rzadziej ni co 10 m. Wymagana réwgbpodiuzna jest okrédona
przez warté¢ odchylenia rownéci (przéwitu), ktére nie mog przekroczg 6 mm. Przez odchylenie réwsm
rozumie s najwicksz odlegta¢ migdzy tat a mierzon powierzchn.
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Przed uptywem okresu gwarancyjnego waotavskanika rowndci IRl warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy
G i drég wyzszych klas nie powinny ldywicksze ni podane w tablicy 10. Badanie wykonuje wsiediug procedury
jak podczas odbioru nawierzchni, w prawyiadzie kota.

Tablica 10. Dopuszczalne wastd wskanika rowngci podhenej IRI warstwy Scieralnej wymagane przed
uptywem okresu gwarancyjnego

. : : Wartosc: wskaznika IRI
Klasa drom Element nawierzchm )
[mm/m]
Pasy: ruchu, awaryjne. dodatkowe. _
S - =29
AS wlaczania 1 wylaczania =
GP Jezdmie laczmc, jezdme MOP, utwardzone .
pobocza =
Pasy: ruchu, dodatkowe, wlaczania
G 1 wylaczania, postojowe, jezdmie lcznic, =46
utwardzone pobocza

Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartodchylenia rownéci podhwnej warstwyscieralnej nawierzchni drég
klasy Z i L nie powinna by wiecksza nz 8 mm. Badanie wykonuje esiwediug procedury jak podczas odbioru
nawierzchni.

Do oceny rownéci poprzecznej warstw nawierzchni drég wszystkidskechnicznych natg stosowa metod z
wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metodynmowanej wyciu faty i klina. Pomiar naley wykonywa: w
kierunku prostopadtym do osi jezdni, nazttgm ocenianym pasie ruchu, nie rzadziej o0 10 m. Wymagana
rownos¢ poprzeczna jest okilena w rozporzdzeniu dotyczcym warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne [67].

Przed uplywem okresu gwarancyjnego w&rtodchylenia rownéci poprzecznej warstwycieralnej nawierzchni
drég wszystkich klas technicznych nie powinna fayeksza nk podana w tablicy 11. Badanie wykonuje wiediug
procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

Tablica 11. Dopuszczalne wastd odchylé rownaici poprzecznej warstwycieralnej wymagane przed uptywem
okresu gwarancyjnego

Wartosci odchylen
Klasa drogi Element nawierzchni TOWNOSC1 POPIZECczZie]
[mm]
Pasy: ruchu. awaryjne, dodatkowe, i
| S . =06
AS wlaczania 1 wylaczania
GP Jezdnie lacznic. jezdnie MOP, utwardzone .
pobocza -
Pasy: ruchu, dodatkowe, wlaczama
G 1 wylaczania. postojowe. jezdnie lacznic, =8
utwardzone pobocza
Z.LD Pasy ruchu <9

6.4.2.6. Wiaciwosci przeciwpalizgowe

Przy ocenie wiciwosci przeciwpdlizgowych nawierzchni drogi klasy Z i drog wszych klas powinien kiy
okreslony wspétczynnik tarcia na mokrej nawierzchni pcagkowitym palizgu opony testowej.

Pomiar wykonuje siprzy temperaturze otoczenia od 5 do 30°C, niezieadiz co 50 m na nawierzchni zwdnej
wodg w ilosci 0,5 I/m2, a wynik pomiaru powinien Byrzeliczany na warté przy 100% pélizgu opony testowej
0 rozmiarze 185/70 R14. Miarwlasciwosci przeciwpdlizgowych jest miarodajny wspéiczynnik tarcia. Za
miarodajny wspotczynnik tarcia przyjmuje; soznicg wartcsci sredniej E(1) i odchylenia standardowego D: (-

D. Dlugcé¢ odcinka podlegapego odbiorowi nie powinna Bywicksza nk 1000 m. Liczba pomiaréw na
ocenianym odcinku nie powinna dynniejsza ni 10. W wypadku odbioru krétkich odcinkéw nawierzihma
ktérych nie mana wykong& pomiaréw z pgdkascia 60 lub 90 km/h (np. rondo, dojazd do skmawania, niektére
tacznice), poszczegoine wyniki pomiaréw wspotczynnifiecia nie powinny by nizsze nk 0,44, przy psdkosci
pomiarowej 30 km/h.

Dopuszczalne warfoi miarodajnego wspoétczynnika tarcia nawierzchnimvagane w okresie od 4 do 8 tygodni po
oddaniu warstwy do eksploataciji ®kreslone w rozporgdzeniu dotycgcym warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne [67].

Jezeli warunki atmosferyczne unierdwiajg wykonanie pomiaru w wymienionym terminie, powiniégé on
zrealizowany z najmniejszym monvym opdznieniem.
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Przed uptywem okresu gwarancyjnego wastaniarodajnego wspoétczynnika tarcia nie powinny lmyniejsze ni
podane w tablicy 12. W wypadku badaa krotkich odcinkach nawierzchni, rondach lub d@azdach do
skrzyzowan poszczeg6lne wyniki pomiaréw wspotczynnika tangi@ powinny by nizsze ni 0,44, przy pgdkosci
pomiarowej 30 km/h.

Tablica 12. Dopuszczalne wastd miarodajnego wspoOiczynnika tarcia wymagane przgdywem okresu
gwarancyjnego

Miarodajny wspolezynnik tarcia
Klasa drogi Element nawierzchni 3}1:31:15 ﬁg{i&; ;ﬂzlazilig;inhﬂ
60 km/'h 90 km'h
Pasy ruchu - =037
A.S Pasy: wlaczania 1 wylaczania, jezdnie i
i > 0,44 i
acznic
GP.G. 7 Pasy: ruchu. dodatkowe, utwardzone - 036 ]
pobocza

6.4.2.7 Pozostate wikiwosci warstwy asfaltowej

Szerokd¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 kmz#ej jezdni, nie mege sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o
wigcej nz £ 5 cm.

Rz¢dne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m riapodiwznej i krawedziach, powinny b§
zgodne z dokumentacprojektowy z dopuszczalptolerancy £ 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych
pomiarow nie mee przekraczaprzedziatu dopuszczalnych odchyle

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m,paeinno réni¢ si¢ od dokumentacji projektowej o + 5 cm.
Ztacza podhane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinng tdwne i zwjzane, wykonane w linii prostej,
réwnolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylggajwarstwy powinny byw jednym poziomie.

Wyglad zewrtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powiniené¢hjgdnorodny, bez span, deformacji, plam i
wykrusze.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstyejeralnej z betonu asfaltowego (AC).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtdiy & daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 warstwgieralnej z betonu asfaltowego (AC) obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— oczyszczenie i skropienie podé
— dostarczenie materiatéw i spta,
— opracowanie recepty laboratoryjnej,
- wykonanie préby technologicznej i odcinka prébnego,
- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego ir@p$port na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem lub pokryciénta asfaltowy krawedzi urzydzer obcych i krawznikow,
— rozilozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
— obckcie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
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- odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania robo6t oldlenych niniejsa OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale ;iprzekazywane
Zamawiagcemu i g usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzyske, ktore s nieztkedne do wykonania robo6t podstawowych, niezaliczawe rabot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania og6lne

10.2. Normy
(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-ENgaane z badaniami materiatow wgstijgcych w niniejszej SST)

2. PN-EN 196-21 Metody badania cementu — Oznaezarawartdci chlorkéw,
dwutlenku wegla i alkaliow w cemencie

3. PN-EN 459-2 Wapno budowlane —€iz2: Metody bada

4, PN-EN 932-3 Badania podstawowych detwosci kruszyw — Procedura i
terminologia uproszczonego opisu petrograficznego

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych setaosci kruszyw — Oznaczanie skiadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych $aiosci kruszyw — Oznaczanie ksztaitu
ziaren za pomacwskaznika ptaskdci

7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznychéaiaosci kruszyw — Cgs¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziaren — Wskaik ksztattu

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych sedaosci kruszyw — Oznaczanie
procentowej zawartai ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku
przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

9. PN-EN 933-6 Badania geometrycznych deiaosci kruszyw — Cgs¢ 6: Ocena
wihasciwosci powierzchni — Wskanik przeptywu kruszywa

10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych seikaosci kruszyw — Ocena zawasic
drobnych czstek — Badania bkitem metylenowym

11. PN-EN 933-10 Badania geometrycznych seft@osci kruszyw — Cgs¢ 10: Ocena
zawartdci drobnych czstek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie
w strumieniu powietrza)

12. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycnytasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporgoi na rozdrabnianie

13. PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych i fizycnywtasciwosci kruszyw —
Oznaczanie gptosci nasypowej i jamiskei

14. PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycmwtasciwosci kruszyw — Cesé 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchegogszgonego wypetniacza

15. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycinytasciwosci kruszyw — Cgsé¢ 5:
Oznaczanie zawarfoi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

16. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycinytasciwosci kruszyw —Cgsé 6:
Oznaczanie gptasci ziaren i nagikliwosci

17. PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycinytasciwosci kruszyw — Cgs¢ 7:
Oznaczanie gptasci wypetniacza — Metoda piknometryczna

18. PN-EN 1097-8 Badania mechanicznych i fizycmwtasciwosci kruszyw — Cesé 8:
Oznaczanie polerowaléo kamienia

19. PN-EN 1367-1 Badania w&wosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — & 1: Oznaczanie mrozoodpoKod

20. PN-EN 1367-3 Badania w&wosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych — € 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metagdgotowania

21. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe — @zmanie penetracji igt

22. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe — @ezmanie temperatury ghkinienia —
Metoda Piefcien i Kula

23. PN-EN 1428 Asfalty i lepiszcza asfaltowe —n@zzanie zawarfoci wody w
emulsjach asfaltowych — Metoda destylacji azeotwmjo

24. PN-EN 1429 Asfalty i lepiszcza asfaltowe —n@wzanie pozostaioi na sicie
emulsji asfaltowych oraz trwaloi podczas magazynowania mejod
pozostatéci na sicie

25. PN-EN 1744-1 Badania chemicznychdeiavosci kruszyw — Analiza chemiczna
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26.

27.
28.
29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44,

45.

46.

47.

48.

49.

50.

51.

52.

53.

54.

55.

PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593
PN-EN 12606-1
PN-EN 12607-1
i

PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8
PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12
PN-EN 12697-13
PN-EN 12697-18
PN-EN 12697-22
PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 12846
PN-EN 12847
PN-EN 12850

PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-1
PN-EN 13108-20
PN-EN 13179-1
PN-EN 13179-2
PN-EN 13398
PN-EN 13399
PN-EN 13587
PN-EN 13588

PN-EN 13589

Badania chemicznych detavosci kruszyw — Cgs¢ 4: Oznaczanie
podatndci wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych n
dziatanie wody

Asfalty i produkty asfaltowe — Mggania dla asfaltéw drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe —f@gzanie rozpuszczaliw

Asfalty i produkty asfaltowe —maegzanie temperatury tamlidai
Fraassa

Asfalty i produkty asfaltow®znaczanie zawaroi parafiny — Czs¢
1: Metoda destylacyjna
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpdmama twardnienie
pod wplywem ciepta i powietrza — &z 1: Metoda RTFOT
Jw. Cz$¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 6: Oznaczanie gptcici objetosciowej
metody hydrostatycza

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 8: Oznaczanie zawakt wolnej
przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltewetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czsé¢ 11: Okrdlenie powazania pomidzy
kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltewetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Cz$¢ 12: Okrdlanie wraliwosci na wod

Mieszanki mineralno-asfaltewietody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltewietody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 18: Sptywanie lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltewietody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltewetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 27: Pobieranie probek

Mieszanki mineralno-asfaltewetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czé¢ 36: Oznaczanie gruboi nawierzchni
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe zn@rzanie czasu wypltywu emulsji
asfaltowych lepkéciomierzem wyptywowym

Asfalty i lepiszcza asfaltowe -zn@czanie sedymentacji emulsji
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe -zn@czanie wartei pH emuls;ji
asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumichnypowierzchniowych utrwate
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powieniach
przeznaczonych do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe -zn@czanie lepiszczy z emulsji
asfaltowych przez odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltowBadanie rozpadu — €& 1: Oznaczanie
indeksu rozpadu kationowych emulsji asfaltowych, tada z
wypetniaczem mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe Wymagania — G&¢ 1. Beton
Asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltoweNymagania — G#¢ 20: Badanie
typu

Badania kruszyw wypelpigch stosowanych do mieszanek
bitumicznych — Cgs¢ 1: Badanie metadPiesscienia i Kuli

Badania kruszyw wypelpigch stosowanych do mieszanek
bitumicznych — Cgs¢ 2: Liczba bitumiczna

Asfalty i lepiszcza asfaltowe -zn@czanie nawrotu sptystego
asfaltéw modyfikowanych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe -zn@rzanie odporsoi na
magazynowanie modyfikowanych asfaltéw

Asfalty i lepiszcza asfaltowe -zn@czanie agliwosci lepiszczy
asfaltowych metaglpomiaru cagliwosci

Asfalty i lepiszcza asfaltowe -zn@czanie kohezji lepiszczy
asfaltowych metogtestu wahadtowego

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — zn@czanie aigliwosci
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modyfikowanych asfaltéw — Metoda z duktylometrem

56. PN-EN 13614 Asfalty i lepiszcza asfaltowe zn@czanie przyczepiu emulsji
bitumicznych przez zanurzenie w wodzie — Metodauskywem

57. PN-EN 13703 Asfalty i lepiszcza asfaltowe zn@czanie energii deformac;ji

58. PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe -asady specyfikacji kationowych
emulsji asfaltowych

59. PN-EN 14023 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe -as@dy specyfikacji asfaltow
modyfikowanych polimerami

60. PN-EN 14188-1 Wypetniaczeyety i zalewy — Cgs¢ 1: Specyfikacja zalew na gmo

61. PN-EN 14188-2 Wypetniaczeyety i zalewy — Cgs¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

62. PN-EN 22592 Przetwory naftowe — Oznaczanmptratury zaptonu i palenia —
Pomiar metog otwartego tygla Clevelanda

63. PN-EN ISO 2592 Oznaczanie temperatury zaplopalenia — Metoda otwartego tygla
Clevelanda

10.3. Wymagania techniczne

64.WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek minerasfaltowych i powierzchniowych utrwal@a drogach
krajowych - Zarzdzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowiy&htostrad z dnia 19 listopada 2010 r.
65.WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchng#aldlowe na drogach krajowych - Zadzenie nr 102
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostradinza 19 listopada 2011 r.

66. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emudsjtaltowe na drogach publicznych

10.4. Inne dokumenty

67. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiedmia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43zp430)

68. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatim i potsztywnych. Generalna Dyrekcja Drég Pubiligzh —
Instytut Badawczy Drég i Mostéw, Warszawa 1997

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-05.03.08

NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO UTRWALANA
CP8233220-7

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghhnicznej (SST)sswymagania dotyae wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonawstwem podwojnego powierzchniowegwalenia nawierzchni przy realizacji zadania
» Remont — modernizacja drogi dojazdowej do gruntéimych w miejscowgci Blizyce”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem
podwadjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchaboczy ttuczniowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podwodjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni
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Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jeabiegiem utrzymaniowym polegaym na kolejnym
roztozeniu:

— warstwy lepiszcza,
- warstwy kruszywa,

— drugiej warstwy lepiszcza, \ . S \7“
- warstwy drobniejszego kruszywa. £ ,

Wy J g y LT TXITE - - /z.--..:-”
1.4.2.Pozostale okidenia

Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, pwdav SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotycce kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania naje stosowa grysy lub zwiry kruszone o wskich frakcjach uziarnienia,
spelniajce wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z ngrfAN-B-11112 [1] i wytycznymi CZDP [6] przy
jednoczesnym uwzegtinieniu ucislen zawartych w niniejszych OST.

Do podwojnego powierzchniowego utrwalenia nglstosowa kruszywo tamane o frakcjach: od 4 mm do 6,3 mm;
od 6,3 mm do 10 mm; od 10 mm do 12,8 mm i od 1Z8do 16 mm.

Dopuszcza si stosowanie wskich frakcji grysbw o wymiarach innych miwyzej podane pod warunkienig
zostan zaakceptowane przezzymiera.

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopasazst kruszywa pochodzego ze skat wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zakmosci od klasy kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu

Ciezki sredni,
lekkosredni,
lekki

Wyszczegodlnienie wkgiwosci

klasa kruszywa
I Il

Scieralngé¢ w bebnie kulowym po petnej liczbig25 35
obrotow, ubytek masy nie gkszy niz, %(m/m): (40) (45)

Scieralng¢ w bebnie kulowym po 1/5 petnej liczhy
obrotow, ubytek masy w stosunku do ubytku masy2® 35
petnej liczbie obrotéw nie wkszy niz, %(m/m):

Nasikliwos¢ nie wigksza ni, %(m/m): 1,5 2,0

Mrozoodporné¢ wg metody zmodyfikowane

ubytek masy nie wkszy niz, %(m/m): 10,0 30,0

* - dlazwiréw kruszonych przyjto takie same wymagania jak dla kruszywa tamanego
(grysow).
() -wartgci podane w nawiasach dotycwytacznie kruszywa granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zakmosci od gatunku kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu

Wyszczegolnienie wkziwosci

ciezki sredni !ekkoéredn
i
i lekki
Gatunek kruszywa
1 2
Zawartg¢ ziarn mniejszych 10,075 mm odsianychb 5 0.8 0.5
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na mokro, nie wicej niz, %(m/m):
OZ/Oa(vr;z;\I[rt]c;c frakcji podstawowej, nie mniej ki 850 85.0 850
Zawartag¢ nadziarna, nie wcej niz, %(m/m): 8,0 8,0 8,0
Zawarta¢ podziarna, nie wtej niz, %(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawart@¢ zanieczyszcze obcych, nie wgcej ni,
%(m/m): 0,1 0,1 0,2
Zawart@¢ ziarn nieforemnych, nie wtej ni, .
Yo(m/m)- 15,0 20,0 25,0
. . . barwa cieczy nie ciemniejszazni

Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych WZOrcowa
Zawa_rt(t_f: przekru.szonych ziarnzwirowych, nie| 10.0° 156"
wigcej niz, Yo(m/m):

* - wymagania zostaty zgkszone w stosunku do normy PN-B-11112 [1]

** - dotyczy grysu produkowanego z kruszymaturalnego.

2.2.2.Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skladowanie kruszyw na skladoadbk zlokalizowanych jak najikj wykonywanego
odcinka powierzchniowego utrwalenia. Padtaskladowiska powinno Byréwne, dobrze odwodnione, czyste, o
twardej powierzchni zabezpieczegj przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie gdmdowania i poboru.
Kazda frakcja kruszywa, jego klasa i gatunekidpskltadowane oddzielnie, w sposéb ufiwiajacy ich mieszanie
sie zarbwno w czasie sktadowania, jak réwnkgdowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza SST uwzgthnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwalemjgko drogowe kationowe emulsje
asfaltowe szybkorozpadowe niemodyfikowane i modyfikne rodzaju K1-65, K1-70, K1-65MP, K1-70MP,
spelniajce wymagania zawarte w tablicy 3 zgodnie z opracdewa ,Warunki techniczne. Drogowe kationowe
emulsje asfaltowe Em-94” - IBDIM - 1994 [5].

Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolwniemodyfikowanych [5]

Badane wiciwosci E(l)fjezsj emulsj K1-70
Zawarta¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE,

nie mniej nk: 6 -
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej @i - 7
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 0,10
Jednorodn&, %, # 0,16 mm, nie wcej niz: 0,25 0,25
Trwatosé¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie gdej niz: 0,4 0,4
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 5,0
Przyczepné&t do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, niegeej niz: 80 80

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zale¢astisowd do wykonywania powierzchniowego utrwalenia na
drogach o ruchusrednim. Przy ruchu mniejszym oéredniego dopuszcza esistosowanie emulsji K1-65.
Powierzchniowe utrwalenie me by wykonywane réwnigz na drogach o ruchu eikim, lecz przy uyciu
kationowej emulsji modyfikowanej, przy czym zaleegest stosowanie emulsji wytwarzanej przyaiu asfaltu
wczesniej modyfikowanego.

Wymagania dla drogowych emulsji kationowych modgfilanych zawarteasw tablicy 4.

Dopuszcza siréwniez stosowanie asfaltow fluksowanych lub polimeroaéfal

Inne lepiszcza nidrogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modyfdne i niemodyfikowane) mpg
by¢ stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty tezhwii wydanej przez uprawnipjednostk i musz byé
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwakapewni lepiszcza od jednego dostawcy.
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2.3.2.Skladowanie lepiszczy

Do sktadowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikéw, zbiornikéw lub beczek.

Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaceodo sktadowania emulsji powinny dgzyste i nie powinny
zawierd resztek innych lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawcst pobowgzany przestrzeganastpujace zasady:

— czas sktadowania emulsji nie powinien przekré&an-cy od daty jej wyprodukowania,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinnaiysza ni +5°C.

Tablica 4. Wiaciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych

Oznaczenia Klasa emulsji

L Szybkorozpadowe
Badane wiéciwosci K1.65MP K1-70MP
Zawartac¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE, 6 )
nie mniej nk:
Lepkas¢ BTA 00 4 mm (s), nie mniegj i - 7
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,20 0,20
Trwatos¢, %, # 0,63 mm po 4 tyg., nie gaej niz: 0,5 0,5
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 5,0
Przyczepnét do kruszywa, %, nie mniejni 85 85
Indeks rozpadu, g/100 gnie wiecej niz: 90 90

O przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych varankach upatu (temp. powietrza paey 30°C i
nawierzchni powyej 40°C) maksymalna warté indeksu rozpadu nie by podniesiona do 100 g/100 g.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Rodzaje spretu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przygpujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinierykazé sie mazliwoscia

korzystania z nagpujacego sprztu:

— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzchwsuwania niezwizanych ziarn po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia,

— skrapiarek lepiszcza - do rozénia lepiszcza na nawierzchni,

— rozsypywarek kruszywa - do rozienia kruszywa na nawierzchni,

— walcéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.

3.3. Wymagania dla sprztu

3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca s} stosowanie uegzen dwuszczotkowych, w sktad ktérych wchodzi szczotkgkonana z twardych
elementow czyszazych, shigca do zdrapywania i usuwania zanieczysacagaz szczotka rgkka shizgca do
zamiatania i usuwania niezyganych ziarn kruszywa.

Ze wzgkdu na due pylenie powstgafe w procesie czyszczenia, szczotki powinny wposaone w urgdzenie
pochtaniagce pyly oraz umdiwiajgce czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robo6t jest zobogdany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktdéra zapewni rozémie na jezdni

przewidzianej iléci lepiszcza réwnomiernie, zardwno w kierunku padium jak i poprzecznym. Dla zapewnienia

réwnomiernego rozieenia przewidzianej ikei lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinné Wwyposaona w

urzadzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regyiecy pozwalajce na sprawdzenie i regulowanie

parametréw takich jak:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

- cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozyggej lepiszcze,

— predkaosci poruszania i skrapiarki (szczegdlnie doktadny pomiar i wskaeawi zakresie zwykle od 3 do 6
km/h),

— wysokaci i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozkladarnepiszcza, skrapiarka powinna posiadaiornik izolowany

termicznie. Kolektor skrapiarki powinien byvyposaony w dysze szczelinowe oraz posiadegulacg wysokaci

swego potaenia nad powierzchsijezdni, dla zapewnienia robwnomiernego pokrycia ieexehni lepiszczem z

dwoch lub trzech dysz. Nie dopuszcza stosowania skrapiarek, ktérych kolektor jest wygosy w dysze

stazkowe. Zaleénosci pomigdzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanychrpatrow takich jak: énienie,
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obroty pompy pgdkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza powintyg bzawarte w aktualnych wynikach
cechowania skrapiarki.

Skrapiark mozna uznéd za przydatpa do wykonywania powierzchniowego utrwaleniazele odchylenia
rozktadanego lepiszcza od §o zatwonych mieszcgz sie w przedzialex 10% w kierunku podiinym i
poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawzapewni jeden z pomszych typow rozsypywarek
kruszywa:
— doczepy do skrzyni samochodu z kruszywem,
— pchan przez samochéd z kruszywem,
— samojezds,
— doczepy do skrapiarki.

Ze wzgkdu na konieczni@ uzyskania diej doktadndci dozowania kruszywa preferujeesuzycie
rozsypywarek samojezdnych.
Rozsypywark kruszywa mana uzné za przydatg do wykonania powierzchniowego utrwalenigge pomierzone
odchylenia iléci dozowanego kruszywa niezrdi si¢ od przewidzianej iléci wiecej niz o 1 l/nf.

3.3.4.Walce drogowe

Do przywalowania kruszywa Wykonawcayje walcéw ogumionych wypoganych w opony o gtadkim hiaiku,
ze statym dinieniem do 0,6 MPa i obgieniem 15 kN na koto oraz lekkich walcéw statycznycistalowych
pancerzach, pod warunkien® nie kzdg one powodowaty miaizenia ziarn kruszywa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaasartymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowezywane do przewozu emulsji powinny dyodzielone przegrodami na komory o
pojemndci nie wickszej niz 3 n?, a kada przegroda powinna néievykroje przy dnie, aby nidgiwy byt przeptyw
emulsji medzy komorami.

Wyjatkowo, za zgod Inzyniera, dopuszczaesdo transportu emulsji beczki lub inne pojemnikilstve.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zalazenia og6lne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zabiegigrzymaniowym, ktéry pozwala na uszczelnieniaiggice;
nawierzchni, zapewnia dobre \#&awosci przeciwpglizgowe warstwyscieralnej, natomiast nie wptywa na poptaw
jej nodnosci i rowndsci.

Nawierzchnia, na ktorej ma bywykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna hyyremontowana, posiada
wihasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzcikntharakteryzujca sic duza jednorodnécia pod wzgtdem
twardaici i tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1.0cena stanu powierzchni istnjegj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej #oi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej warstwy powierzchniego
utrwalenia, nalgy ocent stopier twardaci i tekstue powierzchni istnigjcej nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury
powierzchni utrwalanej mima postay¢ si¢ klasyfikacp zamieszczonw tablicy 5.

Przy okrdlaniu stanu powierzchni dopuszczas stosowanie przez Wykonawdnnych metod oceny stanu
nawierzchni zaaprobowanych przezyniera.

Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalpnawierzchni

Giebokai¢ tekstury V)

Lp. | Wyglad i opis powierzchni nawierzchni HS

Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki nainer| HS> 1,7

1 bitumiczne bardzo otwarte i mocno porowate

Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki nainer| 1,2< HS< 1,7
bitumiczne porowate
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3 Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszanki mineral@8< HS< 1,2
bitumiczne o strukturze zamkiej bez wysikéw lepiszcza

4 Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykama tendencje dp0,4< HS< 0,8
wystepowania wysikow lepiszcza lub zaprawy

5 Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendgrdy pocenigHS< 0,4
lub z licznymi remontami egtkowymi

1) Pomiar gtbokdasci tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podanywleislenia tego parametru.

5.3.2.Ustalenie ildci grysow

Ustalenie rzeczywistej ikzi grys6w zaleca sidokon& zgodnie z opracowaniem ,Powierzchniowe utrwalenie.
Oznaczenie iléci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

Ustalory wg wymienionego opracowania sl gryséw dla podwojnego powierzchniowego utrwaenawierzchni
nalezy skorygowd:

— dla pierwszej warstwy grysu 0 -5%,

— dla drugiej warstwy grysu 0 +5%.

5.3.3.Ustalenie ildci lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznej o lepiszcza dla kalego wydzielonego odcinka lub pasma ruchu chargki@rcego
sig jednorodnymi parametrami nale korzysté z wilasnego déwiadczenia oraz z programu projektowania
powierzchniowych utrwate,Allogen” [8], ktory jest w posiadaniu dyrekcji oqgowych drég publicznych.

Mozna rownie korzyst& z zahcznika do niniejszej OST ,Projektowanie powierzawego utrwalenia. Wytyczne

i zalecenia” pkt 5 [7].

5.4. Zapewnienie przyczepnsi aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawoaze przysipi¢ tylko woéwczas, gdy przyczepfio
aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji élkrea zgodnie z normmBN-70/8931-08 [3] bdzie wiksza od
85%.

Jezeli przyczepnéé aktywna lgdzie mniejsza od 85%, to naleja zwiekszy przez ogrzanie, wysuszenie lub
odpylenie kruszywa bezp@dnio przed jego rozigniem na nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwalenia aimiepiszczy ri emulsja asfaltowa, przyczepidoaktywrn
mozna zwekszy¢ przez zastosowanie otoczonego kruszywa ngcgor

5.5. Warunki przystapienia do roboét

Powierzchniowe utrwalenie moa wykonywé w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jestza od +18C przy
stosowaniu asfaltowej emulsji kationowej i nigssia nk +15°C przy stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinng bie nizsza nk +5°C przy emulsji asfaltowej i +£C przy innych
lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystpienia do robét podczas opadéw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przysipieniem do robdét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca powinien wykofiadcinek

prébny w celu:

— stwierdzenia, czy spek przewidziany do wykonywania rob6t spetnia wymagawkreslone w pkt 3 niniejszej
SST,

— sprawdzenia, czy dozowanasdéodepiszcza i kruszywaaszgodne z parametrami jakie zamierzawgrzymywa
podczas robaét.

Do takiej proby Wykonawca powinierzyt materiatow oraz spetu takich, jakie bda stosowane do wykonania

robot.

Odcinek probny powinien l¢yzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera. Wykonawca mi@ przysipié

do wykonywania powierzchniowego utrwalenia nawibriqpo zaakceptowaniu odcinka prébnego przeyriera.

5.7. Oczyszczenie istnigeej nawierzchni

Przed przysipieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia powiby doktadnie oczyszczona za pomoc
sprztu mechanicznego spetrapgo wymagania wg pkt 3. W szczegélnyctypadkach (bardzo de
zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchni zmao wykong przez spilukanie waed (z  odpowiednim
wyprzedzeniem dla wyschgtiia nawierzchni - wane przy stosowaniu lepiszczy na grw).

5.8. Rozkladanie lepiszcza

Rozktadana emulsja asfaltowa powinna posiadestpujaca temperatuy:
- emulsja K1-65 - od 40 do 80,
- emulsja K1-70 - od 60 do 85,
- emulsja K1-65MP - od 50 do 8D,
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- emulsja K1-70MP - od 65 do 5.

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na pidojezdni, to zicze srodkowe przy drugiej warstwie

powinno by przesunjte od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest wykangowierzchniowego utrwalenia na
calej szerokéci jezdni w tym samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni malpamgtac, ze wiaciwa jednorodnéc i ilos¢ lepiszcza uzyskuje

si¢ dopiero po uptywie krotkiej chwili od momentu otwe jego wyptywu. Zaleca @i aby w tym krotkim czasie

lepiszcze wyptywato na arkusze papieru raatee na nawierzchni.

5.9. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane rownomiegnwarstwg w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2, n@wiezo roztazonej
warstwie lepiszcza, za pompcozsypywarki kruszywa spetnigiej wymagania okgtone w pkt 3.3. Odlegkt
pomiedzy skrapiark rozkladajca lepiszcze, a porusz@p sSic za ni rozsypywarl kruszywa nie powinna gy
wicksza nk 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas jgiiywa od chwili roztaéenia lepiszcza do chwili
roztozenia kruszywa powinien Bymozliwie jak najkrétszy (kilka sekund).

5.10. Watowanie

Bezpdrednio po rozigeniu kruszywa, ale nie poiej niz po 5 minutach nalsy przystpi¢ do jego watowania. Do
watowania powierzchniowych utrwalenajbardziej przydatneaswvalce ogumione (walce statyczne gtadkie nie s
zalecane, gdymog powodowa miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wiciwego przywatowania mima przyjé¢ co najmniej 5-krotne prz&jie walca ogumionego w tym
samym miejscu przy stosunkowo zgji predkosci od 8 do 10 km/h i przy @iieniu powietrza w oponach i
obcigzeniu na koto okrdonym w pkt 3 niniejszej OST.

Przy wykonywaniu podwdjnego powierzchniowego utewmdd, pierwsz warstwe kruszywa watuje si tylko
wstepnie (jedno przégie walca).

5.11. Oddanie nawierzchni do ruchu

Na swiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwaleniabdagé ruchu naley ograniczy od 30 do 40 km/h.
Dlugos¢ okresu w ktérym nawierzchnia powinnaébghroniona zaley od istniejcych warunkéw. Mee to by

kilkka godzin - jeeli pogoda jest sucha i gma, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogodygethej lub
chlodnej.

Na ogo6t dobre zwizanie ziarn kruszywa uzyskujeesiv czasie od 24 do 48 godziswiezo wykonane
powierzchniowe utrwalenie nie byt oddane do ruchu niekontrolowanego nie vinisg, az wszystkie niezwjzane
ziarna zostan usunéte z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub  sgdegmi  urzdzeniami do
podcinieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérnaadania lepiszcza i kruszywa i przedstawiniki
tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci lepiszczy i kruszywa okéone w pkt 2 niniejszej SST. W
zakresie badania sptn, Wykonawca winien przedstataktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wykonywania powierzchniowedowalenia podano w
tablicy 6.

6.3.2.Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, #awosci kruszywa nalgy bada dla kazdej partii. Wyniki bada powinny
by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3.Badania emulsji

Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kdej dostarczonej partiisifodka transportu) emulsji asfaltowej nate
bad&:

- barwg,

- jednorodnéc,

— lepkas¢ i indeks rozpadu.

Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw robdt powierzchniowego utrwalenia

Czestotliwos¢ bada.

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna liczba bada
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1 Badanie wiéciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 Badanie emuls;ji dla kdej dostawy
3 Sprawdzenie stanu czy§tonawierzchni| w sposébagty
4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozgmem robot (odcine
probny) i w przypadku wtpliwosci
5 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpoem rob6t (odcine
probny) i w przypadku wtpliwosci
Sprawdzenie  temperatury  otocze N : .
i nawierzehni codziennie przed rozpogziem robét
7 Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 rezgmiag robocz
8 Pomiary_szerol«n:i powierzchniowego w 10 miejscach na 1 km
utrwalenia

6.3.4.Sprawdzanie stanu czy$td nawierzchni

W trakcie prowadzonych rob6t Wykonawca powinienasyiza stan powierzchni nawierzchni, na ktérej ma by
wykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z pRt &raz jej oczyszczenie, zgodne z wymaganiami #zma
w pkt 5.7.

6.3.5.Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie ildci lepiszcza i kruszywa nalg wykonywa jak badania testowe, wedlug metod opisanych w
opracowaniu GDDP [4].

6.3.6.Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw teatpey otoczenia i nawierzchni co do
zgodndci z wymaganiami okiggonymi w pkt 5.5.

6.3.7.Sprawdzanie temperatury lepiszcza
Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia stalych pomiar6w temperatupiskeza, co do zgodéd z
wymaganiami okrdonymi w pkt 5.9.
6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych wykonanego powiernitwego
utrwalenia
6.4.1.Szerokd¢ nawierzchni

Po zakaczeniu robdt, tj. po okresie péginacji, Wykonawca w obecsa Inzyniera dokonuje pomiaru szercko
powierzchniowego utrwalenia z doktado@ do+ 1 cm. Szerok& nie powinna si rézni¢ od projektowanej wicej
nizo+5cm.

6.4.2.Réwnas¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robét przygotowawczych przed powébniowym utrwaleniem, na istnigiej powierzchni
dokonano pomiaréw réwsoi, to po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia pany takie naley wykona w
tych samych miejscach i wedlug tej samej metody.nliypomiaréw réwnéci nie powinny by gorsze od
wynikow uzyskanych przed wykonaniem robot.

6.4.3.0cena wygjdu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinnoescharakteryzowa jednorodnym wygldem zewgtrznym. Powierzchnia
jezdni powinna b§ rownomiernie pokryta ziarnami kruszywa dobrze asagmi w lepiszczu, twoscymi wyrazng
grubyg makrostruktug. Dopuszcza sizloty kruszywa rzdu 5%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego podwéjnego powierzoivego utrwalenia.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagyrojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 M(jednego metra kwadratowego) podwojnego powieriostego utrwalenia nawierzchni
obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

— transport i skladowanie kruszyw,

— transport i skladowanie lepiszczy,

— dostaw i prac sprztu do robdét,

— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmiavierzchniowego utrwalenia,

— prace projektowe przy ustaleniudéd materiatdw,

— podwdjne roztaenie lepiszcza,

- podwadjne roztaenie kruszywa,

- walowanie,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane dawierzchni
drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie Iépko wzglednej
lepkasciomierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczépntepiszczy bitumicznych do
kruszyw

10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenigdiorozkladanego lepiszcza i kruszywa. Opracowanlecane przez
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z H9@2-02-03.

5. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed Em-94. IBDiM, Warszawa 1994.

6. Wytyczne techniczne oceny jal grysow izwirdw kruszonych produkowanych z naturalnie rozaiohego
surowca skalnego przeznaczonych do nawierzchniosvech. MK-CZDP 1984.

7. Zalkcznik do OST - ,Projektowanie powierzchniowego whenia. Wytyczne i zalecenia”.

Program projektowania powierzchniowych utrwa)éllogen”.
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